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Wstep

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Przed wtgczeniem zasilania lub uzywaniem przyrzadu nalezy uwaznie przeczytac¢ informacje dotyczace bezpieczenstwa
zawarte w tym paragrafie. Niniejsza Instrukcja Obstugi powinna by¢ przechowywana w bezpiecznym i tatwo dostepnym
miejscu tak, aby w kazdej chwili mozna byto zasiegnac¢ potrzebnych informacji.

WAZNE: Niniejszy przyrzqd moze by¢ uzywany wytgcznie do badania materiatéw w $rodowisku przemystowym. Zabronione
jest uzywanie przyrzqdu do zastosowan medycznych lub w innych celach.

WAZNE: Niniejszy aparat jest wodoszczelny w stopniu odpowiadajgcym klasie szczelnosci IP 67. Moze on pracowac bqgd? z
zasilaniem bateryjnym bqd: tez z zasilaczem sieciowym. Zasilacz sieciowy spetnia wymagania Klasy Il
Bezpieczenstwa Elektrycznego.

Akumulatory

Dla eksploatacji tego przyrzadu przy zasilaniu bateryjnym, GE zaleca uzywanie wytgcznie akumulatorow litowo-jonowych. Do
zasilania przyrzagdu wolno uzywac wytgcznie akumulatoréw zalecanych przez GE. Akumulator litowo-jonowy mozna tadowac
badZ wewnatrz samego przyrzadu badz tez w zewnetrznym urzadzeniu do tadowania.



WAZNE: Instrukcje dotyczqce prawidfowych sposobéw usuwania akumulatoréw mozna znale?¢ w paragrafie zatytufowanym
,Usuwanie akumulatoréow” na stronie 159.
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Wazne wskazéwki dotyczace badania ultradzwiekowego

Przed przystapieniem do uzywania przyrzadu nalezy uwaznie przeczyta¢ informacje zawarte w niniejszym paragrafie. Wazne
jest, aby zrozumiec i przestrzegac tych wskazowek w celu unikniecia btedéw w obstudze defektoskopu, ktére mogtyby
doprowadzi¢ do nieprawdziwych wynikéw badania. Takie nieprawdziwe wyniki moga spowodowaé powazne obrazenia ciata
lub szkody materialne.

Uzywanie ultradzwiekowej aparatury badawczej

Niniejszy Podrecznik Obstugi zawiera istotne informacje dotyczace sposobu obstugi waszego przyrzgdu pomiarowego.
Ponadto, istnieje szereg czynnikdw, ktére wptywajg na wyniki badania, lecz opisanie wszystkich tych czynnikéw wykracza
poza zakres niniejszego podrecznika obstugi. Trzy najwazniejsze czynniki dla zapewnienia bezpiecznej i niezawodnej kontroli
ultradzwiekowej materiatéw sg nastepujace:

e Szkolenie operatoréw
e Znajomos¢ specjalnych wymagan i ograniczen dla technicznych badan ultradzwiekowych

e Wybdr whasciwego przyrzadu pomiarowego
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Szkolenie operatorow

Obstuga ultradzwiekowego przyrzadu badawczego wymaga odpowiedniego szkolenia w zakresie metod badania

ultradZzwiekowego. Odpowiednie szkolenie obejmuje wystarczajgca znajomos¢ nastepujacych zagadnien:

Teoria rozchodzenia sie fal dzwiekowych

Wptyw predkosci dZzwieku w badanym materiale

Zachowanie sie fal dzwiekowych na powierzchniach rozdziatu réznych materiatow (faz)

Ksztatt wigzki dzwiekowej

Wptyw ttumienia dzwieku w badanym przedmiocie oraz wptyw jakosci powierzchni badanego przedmiotu

Brak dostatecznej wiedzy na ten temat moze doprowadzi¢ do otrzymania btednych wynikow pomiaréw o nieobliczalnych

nastepstwach. Uzytkownik moze skontaktowad sie z GEIT lub stowarzyszeniami albo organizacjami zajmujgcymi sie
badaniami nieniszczagcymi (NDT) w swoim kraju (DGZfP w Niemczech; ASNT w USA) w celu uzyskania informacji na temat
mozliwosci szkolenia operatoréw obstugujacych przyrzady ultradzwiekowe wykorzystujace metode pomiardéw czasu przelotu

fali ultradzwiekowej (time-of-flight).

Doktadne wyniki pomiaréw wymagajg statej predkosci dzwieku w badanym przedmiocie. Przedmioty badane ze stali

wykazujg niewielkie tylko wahania predkosci dzwieku i tym samym wptywajg tylko na pomiary o wysokiej doktadnosci.



Przedmioty badane wykonane z innych materiatéw (np. metali niezelaznych lub tworzyw sztucznych) moga wykazywaé
wieksze wahania predkosci dzwieku, ktore mogg oddziatywacd szkodliwie na doktadnos$¢ pomiarow.
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Wptyw materiatu badanego przedmiotu

Jezeli materiat badanego przedmiotu nie jest jednorodny, to wéwczas fale ultradzwiekowe mogg rozchodzic sie z réznymi
predkosciami w réznych czesciach badanego przedmiotu. W takim przypadku do wzorcowania zakresu powinna by¢ uzyta
Srednia predkos¢ dzwieku w materiale. Osiggane jest to przez zastosowanie bloczku wzorcowego o predkosci dzwieku réwnej
sredniej predkosci dzwieku w badanym przedmiocie.

Jezeli spodziewane sa znaczne wahania (réznice) predkosci dzwieku w materiale, to wtedy wzorcowanie przyrzadu powinno
by¢ przeprowadzane w krétszych przedziatach czasu aby wyregulowac go do rzeczywistych wartosci predkosci dzwieku.
Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze spowodowaé otrzymanie nieprawdziwych odczytow.

Wptyw temperatury badanego przedmiotu
Predkos¢ dzwieku zmienia sie rdwniez w zaleznosci od temperatury badanego przedmiotu. Moze to spowodowacd znaczne

btedy w pomiarach jezeli przyrzad wzorcowany byt przy uzyciu bloczku wzorcowego o jednej temperaturze, i przyrzad byt
nastepnie uzywany do badania przedmiotu o innej temperaturze. Takich btedéw w pomiarach mozna unikngc¢ badz



zapewniajgc jednakowa temperature bloczku wzorcowego i przedmiotu badanego, badz tez przez zastosowanie mnoznika
poprawkowego otrzymanego z publikowanych tabel.
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Ograniczona gwarancja

Gwarantujemy, ze w okresie dwdéch (2) lat od daty zakupu przyrzad nie bedzie podlegat roszczeniom stron trzecich o przyznanie prawa
wiasnosci, oraz ze, ((ii) nowy przyrzad bedzie wolny od wad materiatowych i wad wykonawstwa i w warunkach normalnego uzytkowania i
konserwacji bedzie dziatat zgodnie z danymi technicznymi Produktu w ciggu odpowiedniego okresu gwarancyjnego liczonego od daty
sprzedazy. Drugi rok niniejszej gwarancji obowiazuje tylko wtedy, gdy przyrzad jest wzorcowany zgodnie dostarczonymi specyfikacjami
przez nas lub przez jeden z naszych autoryzowanych zaktadéw serwisowych po uptywie dwunastu miesiecy lecz przed poczatkiem
czternastego miesigca od daty nabycia sprzetu. Czas trwania gwarancji moze zosta¢ wydtuzony lub zmodyfikowany na podstawie
oddzielnych uméw serwisowych.

Niniejsza ograniczona gwarancja nie obejmuje probleméw wynikajgcych z: (i) nieprzestrzegania instrukcji obstugi przyrzadu
lub niewykonania konserwacji i okresowych przegladdw, (ii) serwisowania, napraw lub zmian nie dokonywanych przez nas
lub naszych autoryzowanych przedstawicieli serwisowych; lub (iii) przyczyn zewnetrznych, takich jak wypadek, niewtasciwe
uzycie, lub zaktdcenia zasilania elektrycznego.

Niniejsza gwarancja nie obejmuje czesci zuzywajgcych sie, zaréwek, przetwornikdw, akcesoridow, lub wyposazenia
opcjonalnego, ktére nie zostato wyprodukowane przez nas i ktére moga by¢ objete odrebnymi gwarancjami producentéw.
Nasze zobowigzania z tytutu niniejszej gwarancji sg ograniczone do bezptatnej naprawy lub wymiany czesci sktadowych
uznanych przez nas za wadliwe w czasie trwania gwarancji dla pierwotnego nabywcy. Klient jest zobowigzany do
zorganizowania na swoj koszt wysytki do nas wadliwej czesci w zatwierdzonym opakowaniu. Niniejsza gwarancja jest
udzielana pierwotnemu nabywcy i nie moze by¢ scedowana lub przeniesiona na inng strone (osobe).

ZA WYJATKIEM POWYZSZEJ OPISANEJ GWARANCII, STANOWCZO WYKLUCZAMY WSZELKIEGO RODZAJU INNE GWARANCIE, WYRAZNE LUB
DOMNIEMANE, W STOSUNKU DO NASZYCH PRODUKTOW, tACZNIE Z GWARANCIAMI POKUPNOSCI, PRZYDATNOSCI DO KONKRETNEGO



ZASTOSOWANIA (CELU), BRAKU NARUSZENIA PRAW PATENTOWYCH, TYTUtU WEASNOSCI ORAZ WSZELKICH GWARANCII WYNIKAJACYCH Z
PRZEBIEGU FUNKCJONOWANIA, PRZEBIEGU TRANSAKCJI LUB UZYTKOWANIA KOMERCYJNEGO.
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[ Strona pusta — przejs¢ do nastepnej strony]
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DMS Go jest przenosnym grubosciomierzem ultradzwiekowym. Opradcz lekkiej konstrukcji, DMS Go posiada tatwy w obstudze
interfejs uzytkownika oraz duzy i dobrze czytelny kolorowy wyswietlacz WVGA (800 x 480). Przyrzad dokonuje wykrywania
wad i pomiaréw grubosci na drodze ultradZzwiekowe]j i moze zapisywac w pamieci skany parametry robocze oraz raporty
(sprawozdania). Przed rozpoczeciem pomiaréw musi jednak zostac skonfigurowany wyswietlacz przyrzadu, parametry
robocze oraz pliki przy uzyciu menu Konfiguracja, Gtowica pom. & Kalibracja i DR (Rejestrator Danych). W niniejszym
rozdziale zostang omdwione nastepujace zagadnienia:

e Zasilanie przyrzadu

e  WLACZANIE i WYLACZANIE przyrzadu
e Postugiwanie sie klawiaturg

e Uzywanie wyswietlacza
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1.1 Zasilanie przyrzadu

Sruba montazowa akcesoriéw Szczelina Sruba 1/4 obrotu (w prawo: zamykanie, w lewo: otwieranie)
WLACZANIE/WYLACZANIE

Gniazdo gtowicy odbiorczej

Gniazdo gtowicy impulsowe;j
/ nadawczej

Gniazdo tadowarki baterii

Sruba 1/4 obrotu (w prawo: zamykanie, w lewo: otwieranie)

Rysunek 1: Widok z tytu i z boku obudowy DMS Go
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1.1 Zasilanie przyrzadu (c. d.)
Grubosciomierz DMS Go moze by¢ zasilany na dwa sposoby (patrz Rysunek 1 na stronie 2):

e Zakumulatora litowo-jonowego zainstalowanego w przedziale bateryjnym z tytu obudowy przyrzadu, lub

e Zzewnetrznego zasilacza sieciowego podtgczonego do gniazda na bocznej Sciance obudowy
UWAGA! W tym przyrzadzie nalezy uzywac wytacznie akumulatora litowo-jonowego dostarczonego przez GEIT i tadowac

ten akumulator tylko w dostarczonym przez GEIT urzadzeniu do tadowania lub tadowarce.

W celu zdjecia pokrywy przedziatu bateryjnego nalezy poluzowaé dwie $ruby 1/4 obrotu i nastepnie podnies¢ jg za szczeline
miedzy srubami. Standardowy akumulator litowo-jonowy GEIT zapewnia maksymalny czas eksploatacji przyrzadu miedzy
tfadowaniami.
Przyblizony poziom pozostatego czasu pracy baterii jest przedstawiony na wyswietlaczu (patrz Rysunek 2 na stronie 5) za
pomocy ikony baterii oraz przyblizonego wskazania ,,godzin zasilania” pod ikong. Jezeli zainstalowany jest catkowicie
natadowany zespot baterii, to ikona jest ,,petna”, zas w miare wyczerpywania sie baterii zaczyna sie ona ,,oproéznia¢”. Po
wyjeciu zestawu baterii na tylnej $sciance modutu mozna odnalezé przycisk, ktéry zapala do 5 niebieskich diod LED, z ktérych
kazda reprezentuje 20 % natadowania (zapalona) lub wytadowania (zgaszona). Jezeli Swiecq sie wszystkie diody, to
akumulator jest catkowicie natadowany. Jezeli wskaznik natadowania akumulatora ,,oprdzni sie” do jednej czwartej, to nalezy
mozliwie jak najszybciej natadowac¢ akumulator.



Uwaga: Jezeli akumulator jest zbyt staby dla niezawodnego dziatania, to przyrzqd WYtACZA sie automatycznie. Jednakze
nastawy zostajq zachowane i sq przywrdécone kiedy przyrzqd zostanie z powrotem WEACZONY. Podczas wykonywania badan
w oddalonych miejscach nalezy zawsze zabierac ze sobg zapasowy akumulator.
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1.1 Zasilanie przyrzadu (c. d.)

Jezeli do przyrzadu jest podtgczony zasilacz sieciowy, to wowczas ikona w prawym gérnym rogu wyswietlacza wskazuje
procent petnego natadowania akumulatora. Podczas wyjmowania akumulatora w celu zatozenia natadowanego akumulatora
zapasowego przyrzad automatycznie WYLACZY sie o ile nie jest do niego podtaczony zasilacz sieciowy. Jednak jesli zasilacz
sieciowy jest podtgczony, to przyrzad pozostanie WLACZONY w czasie wymiany akumulatora.

1.2 Wiaczanie i wylgczanie przyrzadu

Aby WLACZYC lub WYACZYC grubosciomierz DMS Go nalezy po prostu nacisnaé przycisk zasilania umieszczony z boku
obudowy (patrz Rysunek 1 na stronie 2). Z chwilg rozpoznania nacisniecia przycisku, mozna ustyszec¢ , klikniecie”
wewnetrznego przekaznika. Nastepnie, po uptywie okoto 4 sekund, sterownik wyswietlacza bedzie catkowicie natadowany i
ekran wyswietlacza stanie sie widoczny.

13 Uzywanie klawiatury

Przyrzad DMS Go jest zaprojektowany w taki sposéb, aby zapewnié uzytkownikowi szybki dostep do wszystkich funkcji
aparatu. Jego tatwy do obstugi system menu umozliwia dostep do dowolnej funkcji przy minimalnym wysitku.



Usytuowanie elementdéw panelu czotowego opisywanych w niniejszym rozdziale — patrz Rysunek 2 na stronie 5.
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1.3 Uzywanie klawiatury (c.d.)

Aktualne przyporzadkowanie klawiszy funkcyjnych
lkona akumulatora
Przetacznik funkgeji 1, 2

Joystick
(naciska¢ srodek)

LTI LTI LITISAY ST YY) ST RO SN Wiersz giéwnego menu

[ yfrant | Sktada sie z 7 podmenu

Przetacznik funkcji 3,4

Wiersz funkcji Ekran wyswietlacza




Rysunek 2: Panel czotowy DMS Go
Rozdziat 1. Informacje ogdlne

1.3.1 Kierunek ustawienia przyrzadu

Jedng z nowych wiasciwosci grubosciomierza DMS Go jest opcja uzytkownika umozliwiajgca szybkie i fatwe obrdcenie
przyrzadu o kat 180° w celu przystosowania go badz do obstugi prawg reka badz tez lewga reka. Podczas tego procesu obraz
na ekranie wyswietlacza jest rowniez obracany aby umozliwi¢ prawidtowe ogladanie. Na ponizszym Rysunku 3 pokazany jest
przyrzad w obydwu ustawieniach.




Rysunek 3: Grubosciomierz DMS Go w orientacji leworecznej i praworecznej
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1.3.2 Czesci sktadowe klawiatury

Klawiatura przyrzagdu DMS Go zawiera nastepujgce pozycje (patrz Rysunek 2 na stronie 5):

.
e Joystick ,,center-press” ( ) ): Joystick moze by¢ przesuwany badz ,w lewo lub w prawo” badz tez ,,w gére lub w
dot”. Ponadto srodek joysticka moze by¢ ,nacisniety” lub ,,naci$niety i przytrzymany”.

e  Przetqcznik funkcji 1, 2 (; ‘\\.)1 Obydwa konce gornego przetacznika dziatajg jako oddzielne przyciski. Jeden koniec
jest przyciskiem ,,Funkcji 1”, podczas gdy drugi koniec jest przyciskiem ,,Funkcji 2” . Kazdy koniec przetgcznika moze
by¢ w stanie ,,nacisnietym” badz tez w stanie ,,nacisnietym i przytrzymanym”.

e  Przetqcznik migowy funkcji (/\ ): Obydwa konce dolnego przetgcznika dziatajg jako oddzielne przyciski. Jeden z
koncow jest przyciskiem ,,Funkcji 3”, podczas gdy drugi koniec jest przyciskiem ,,Funkcji 4”. Kazdy koniec
przetacznika migowego funkcji moze by¢ w stanie ,,nacisnietym” badz tez w stanie ,,nacisnietym i przytrzymanym”.

W okreslonych menu klawisze funkcyjne dajg okreslone mozliwosci zastosowania (np. przewijanie wczesniej
zdefiniowanych krokow). W lewej gérnej czesci ekranu wyswietlane jest aktualne przyporzgdkowanie klawiszy
funkcyjnych dla aktualnego menu lub aktualnej funkcji.
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1.3.2 Czesci sktadowe klawiatury (cigg dalszy)

Cztery klawisze funkcyjne majg funkcje przyporzagdkowane w zaleznosci od wybranego menu lub wybranej funkcji. Na
przyktad:

* F1: HOME (menu), EXIT (menu wyskakujace /okna i wtasciwosci DR), LOCK lub UNLOCK (gtéwne menu) lub OBSTR
/ICLEAR (w siatce DR))

Uwaga: Przy otwarsym glownym menu, Klawisz Funkcyjny 1 (F1) wyswietla LOCK. Nacisng¢ F1 aby zablokowac joystick i
klawisz funkcyjny, na ekranie wyswietlana jest opcja UNLOCK. Nacisng¢ ponownie klawisz F1 aby odblokowac joystick i
powroci¢ do normalnego funkcjonowania.

* F2: SEND (w trybie DR), ENTER (wybdr litery lub pliku), TAG (komentarz), DONE (menu wyskakujace / okna), NEW
(Explorer), CONFIRM, EXPORT

* F4: FREEZE, DELETE (explorer), BKSP, BACK, NOTE (w siatce DR), CRSE- (pola numeryczne) lub wybor zdefiniowany
przez uzytkownika z menu CONFIG (OBSTR, NOTE, uGRID)

*F3: CLEAR (B-Scan i Min/Max), NEXT, CRSE+ (pola numeryczne), uGRID (w siatce DR)

Uwaga: Klawiszowi F4 mozna rowniez przyporzgdkowac jedng z pieciu funkcji definiowanych przez uzytkownika.
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1.3.3 Funkcje joysticka
Efekty dziatan joystickiem opisanych na poprzedniej stronie sg nastepujace:
Nacisniecie srodka joysticka:

e Pojedyncze nacisniecie i zwolnienie $rodka joysticka powoduje przetgczenie miedzy nawigacja w menu i nawigacjg w
DR (o ile otwarte jest menu DR). Dziatanie to wiacza lub wytacza réwniez parametr dla dopasowania lub umozliwia
uzytkownikowi (w przypadku okreslonych funkcji) wprowadzanie podswietlonego znaku alfanumerycznego. Przez
nacisniecie srodka joysticka w ciggu 2 sekund nastepuje potwierdzenie wprowadzenia (wpisu).

Przesuwanie joysticka:

e Przesuwanie joysticka w gore / w dot powoduje przewijanie dostepnych opcji funkcji dla podswietlonego
(zaznaczonego) menu.

e Przesuwanie joysticka w lewo/ w prawo umozliwia nawigacje w menu. Po wybraniu jednej z opcji zostaje wybrana
opcja menu lub nastawiona wartos$¢ wybranego parametru. (W opcji menu Wtasciwosci DR mozna réwniez poruszac
sie w podmenu). Przy lekkim nacisnieciu joysticka wartosci liczbowe zmieniajg sie matymi krokami. Przy nacisnieciu
joysticka do oporu w lewo lub w prawo wartosci liczbowe zmieniajg sie szybciej lub wiekszymi krokami.
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1.3.4 Funkcje uruchamiane przez jednoczesne naciskanie kilku przyciskow

Trzy funkcje wymagajg jednoczesnego naciskania kilku przyciskow:

e Aktualizacja oprogramowania = Klawisz WLACZONE/WYLACZONE + F4 + F2
e Ustawienie fabryczne = Klawisz WLACZONE/WYtACZONE + F4 + F1
e Utrwalenie JPG (zrzut ekranu) =F1+F2

Wskazowka: Wszystkie funkcje uruchamiane przez jednoczesna naciskanie kilku przyciskow sq okreslane dla przyrzqdu w
orientacji leworecznej (patrz rysunek 3 na stronie 6).
o Klawisz WLACZONE/WYLACZONE + F4 + F2

Przez jednoczesna nacisniecie tych trzech przyciskdw nastepuje uruchomienie aktualizacji oprogramowania.
Wskazoéwka: Przed nacisnieciem tych przyciskow nalezy wtozy¢ sformatowangq karte pamieci SD z waznym plikiem
aktualizacji DMS w katalogu gtéwnym. Prosimy pamietac, ze w katalogu gtéwnym moze znajdowac sie tylko jeden plik z

rozszerzeniem .sdu.

e Klawisz WEACZONE/WYtACZONE + F4 + F1
Jezeli nacisniete zostang te trzy przyciski, to przyrzad ignoruje ostatnig znang konfiguracje i powraca do ustawien
fabrycznych.



Wazine: Podczas tego procesu ostatnio dokonane ustawienie (konfiguracja) zostanie przepisane kasujgco i utracone.
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1.3.4 Funkcje uruchamiane przez jednoczesne naciskanie kilku przyciskéw (cigg dalszy)

e F1+F2
Przez jednoczesna nacisniecie i przytrzymanie tych dwoch przyciskdw przyrzad utrwala aktualny obraz ekranu do
pdzniejszego przegladania w formie pliku w formacie JPG. DMS Go zapisuje plik JPG badZ w katalogu gtéwnym lub w

aktualnie aktywnym katalogu DMS Go karty pamieci SD.

Wskazowka: Przed nacisnieciem tych przyciskow musi zosta¢ wtozona sformatowana karta SD.
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1.4 Uzywanie wyswietlacza

Typowy ekran wyswietlacza dla DMS Go zostat przedstawiony na ponizszym Rysunku 4. Na nastepnych stronach znajduja sie
instrukcje z opisem kolejno wykonywanych czynnosci w celu uzyskania dostepu do tych menu.

Funkcja 1 Funkcja2 Wartosci pomiarowe lkona akumulatora
NYoue | refEze | verss®®mis | | | o
Funkcjad = EHZE l I I =
Funkcja 3 E
AST READING
HOLD
Strefa ikon . Duzy ekran
BRIGHTNESS O
10
O mm
Aktywne opcje
menu |__pp- SCHEME 4
Parametry
English}- —_—
0 IR, VTS et vt 1) el V-]
PROBEGCAL . MEASURE GATE DR ALARM UV CONFME
Pasek menu

Rysunek 4: Ekran wyswietlacza DMS Go
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1.5 Ikony na ekranie

W ponizszej tabeli 1 przedstawiono ikony, ktore wyswietlane sg pod czterema oknami klawiszy funkcyjnych w lewej gérnym
rogu ekranu, jak rowniez ich znaczenie.

Tabela 1: lkony DMS Go

Single-echo — informuje, ze grubosciomierz DMS Go znajduje sie w trybie pomiarowym echa pojedynczego (patrz

strona 60)

Dual-echo — informuje, ze grubosciomierz DMS Go znajduje sie w trybie pomiarowym echa podwdjnego (patrz
strona 60)

Dual-Multi - informuje, ze grubosciomierz DMS Go znajduje sie w trybie pomiarowym Dual-Multi (patrz strona
91)

FREEZE - informuje, ze tryb obrazu zatrzymanego (patrz strona 102) zamrozit ekran.

SD Card — informuje, ze w kieszeni na gornej stronie przyrzadu znajduje sie karta pamieci SD. Jezeli nastepuje
przechwycenie zawartosci ekranu (patrz strona 10), to ikona ta powieksza sie na krétki okres czasu.

60 # = %]

Calibration Reminder — przypomnienie o koniecznosci przeprowadzenia wzorcowania przyrzadu.

3

Alarm — Informuje, ze wyzwolony zostat alarm.

>
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1.6 Uzywanie kieszeni SD, gniazda USB i gniazda We/Wy

W przyrzgdzie DMS Go uzywana jest standardowa karta pamieci SD o pojemnosci 2 do 8 GB do zapisywania plikow danych
oraz sprawozdan oraz do zatadowania aktualizacji oprogramowania przyrzadu (patrz ,Funkcje uruchamiane przez
jednoczesne naciskanie kilku przyciskdw” na stronie 10). Kieszen karty SD jest usytuowana w przedziale na gérnej stronie
przyrzadu, razem z gniazdem USB oraz ztgczem We/WYy (patrz Rysunek 5 ponizej).

Gniazdo USB Kieszen Karty SD

e A

Pokrywa odchylna Ztacze We/Wy




Rysunek 5: Widok z géry obudowy DMS Go
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1.6.1 Wyjmowanie Karty SD

W celu wyjecia karty pamieci SD z jej kieszeni nalezy postepowaé w sposéb nastepujacy:

1. 0Odchyli¢ pokrywe kieszeni popychajac jg w kierunku zaznaczonym strzatka i podnie$é jg do géry.

2. Nacisngé karte SD palcem a nastepnie szybko usungé palec. Karta SD zostanie cze$ciowo wysunieta i mozna jg uchwycié

za krawedz i wyciggnac catkowicie z kieszeni.

1.6.2 Wkiadanie Karty SD
W celu wtozenia karty SD do kieszeni nalezy postepowac w sposdb nastepujacy:

UWAGA! Nie wolno wpycha¢ karty SD z uzyciem sity jezeli wyczuwa sie znaczny opor. Jezeli karta nie wchodzi swobodnie
do kieszeni, to najprawdopodobniej jest nieprawidiowo ustawiona.

1. 0Odchyli¢ pokrywe kieszeni popychajac jg w kierunku zaznaczonym strzatka i podnie$é ja do géry.
2. Ustawié karte SD w taki sposdb, aby strona z etykieta byta zwrécona ku tytowi przyrzadu a strona czysta z rzedem

ztocistych stykow elektrycznych zwrécona w kierunku strony z wyswietlaczem. Krawedz karty z rzedem stykow elektrycznych
w kolorze ztotym musi by¢ wtozona do kieszeni jako pierwsza.



3. Wsuna¢ karte catkowicie do kieszeni i delikatnie pchnac¢ aby karta osadzona zostata w swoim gniezdzie. Nastepnie
zamknac pokrywe kieszeni karty SD.
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1.6.3 Podtaczanie przyrzadu z uzyciem gniazda USB

Gniazdo potozone najblizej zawiasy pokrywy gérnego przedziatu (patrz Rysunek 5 na stronie 14) jest portem Micro USB. Jezeli
uzywa sie standardowego kabla USB w celu podtgczenia grubosciomierza DMS Go do komputera (nie s3 wymagane specjalne
sterowniki), to zainstalowana karta pamieci SD zostanie dodana do wykazu aktywnych napedéw w komputerze. Dzieki temu
mozna nastepnie wykonywac na karcie SD przyrzadu DMS Go wszystkie normalne dziatania napedéw, takie jak kopiowanie i
kasowanie plikow.

Wazne: Jezeli grubosciomierz DMS Go jest potgczony z komputerem za posrednictwem gniazda USB, to przyrzqd nie
przyjmuje zadnych polecen uzytkownika wprowadzanych z klawiatury. Normalne dziatanie zostanie podjete
natychmiast po wyjeciu kabla USB.
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1.6.4 Podtaczanie za posrednictwem ztgcza We / Wy

Gniazdo potozone najdalej od zawiasy gornej pokrywy (patrz Rysunek 5 na stronie 31) jest ztgczem We/Wy. Ztgcze to petni
podwadjna funkcje:
e  Wityki portu szeregowego — sg one uzywane wytacznie do celéw diagnostycznych przez serwis fabryczny.
e  Wityki sync. i alarmowe — sygnaty te s dostepne dla uzytkownika za posrednictwem specjalnego kabla
dostarczanego jako wyposazenie opcjonalne.
Aby uzywac tego gniazda musi zosta¢ zamdwiony opcjonalny kabel DMS Go, ktéry posiada numer czesci 022-510-032.
Przyporzagdkowania wtykéw dla podtgczenia otwartej kornicéwki tego kabla sg wyszczegdlnione w ponizszej Tabeli 1:

Tabela 2: Przyporzagdkowanie wtykéw gniazda We/Wy

Nr wtyku Kolor Sygnat

1 Brazowy +5V

2 Czerwony SAP

3 Pomaranczowy Alarm

4 Z6tty RS232 CTS
5 Zielony RS232 TX
6 Niebieski RS232 RX




7 Fioletowy MASA
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1.7 Typowa obstuga DMS Go

Typowa obstuga grubosciomierza DMS Go obejmuje klika krokéw:
1. Sprawdzi¢, czy akumulatory DMS Go sg natadowane, lub czy DMS Go jest podtgczony do zrédta pradu.

2. Podfaczy¢ gtowice pomiarowa UT do DMS Go.

3. Witgczyé przyrzad DMS Go. (Jezeli przyrzagd ma podwadjng funkcje, to wybraé DMS Go jako ekran startowy).

4. Jezeli dane muszg by¢ zapisywane w pliku, to nalezy przewing¢ do menu DR. Do wyboru sg dwie mozliwosci: mozna
wybrac istniejgcy plik w opcji Explorer (strona 115) lub wybra¢ F4 (Nowy) w opcji Explorer, aby utworzy¢ nowy plik (patrz
strona 74).

5. Po utworzeniu lub wybraniu pliku nalezy postuzy¢ sie joystickiem aby wybra¢ menu PROBE&CAL (strona 56).

6. Przewija¢ menu w dot za pomocg joysticka i wybrac gtowice pomiarowa. Przesuwac joystick w lewo lub w prawo, az
wyswietlone zostanie wezwanie do podania nazwy identyfikacyjna (/D Name) gtowicy pomiarowe;j.

WSKAZOWKA: W przypadku uzywania gtowicy dialogowej nazwa gtowicy pomiarowej zostanie wyswietlona automatycznie.

7. Przewing¢ do menu TG Mode i wybrac zgdany tryb pracy / pomiaru.



8. Przewing¢ w doét do menu THK CAL. Wybra¢ zadany tryb punktu kalibracji (1-punktowa lub 2-punktowa).
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1.7 Typowa obstuga DMS Go (cigg dalszy)

9. Przewing¢ w dét do menu ZERO (strona 65). Wybraé zgdany sposéb zerowania gtowicy pomiarowej. (WSKAZOWKA: To
menu nie jest dostepne jezeli wtgczona jest w menu THK CAL witgczony jest tryb kalibracji 2-punktowej).

10. Przewing¢ w dot do menu CALIBRATION. Przesuwac joystick w prawo aby uruchomic proces kalibracji. W celu
zakoriczenia procesu kalibracji nalezy postepowac wedtug instrukcji na ekranie. (Na ekranie moze pojawic sie wezwanie aby
przytozy¢ gtowice pomiarowg do bloku do zerowania, okragty blok na podstawie DMS Go).

11. W tym momencie przyrzad jest przygotowany do rozpoczecia pomiarow grubosci.

1.8 Opcje oprogramowania DMS Go

Jezeli zakupuje sie okreslong opcje oprogramowania, to GE wysyta klientowi specjalny y kod aktywacji. Do tych opcji naleza
TOPCOAT i AUTO-V, Extended Data Recorder, oraz USM Go Mode. Kody aktywacji dopasowane do numeru seryjnego
waszego grubosciomierza DMS Go moga zosta¢ wprowadzone za pomocg podmenu CODE (patrz ,Wprowadzanie Nowego
Kodu Aktywacji dla Opcji (CONFIG — CODE)” na stronie 54).
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[ Strona pusta — przejdz do nastepnej strony]
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Rozdziat 2.  Ustawianie przyrzadu

2.1 Ekran wyswietlacza i wtasciwosci klawiatury

Interfejs uzytkownika grubosciomierza DMS Go zostat opracowany z myslg o jasnosci i prostocie uzywania. Rysunek 6 na
stronie 22 przedstawia najwazniejsze elementy czesci sktadowe wyswietlacza i klawiatury. Klika¢ przycisk joysticka aby wejs¢
do menu oraz aby przechodzi¢ z podmenu do podmenu i do parametréw w obrebie podmenu. Po zaznaczeniu parametru
nalezy przesuwac joystick w lewo lub w prawo, aby zmienia¢ wartos¢ parametru.

Uwaga: Przed otwarciem konkretnego podmenu, kursor DMS Go jest na dolnym pasku menu, i klawiszowi F1 jest
przydzielona funkcja HOME. W podmenu DR-VIEW (patrz strona 118), klawiszowi F1 jest przydzielona funkcja LOCK. Nalezy
nacisng¢ F1 aby zablokowac ekran, i nacisng¢ powtdrnie aby go odblokowac.



Rozdziat 2. Ustawianie przyrzadu

Funkcja 1

Funkcja 4

Funkcja 3

Funkcja 2 Odczyt 1 Odczyt 2 Stan
natadowania
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Pasek menu

Rysunek 6: Wfasciwosci ekranu wyswietlacza
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SEND

HOME
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Rysunek 7: Klawisze funkcyjne i odpowiadajgce im okna
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2.2 Uktad menu

Uktad menu grubosciomierza DMS Go pozwala operatorowi wybierac i regulowac rézne wtasciwosci przyrzadu i nastawy.
Obejmuje on:

* Menu Probe & Cal: Sktada sie z kilku funkcji uzywanych do konfigurowania typu gtowicy pomiarowej, zerowania i
wzorcowania grubosci. Sg to funkcje: Gtowica pomiarowa (strona 56), Tryb Pomiarowy (strona 60), Wzorcowanie Grubosci
(strona 62), Zerowanie (strona 65), Wzorcowanie (strona 63), Zerowanie Gtowicy Pomiarowej (strona 67), Predkos¢ (strona
70), Przypomnienie o kalibracji (strona 72) oraz Kompensacja Temperatury (strona 70).

* Menu Measure: Sktada sie z kilku funkcji uzywanych do konfigurowania przyrzgdu podczas badania. S to funkcje: Mode
(strona 95), Dual-Multi (strona 97), Display Delay (strona 101), Display Range (strona 98), Freeze (strona 102), Maximum Gain
Mode (strona 103), Maximum Gain Adjustment (strona 103) oraz Results (strona 108).

* Menu Gate: Skfada sie z kilku funkcji uzywanych do okreslenia punktu poczatkowego, szerokosci i progu dla Bramki A i
Bramki B. S to funkcje: Gate A (lub B) Start (strona 92), Gate A lub B Width (strona 93), oraz Gate A lub B Threshold (strona
94).

*Menu DR: Sktada sie z kilku funkcji uzywanych do okreslenia sposobu rejestracji danych: Explorer (strona 74), Properties
(strona 118), View (strona 118), Master Comment (page 86), Export (strona 133) oraz Overwrite (strona 88). Podmenu (strona
120) umozliwia okreslenie wtasciwosci Rejestratora Danych (DR) przez uzytkownika.

* Menu Alarm: Sktada sie z kilku funkcji uzywanych konfigurowania dolnej i gérnej granicy alarmu. Sg to funkcje: Max (strona
106), Min (strona 106), Max Alarm (strona 107) oraz Min Alarm (strona 107).



* Menu Param: Sktada sie z kilku funkcji uzywanych do zatadowania lub zapisania parametréw: Sa to funkcje: Load P-Set
(strona 112) oraz Save P-Set (strona 113).
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2.2 Uktad menu (c.d.)

* Menu Config: Sktada sie z kilku funkcji uzywanych do konfigurowania przyrzadu przed pomiarem, tgcznie z okresleniem
jednostek, czasu i daty, oraz widoku ekranu, jak réwniez do sterowania innymi waznymi parametrami pomiarowymi. Sg to
funkcje: Update Rate (strona 42), Rectify (strona 43), Radix (strona 46), Last Reading (strona 47), Brightness (strona 36), Color
(strona 34), Language (strona 28), Orientation (strona 32), Date and Time Format (strona 30), Power Down (strona 33), Unit
(strona 29), Resolution (strona 38), Zero Block (strona 39), Velocity Reference Block (strona 40), Lockout (strona 48), Menu
Mode (strona 50), Function Key (strona 51), Password (strona 52), Code (strona 54), oraz About (strona 47).

Informacje zawarte w niniejszym rozdziale opisujg sposdb ustawiania grubosciomierza DMS Go do pracy i do poszczegdlnych
pomiarow.
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2.3 Ustawianie poczatkowe

W niniejszym paragrafie nauczymy sie jak konfigurowaé wtasciwosci wyswietlacza i parametry robocze grubosciomierza USM
Go. Nalezy przestrzegac tych procedur w celu WEACZENIA przyrzadu i dokonywania poczatkowych ustawien funkcji
sterujgcych. Poniewaz przyrzad moze zostac ustawiony w ten sposdb, ze zapamietuje nastawy kontrolne przy jego
WYLACZENIU i przywraca je po ponownym WEACZENIU, nie zachodzi koniecznos¢ powtarzania tych ustawien o ile nie jest
wymagana ich zmiana.

Przy WLACZENIU przyrzadu automatycznie uruchomione zostaje menu gtéwne.

Wskazowka: W wigkszosci menu mozna nacisngé klawisz F1 aby powrdci¢ do glownego menu na ekranie HOME lub aby
wyjs¢ z okreslonej funkcji.
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2.3.1 Jezyk, Jednostki miary, Data i Czas

Nalezy stosowac procedury zawarte w tym paragrafie w celu ustawienia jednostek miary, daty, godziny i jezyka dialogowego
pojawiajgcych sie na ekranie wyswietlacza jak rowniez poziomu dostepu i hasta operatora . Dostep do tych parametréw
uzyskuje sie z podmenu CONFIG, ktdre zostato zaznaczone na Rysunku 8 ponizej.




Rysunek 8: Podmenu CONFIG
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2.3.1
2.3.1a

Jezyk, Jednostki Miary, Data i Czas (c.d.)
Ustawianie Jednostek Miary (CONFIG-LANGUAGE)

-

W GEOWNYM menu przewing¢ do podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka. (i) Na ekranie wyswietlanych jest
kilka réznych funkcji.

. gl
Przy uzyciu joysticka (‘L_“ ’ nalezy wybrac funkcje zatytutowang LANGUAGE. W celu zmiany wybranego jezyka
nalezy przesuwac joystick lub nacisng¢ przetacznik migowy funkcji. Do dyspozycji sg nastepujgce jezyki: angielski,

niemiecki, francuski, hiszpanski, japonski i chinski. Jezykiem domysinym jest jezyk angielski.

[ 3
Za pomoca joysticka (r»“:‘l‘s: ) przej$¢ do innej funkcji lub nacisng¢ klawisz HOME aby powréci¢ do menu
gtéwnego. Jezyk dla wyswietlania komunikatow i raportow jest teraz ustawiony na ostatnio wybrang opcje.
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2.3.1b Ustawianie Jednostek Miary (CONFIG-UNIT)
“r
1. W GEOWNYM menu przewinaé do podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka. (udile)- Na ekranie wyswietlanych jest
kilka réznych funkcji.

. g
2. Przy uzyciu joysticka - ‘nalezy wybrac funkcje zatytutowang UNIT. Dostepne sg nastepujgce opcje:
* mm — ustawienie domyslne, w ktédrym wyswietlane sg wartosci w milimetrach.

*in - wysSwietlane sg wartosci w calach.

-
Pt
3. Aby zmienia¢ jednostke miary nalezy przesuwac joystick w lewo lub w prawo ( (—1))
. P \ ) o -'l'é"f PR
4, Po dokonaniu wyboru przejs¢ do innej funkcji przy uzyciu joysticka (= ) lub nacisng¢ klawisz HOME aby

powrdci¢ do menu gtéwnego.
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2.3.1c Ustawianie formatéw Daty i Czasu (CONFIG-DT FMT)
-
1. W GEOWNYM menu przewinaé do podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka. (udile)- Na ekranie wyswietlanych jest
kilka réznych funkcji.
} L '__‘.‘,v
— - =]

2. Przy uzyciu joysticka ‘nalezy wybrac funkcje z DT FMT . Nalezy wybra¢ jeden sposrdd nastepujgcych

formatéw daty i czasu:

e Format daty Y-M-D i format czasu 12 lub 24 godziny
e Format daty M/D/Y i format czasu 12 lub 24 godziny
e Format daty D.M.Y i format czasu 12 lub 24 godziny

3. Po dokonaniu wyboru przej$¢ do innej funkcji przy uzyciu joysticka (#5555 ) |ub nacisng¢ klawisz HOME aby
powrdci¢ do menu gtéwnego. Format daty i czasu pokazany na ekranie wyswietlacza i w raportach sg obecnie
ustawione na ostatnio dokonany wybar.
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2.3.1d Ustawianie Daty i Czasu (CONFIG-DATE TIME)

-

1. W GLOWNYM menu przewinaé do podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka. (i) Na ekranie wyswietlanych jest
kilka réznych funkciji.
. v g
2. Przy uzyciu joysticka (e nalezy wybra¢ funkcje zatytutowang DATE TIME i przesuwac joystick w lewo lub w
prawo aby otworzy¢ okno Date/Time.
3. Aby zmieni¢ wybrang date i czas nalezy przewingé menu przy uzyciu joysticka do funkcji data lub czas. Nastepnie
przesuwac joystick w lewo lub w prawo aby wprowadzi¢ prawidtowa date i czas, nacisng¢ klawisz F2 (CONFIRM) aby

potwierdzi¢ nowa date i czas, lub nacisnag¢ klawisz F1 (EXIT) aby zamkna¢ okno bez zmiany daty lub czasu.

e 3
4. Po dokonaniu wyboru przejs¢ do innej funkcji przy uzyciu joysticka (.r&: ) lub nacisng¢ klawisz HOME aby
powrdci¢ do Menu Gtoéwnego. Data i czas wysSwietlane na ekranie oraz podawane na raportach sg obecnie
nastawione na ostatnio dokonany wybor.
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2.3.1e Ustawianie Orientacji Leworeczne lub praworecznej (CONFIG-ORIENTATION)

-
1. W menu GEOWNYM przewija¢ do podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka (i)
e g
2. Przy uzyciu joysticka - ‘ nalezy wybraé funkcje zatytutowang ORIENTATION i nastepnie przesuwac joystick w
-

lewo lub w prawo (ais)- aby wybrac obstuge orientacje PRAWORECZNA lub LEWORECZNA.

gl
3. Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka (e | aby przejsé do innej funkcji, lub nacisngé¢ klawisz HOME aby

powrdci¢ do Gtéwnego Menu.
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2.3.1f

Ustawianie Czasu przed wytgczeniem zasilania wskutek bezczynnosci przyrzadu (CONFIG-POWER DOWN))

Funkcja Power Down wytacza przyrzad po uptywie zadanego okresu czasu bezczynnosci grubosciomierza DMS Go; tzn. jezeli

uzytkownik nie dokonuje zadnych wprowadzen za pomocg klawiszy lub joysticka oraz przyrzad nie otrzymuje aktualnych

danych grubosci Scianki (jak pokazano na ekranie wyttuszczonymi literami w przeciwienstwie do ,,pustych” liter). Odliczanie

czasu zostaje anulowane przez nadejscie aktualnego pomiaru lub nacisniecie klawisza albo uruchomienie joysticka.

Uwaga :

-

W menu GLOWNYM przewija¢ do podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka (i)
O,

(y-ug-—,

Przy uzyciu joysticka —* / nalezy wybrac funkcje zatytutowang POWER DOWN i nastepnie przesuwac joystick
-—

joysticka w lewo lub w prawo (). aby wprowadzic¢ ilo$¢ minut przed wytgczeniem zasilania DMS Go. Do wyboru
saopcjel,2,3,4,5, 10, 15, 30 minut lub Manual.
GE zaleca nastawic¢ czas 5 minut aby zapobiec wyczerpaniu sie akumulatora.

. og
Po wprowadzeniu ilosci minut nalezy uzy¢ joysticka ™ -/ aby przej$¢ do innej funkcji, lub nacisng¢ klawisz

HOME aby powréci¢ do Gtéwnego Menu.
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2.3.2 Wyglad ekranu wyswietlacza

Nalezy postepowac zgodnie z procedurami opisanymi w niniejszym paragrafie w celu ustawienia wygladu ekranu
wyswietlacza. Ustawianie wymaga dostepu do podmenu CONFIG.

2.3.2a Ustawianie Koloru Wyswietlacza (CONFIG-COLOR)

1. W menu GEOWNYM nalezy uruchomi¢ podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka.
2. Przy uzyciu joysticka nalezy wybraé funkcje zatytutowang COLOR. Istniejg cztery zaprogramowane uktady koloréow.
3. W celu zmiany uktadu koloréw wyswietlacza nalezy przesuwac joystick na zgdany uktad koloréw ekranu. (Rysunek 9

na nastepnej stronie przedstawia mozliwe uktady koloréw).

4, Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka aby przej$é do innej funkcji, lub nacisngé¢ klawisz HOME aby powrdci¢ do

Gtéwnego Menu.
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2.3.2a Ustawianie Koloru Wyswietlacza (CONFIG-COLOR) (c.d.)
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Rysunek 9 : Dostepne uktady koloréw ekranu DMS Go
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2.3.2b Ustawianie Jaskrawosci Ekranu Wyswietlacza (CONFIG-BRIGHTNESS)

1. W GEOWNYM menu nalezy uruchomié¢ podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka.

2. Przy uzyciu joysticka nalezy wybraé funkcje zatytutowang BRIGHTNESS. Dostepne nastawy mieszczg sie w zakresie
od 1do 10.

3. W celu zmiany poziomu jaskrawosci nalezy przesuwac joystick w lewo lub w prawo.

Uwaga : GE zaleca wybrac nastawe 6 aby wydtuzyc czas uzywania akumulatora.

4, Po dokonaniu wyboru nalezy uzyc joysticka aby przejs¢ do innej funkgji, lub nacisngé klawisz HOME aby powrdcic¢ do

Gtéwnego Menu.
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2.3.2c¢ Postugiwanie sie Ostatnim Odczytem dla Kontroli Sprzegniecia (CONFIG-LAST READING)

Odczyt wartosci pomiarowej na ekranie pomaga uzytkownikowi okresli¢, czy gtowica pomiarowa jest dobrze

sprzegnieta na mierzonej powierzchni. Cyfry wypetnione wskazujg dobre sprzegniecie, podczas gdy cyfry , puste”
0znaczajg niewystarczajgce sprzegniecie.

1. W menu GELOWNYM nalezy uruchomié podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka. Na ekranie pojawia sie kilka funkcji.

2. Przy uzyciu joysticka nalezy wybraé funkcje zatytutowang LAST READING. Dostepne nastawy to HOLD i BLANK. Jezeli
ustawiona zostanie opcja HOLD, to ostatnia warto$¢ zmierzona pozostanie na ekranie w postaci ,,pustych” znakéw
jezeli glowica pomiarowa nie jest sprzegnieta. Aktualny pomiar przy sprzegnietej gtowicy pomiarowej jest
wyswietlanymi ,,petnymi” cyframi (patrz Rysunek 10 ponizej). Jezeli nastawiona zostanie opcja BLANK, to na ekranie

wyswietlane bedg kreski.
(/~
t

12.56

Rysunek 10: Aktualny odczyt -Ostatni odczyt HELD i Ostatni odczyt BLANK

Uwaga: Jezeli przyrzad znajduje sie w trybie DR i wartosc jest nastawiona na HOLD, to mozna jeszcze przestaé wartosé do
pliku. Jezeli wartos¢ jest nastawiona na BLANK, to DMS Go pozostawi to miejsce puste.
3. W celu zmiany nastawy odczytu nalezy przesuwac joystick w lewo lub w prawo.
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Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka aby przejs¢ do innej funkcji, lub nacisng¢ klawisz HOME aby powrdcic¢ do
Gtéwnego Menu.
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2.3.2d Ustawianie Rozdzielczosci Ekranu Wyswietlacza (CONFIG-RESOLUTION)

1. W GLOWNYM menu nalezy uruchomié¢ podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka.
Przy uzyciu joysticka nalezy wybraé funkcje zatytutowang RESOLUTION. Rozdzielczo$¢é moze by¢ nastawiona
automatycznie (AUTO) na mierzong grubos¢, na 1/10 (X.X) lub 1/100 (X.XX) w mm oraz 1/100 (X.XX) lub 1/1000
(X.XXX) w calach.

Uwaga: Przy wyborze trybu AUTO wartoscig graniczng jest 10 cali (dla pomiaréw w calach). Warto$¢, ktéra jest mniejsza niz
10 cali bedzie podawana w trybie X.XXX. W przeciwnym razie wartos¢ bedzie przedstawiana w trybie X.XX.
W przypadku milimetrow wartoscig graniczng jest 100 mm. Warto$é, ktéra jest mniejsza niz 100 mm bedzie
podawana w trybie X.XX. W przeciwnym razie wartos¢ bedzie przedstawiana w trybie X.X

3. W celu zmiany poziomu rozdzielczosci nalezy przesuwac joystick w lewo lub w prawo.

4. Po dokonaniu wyboru nalezy uzyc joysticka aby przejs¢ do innej funkc;ji, lub nacisngé¢ klawisz HOME aby powrdcic¢ do
Gtéwnego Menu.
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2.3.2e Ustawianie Konfiguracji Bloku Zerowania (CONFIG-ZERO-BLOCK)

Jezeli uzywany jest bloczek do zerowania gtowicy pomiarowej, to mozna wprowadzi¢ do przyrzgdu DMS Go konfiguracje jego
grubosci i predkosci. (Patrz paragraf ,,Ustawianie punktu zerowego gtowicy pomiarowej (PROBE & CAL — ZERO)” na stronie
65.)

1. W GLOWNYM menu nalezy uruchomi¢ podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka.
-—
2. Przy uzyciu joysticka nalezy wybraé funkcje zatytutowang ZERO BLOCK, a nastepnie przesuwac joystick (i)
aby otworzy¢ okno konfiguracji (Rysunek 11 ponizej).
¢, 2 O—— T ) m; T
i =l Zero Block Configuration
ONIT Unit
ey Thickness 6350 mem
Velocity 5842 mks
|rEsoLuTIoN
N

Rysunek 11: Okno Konfiguracji Bloku Zerowania
3. Przesuwac joystick w lewo lub w prawo aby zmieni¢ jednostke (cale lub mm), grubos¢ scianki (cale lub mm) lub
predkosé (w calach/mikrosekunde lub m/s) na warto$¢ wygrawerowang na bloczku wzorcowym dostarczonym przez
GE. Wartosci te bedg zawsze wyswietlane jednostkach metrycznych (mm). Nacisngc klawisz F2 (DONE) aby
potwierdzi¢ wprowadzenie, lub F1 (EXIT) aby zamkngé¢ okno bez zmiany konfiguracji.
4, Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka aby przej$é do innej funkcji, lub nacisngé¢ klawisz HOME aby powrdci¢ do

Gtéwnego Menu.
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2.3.2f Ustawianie konfiguracji bloku wzorcowego predkosci (CONFIG-VEL. REF.. BLOCK)

Miedziany bloczek wzorcowy predkosci dostarczany jest z wygrawerowanym numerem seryjnym, jak rowniez predkoscig w
calach i m/s. (Patrz Rysunek 12 ponizej.) Podczas gdy stalowy bloczek zerowania reprezentuje gorng granice predkosci
dzwieku @ 6000 m/s), to bloczek wzorcowy predkosci reprezentuje dolng granice predkosci @ 4700 m/s). Jezeli dla danej
gtowicy pomiarowej uzywany jest bloczek wzorcowy predkosci, to mozna wprowadzi¢ do przyrzagdu DMS Go zaréwno
predkos¢ dzwieku materiatu podstawowego jak i predkos¢ powtoki. Jednak funkcja ta jest konieczna na tylko wtedy, gdy
wtgczona jest opcja TopCOAT/Auto-V.

EEE5T IN/uS,

Rysunek 12: Grawerowany Bloczek Wzorcowy Predkosci
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2.3.2f Ustawianie konfiguracji bloku wzorcowego predkosci (CONFIG-VEL. REF.. BLOCK) (c.d.)

1. W GEOWNYM menu nalezy uruchomié¢ podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka.
2. Przy uzyciu joysticka nalezy wybra¢ funkcje zatytutowang VEL. REF. BLOCK, i otworzy¢ okno konfiguracji (Rysunek 13
ponizej).
o ™

RESOLUTION

ZERD BLOCK
02500 In
02302 infs

Velocity Reference Block Configuration
unit

AUTO)| Senal Marmber

Velocity 0.1903Inks
Coating Velocity 0.0935inf!s

Rysunek 13: Okno Konfiguracji Bloku Wzorcowego Predkosci

3. Przesuwac joystick w lewo lub w prawo aby zmienic jednostke miary (cale lub mm), numer seryjny, predkos¢
dzwieku materiatu podstawowego (w calach lub mm/usek.) oraz predkos¢ dzwieku materiatu powtoki (w calach lub
mm/usek.) na warto$¢ wygrawerowana na bloczku. Nacisnac klawisz F2 (DONE) aby potwierdzi¢ wprowadzenie, lub
F1 (EXIT) aby zamkngc¢ okno bez zmiany konfiguracji.
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Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka aby przejs¢ do innej funkcji, lub nacisng¢ klawisz HOME aby powrdcic¢ do
Gtéwnego Menu.
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2.3.2g Ustawianie Czestotliwosci Aktualizacji Ekranu (CONFIG-UPDATE RATE)

1. W GEOWNYM menu nalezy uruchomié¢ podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka.
2. Przy uzyciu joysticka nalezy wybrac funkcje zatytutowang UPDATE RATE (czestotliwo$¢, z jakg aktualizowany jest
ekran). Dostepne nastawy to 4, 8i 16 Hz.

3. W celu zmiany czestotliwosci aktualizacji, nalezy przesuwac joystick w lewo lub w prawo.

4, Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka aby przejs¢ do innej funkgcji, lub nacisng¢ klawisz HOME aby powrdci¢ do

Gtéwnego Menu.

Uwaga: W trybach B-Scan i Min/Max, czestotliwos¢ odswiezania ekranu wynosi zawsze 32 Hz.
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2.3.2.h Wybor Trybu Prostowania (CONFIG-RECTIFY)

Prostowanie wptywa na kierunek ustawienia Skanu A na ekranie wyswietlacza. Skan A przedstawia impuls dZzwiekowy (tj.
echo), ktéry powrdcit do przyrzadu z badanego materiatu. Ciagi (serie) ech wygladaja jak sygnat o czestotliwosci radiowej (RF)
pokazany na Rysunkul4 ponizej. Nalezy zwrdci¢ uwage, ze sygnat RF posiada zaréwno sktadowg ujemng ponizej osi oraz
dodatnig powyzej osi. W trybie RF, Bramka A i Bramka B moga by¢ umieszczone badz ponizej badz tez powyzej osi, aby mogty
by¢ wyzwolone przez echo o zwrocie dodatnim lub echo o zwrocie ujemnym. Tryb prostowania jest normalnie ustawiany
automatycznie przez wybor gtowicy pomiarowej. Wiekszos¢ gtowic pomiarowych do grubosciomierzy GEIT jest
przystosowana do prostowania ujemnego.




Rysunek 14: Typowe sygnaty RF i wyprostowane
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2.3.2.h Wybér Trybu Prostowania (CONFIG-RECTIFY)(c.d.)

e Prostowanie pétokresowe dodatnie oznacza, ze wyswietlana jest tylko gérna (tj. dodatnia) potowa sygnatu RF.

e Prostowanie potokresowe ujemne oznacza, ze wySwietlana jest tylko dolna (tj. ujemna) potowa sygnatu RF (patrz
Rysunek 14 na stronie 43). Nalezy zwrdci¢ uwage na to, ze chociaz wyswietlana jest tylko ujemna potowa sygnatu RF,
to jest ona zwrdcona w tym samym kierunku jak sktadowa dodatnia w celu uproszczenia ogladania.

e  Prostowanie petno-okresowe taczy razem sygnat dodatni i sygnat ujemny i wyswietla obydwa z nich w kierunku
dodatnim (patrz Rysunek 14 na stronie 43).

e RF oznacza brak prostowania.

Prostowanie oznacza cykl, w ktédrym dokonywany jest pomiar przekraczania punktu zerowego. W normalnych warunkach GE
zaleca nie zmieniac tego parametru. Zmiana trybu prostowania konieczna jest tylko dla specjalnych gtowic pomiarowych lub
specjalnych zastosowan. W razie potrzeby nalezy wybrac tryb prostowania nalezy postepowac zgodnie z procedurg na
nastepnej stronie.
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2.3.2.h Wybér Trybu Prostowania (CONFIG-RECTIFY)(c.d.)

1. W GLOWNYM menu nalezy uruchomi¢ podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka.
Przy uzyciu joysticka nalezy wybraé funkcje zatytutowang RECTIFY . Dostepne sg nastepujace opcje.
* NEG — Przedstawia ujemng sktadowg sygnatu RF lecz wyswietlang w kierunku dodatnim.
* POZ - Przedstawia dodatnig sktadowg sygnatu RF.
* FULL — Przedstawia dodatnig i ujemna sktadowg sygnatu RF, lecz obydwie zorientowane w kierunku dodatnim.
* RF - Przedstawia echo bez prostowania.

3. Aby wybraé zgdany sposdb prostowania nalezy przesuwac joystick w lewo lub w prawo.

4, Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka aby przejs¢ do innej funkcji, lub nacisng¢ klawisz HOME aby powrdci¢ do
Gtéwnego Menu.
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2.3.2.i Ustawianie Miejsca Dziesietnego (CONFIG-RADIX)

W USA miejsce dziesietne jest normalnie kropka, w niektérych krajach europejskich przecinkiem.

Uwaga: Podczas uzywania trybu DR nie nalezy zmienia¢ miejsca dziesietnego, poniewaz DR nie jest zmieniany

dynamicznie.

1. W GEOWNYM menu nalezy przewingé do podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka. Na ekranie wy$wietlanych jest
kilka funkcji.

2. Przy uzyciu joysticka nalezy wybrac¢ funkcje RADIX (symbol kropki dziesietnej w pomiarach). Dostepnymi opcjami sg
przecinek i kropka dziesietna.

3. Aby miejsce dziesietne nalezy przesuwac joystick w lewo lub w prawo.

4, Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka aby przejs¢ do innej funkcji, lub nacisngé klawisz HOME aby powrdcic¢ do

Gtéwnego Menu.
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2.3.2.j Wywotywanie informacji o programie (CONFIG-ABOUT)

Dane dotyczace numeru seryjnego i kodéw DMS Go mogg by¢ potrzebne waszemu zaktadowi serwisowemu przy
udzielaniu pomocy odnosnie aktualizacji lub poprawek. Sg one dostepne przy uzyciu funkcji ABOUT.

1. W GLEOWNYM menu nalezy przewingé do podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka.

2. Przy uzyciu joysticka nalezy wybra¢ funkcje ABOUT (dla uzyskania ogdlnych informacji o DMS Go) , a nastepnie
przesuwac joystick w lewo lub w prawo aby wprowadzi¢ funkcje. Program wyswietla wymagane dane (patrz Rysunek
15 ponizej).

3.

Po przejrzeniu informacji nalezy nacisngc joystick lub dowolny klawisz funkcyjny aby powrdci¢ do gtéwnego ekranu.

@ 2010 GE Inspection Technologes. Al rights reserved.
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Rysunek 15: Ekran Informacji o DMS Go
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2.3.3 Ustawianie funkcji zabezpieczajacych

Nalezy postepowac zgodnie z procedurami opisanymi w tym paragrafie aby wyregulowad wyglad ekranu. (Regulacje
wymagajg dostepu do podmenu CONFIG).

2.3.3.a Zapewnienie uzytkownikowi dostepu do okreslonych funkcji (CONFIG-LOCKOUT)

Kierownik moze zezwoli¢ innym uzytkownikom na dostep tylko do okreslonych funkcji grubosciomierza DMS Go. Przyrzad
DMS Go posiada dwa poziomy uzytkownika: Ekspert oraz Kontroler. Ekspert posiada dostep do wszystkich funkcji, podczas

gdy Kontroler moze uzywac tylko tych funkcji, ktére nie zostaty zablokowane w menu LOCKOUT. Przed wyborem funkcji dla
kontroleréw nalezy ustawi¢ funkcje PASSWORD (strona 52).

1. W GEOWNYM menu nalezy przewingé¢ do podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka.
2. Przy uzyciu joysticka nalezy wybraé funkcje LOCKOUT , a nastepnie wejs¢ do funkcji . Otwiera sie menu funkgji
(kopia Gtdwnego Menu, jak pokazano na Rysunku 16 ponizej) .
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Rysunek 16: Okno Opcji Lockout
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2.3.3.a Zapewnienie uzytkownikowi dostepu do okreslonych funkcji (CONFIG-LOCKOUT)
Przesuwac joystick do funkcji, do ktérych konieczny jest dostep, a nastepnie nacisnac srodek joysticka aby wtgczy¢
funkcje.

4, Po dokonaniu wyboru przej$é¢ za pomoca joysticka do innej funkcji, lub nacisngé¢ klawisz HOME aby powrdci¢ do
Gtéwnego menu.
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2.3.3.b Ustawianie Poziomu UzZytkownika (CONFIG-MENU MODE)

Przyrzad DMS Go posiada dwa poziomy uzytkownika: Ekspert oraz Kontroler. Ekspert posiada dostep do wszystkich funkcji,
podczas gdy Kontroler moze uzywac tylko tych funkcji, ktore nie zostaty zablokowane w menu LOCKOUT. Aby ustawi¢ menu
na wtasciwy poziom nalezy wykonaé nastepujgce czynnosci.

W GLOWNYM menu nalezy uruchomié¢ podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka.
Przy uzyciu joysticka wybraé funkcje MENU MODE.

W celu zmiany poziomu uzytkownika nalezy przesuwaé joystick w lewo lub w prawo.

P W N B

Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka aby przejsé do innej funkgji, lub nacisngé¢ klawisz HOME aby powrdci¢ do

Gtéwnego Menu.
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2.3.3.c Ustawianie okreslonych funkcji dla klawisza F4 (CONFIG-FUNC KEYS)

Uwaga: Ogdlne informacje na temat klawiszy funkcyjnych, patrz strona 7
W razie potrzeby mozna ustawic funkcje zdefiniowang przez uzytkownika dla klawisza funkcyjnego F4. Do wyboru s3 cztery
mozliwosci:

e OBSTR/CLEAR — Informacja ktéra wskazuje, ze fizyczne miejsce nie byto dostepne.

e NOTE - Umozliwia uzytkownikowi doda¢ notatke.

e UuGRID - Umozliwia uzytkownikowi utworzenie mikrosiatki (microgrid) w okreslonym punkcie danych.

e TOGGLE LEFT HAND / RIGHT HAND - Umozliwia uzytkownikowi przetgczanie miedzy obstuga leworeczng i

praworeczng.

1. W GEOWNYM menu nalezy uruchomi¢ podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka. Na ekranie wy$wietlanych jest kilka
funkgji.

2. Przy uzyciu joysticka przewing¢ do funkcji zatytutowanej FUNC KEYS. Wybrac funkcje zwigzang z klawiszem F4..

3. Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka aby przejs¢ do innej funkcji, lub nacisngé¢ klawisz HOME aby powrdcié do

Gtéwnego Menu.
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2.3.3.d Wprowadzanie Nowego Hasta (CONFIG-PASSWORD)
Aby wprowadzi¢ nowe hasto dla przyrzgdu DMS Go nalezy wykonaé nastepujgce czynnosci:

1. W GLOWNYM menu nalezy uruchomié¢ podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka.
2. Przy uzyciu joysticka przewing¢ do funkcji zatytutowanej PASSWORD, i przesuwac joystick w lewo lub w prawo aby

otworzy¢ okno wprowadzania hasta (Rysunek 17 ponizej).
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Rysunek 17: Okno Funkcji Hasto
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2.3.3.d Wprowadzanie Nowego Hasta (CONFIG-PASSWORD) (c.d.)

3.  Przesungc joystick na litere lub cyfre, ktdrg chcemy wprowadzi¢, nastepnie nacisngc¢ srodek joysticka aby wprowadzic¢
znak. Powtarzac te czynnosci az do wprowadzenia catego hasta, a nastepnie nacisng¢ klawisz F2 (ENTER).

Uwaga: W przypadku posiadania poprzednio HAStA (STAREGO), przed zezwoleniem na wprowadzenie NOWERGO HAStA
system zqgda wprowadzenia najpierw STAREGO HAStA. Grubosciomierz DMS umoZliwia réwniez obstuge BEZ HAStA. W tym
przypadku brak jest dostepu do tej funkcji.

4. Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka aby przejs¢ do innej funkcji, lub nacisngé klawisz HOME aby powrdci¢ do
Gtéwnego Menu.
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2.3.3.e Wprowadzanie Nowego Kodu Aktywacji dla Opcji (CONFIG - CODE)

Jezeli zakupiona zostata specjalna opcja oprogramowania, to GE dostarcza specjalny kod aktywacji. Te specjalne opcje
obejmujg TOPCOAT i AUTO-V, Extended Data Recorder i USM Go Mode. Kody aktywacji dopasowane do numeru seryjnego
DMS Go mogg zosta¢ wprowadzone za posrednictwem podmenu CODE, ktdre jest usytuowane w menu CONFIG. W tym

podmenu znajduje sie réwniez numer seryjny przyporzagdkowany waszemu przyrzgdowi. W celu wprowadzenia kodu
aktywaciji:

1. W GLOWNYM menu nalezy uruchomié¢ podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka.

2. Przy uzyciu joysticka przewing¢ do funkcji zatytutowanej CODE, i przesuwac joystick w lewo lub w prawo aby
wigczy¢ funkcje. Nalezy zwrdcic¢ uwage, ze podswietlony jest pierwszy znak aktualnej wartosci kodu (Rysunek 18
ponizej).
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Rysunek 18: Funkcja Wprowadzania Kodu
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2.3.3.e Wprowadzanie Nowego Kodu Aktywacji dla Opcji (CONFIG - CODE) (c.d.)

3. Przy uzyciu joysticka zmieni¢ podswietlony znak. Nastepnie przesuwac joystick w lewo lub w prawo aby wybraé
nastepny znak, i kontynuowac zmiane wartosci az wszystkie bedg zgadzaty sie z kodem dostarczonym przez GEIT.

4, Po zakonczeniu wprowadzania kodu potwierdzi¢ wprowadzenie przez nacisniecie klawisza F2 (CONFIRM). Jezeli kod
jest niewazny, to DMS Go wyswietla komunikat: ,,Error — Invalid Code!”.

5. Wykonywaé polecenia wyswietlane na ekranie aby pomysinie zakoriczy¢ proces aktywacji.
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2.4 Instalowanie gtowicy pomiarowej
W celu zainstalowania gtowicy pomiarowej w przyrzadzie DMS Go nalezy
przestrzegac instrukcji zawartych w niniejszym paragrafie.

2.4.1 Podfaczanie gtowicy pomiarowe;j
Podczas podtgczania gtowicy pomiarowej do przyrzgdu muszg wykonane
nastepujgce czynnosci:

e Prawidtowe fizyczne potgczenie gtowicy pomiarowej z przyrzagdem.
e Prawidtowe skonfigurowanie przyrzgdu do wspotpracy z podtaczong
gtowica.

Do grubosciomierza DMS Go mozna podtaczy¢ gfowice pojedynczq lub
gfowice podwdjng.

Gtowica pojedyncza posiada tylko jeden oscylator (krysztat) ultradZzwiekowy.
Dziata on najpierw jako gtosnik, przeksztatcajgc impuls elektroniczny na
mechaniczny impuls ultradzwiekowy, nastepnie ten sam krysztat dziata

Rysunek 11: Potozenie gniazd gtowicy
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jednoczesdnie jak mikrofon, przyjmujgc wszystkie echa i przeksztatcajac je z
powrotem na impulsy elektroniczne.
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2.4.1 Podfaczanie gtowicy pomiarowej (c.d.)

Gtowica podwdjna posiada gtosnik oddzielony od mikrofonu. Gtowice te mozna odrdzni¢ w tatwy sposdb za pomoca liczby
gniazd przytgczeniowych LEMO (lub innego typu tgcznikéw) : jedno dla gtowicy pojedynczej, dwa dla gtowicy podwajnej.

Aby zainstalowac pojedynczq gfowice pomiarowgq nalezy podtgczy¢ kabel gtowicy do jednego z dwdch gniazd na bocznej
Scianie przyrzadu (patrz Rysunek 19 na poprzedniej stronie). Przy podtgczaniu podwdjnej gtowicy pomiarowej, klucz
zapewnia prawidtowa orientacje wtyczki nadajnika i odbiornika.
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2.4.2 Konfigurowanie przyrzadu

Trzy nastawy przyrzadu zalezne sg bezposrednio od typu zainstalowanej gtowicy pomiarowej. Nastawy te muszg zostac
uaktualnione za kazdym razem, gdy zainstalowana zostanie gtowica pomiarowa innego typu, przy przestrzeganiu instrukgcji
zawartych w nastepnych paragrafach.

2.4.2a Okreslanie Typu Gtowicy Pomiarowej (PROBE & CAL - PROBE)

1. Uruchomi¢ podmenu PROBE & CAL przy uzyciu joysticka.

2. Jezeli grubosciomierz DMS Go jest podtgczony do gtowicy dialogowej, to automatycznie wykrywa gtowice
pomiarowa jezeli wybrana zostata gtowica podwadjna. Po wykryciu, na ekranie pojawia sie stowo ,Dialog” pod nazwa
gtowicy. Jezeli nie jest to gtowica dialogowa, to nalezy uzy¢ joysticka do przewijania listy gtowic pomiarowych i
wyboru odpowiedniego urzadzenia. (Jezeli odtgczy sie gtowice dialogowa, to DMS Go wyswietla ostatni wybor
gtowicy, lecz nie pojawia sie juz dialog pod gtowicg). Jezeli zmienia sie gtowice nie-dialogowa, to konieczne jest
ponowne przewijanie listy i wybranie nowego urzadzenia.

Uwaga: Gfowica dialogowa zawiera maty chip z danymi gtowicy. Po podtqczeniu do DMS Go chip ten przesyta te informacje
do przyrzqdu.

Uwaga: Przyrzqd DMS Go oferuje opcje w postaci dostarczanego przez GE pliku zdefiniowanych przez uzytkownika gtowic z

rozszerzeniem .prb, ktéry winien by¢ wprowadzony za posrednictwem karty pamieci SD. Grubosciomierz DMS Go wyswietla

ten plik jako czes¢ listy Gtowic pomiarowych, z dodaniem stowa (Custom).
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2.4.2a Okreslanie Typu Gtowicy Pomiarowej (PROBE & CAL - PROBE)

MEASURE GATE DR PARAM CONFIG
Rysunek 20: Ekran dla Podtgczonej Gtowicy Dialogowej
(Dialog wskazany przez Sygnat u dotu ekranu)



3. Przesuwad joystick w gore lub w dét aby opuscié te funkcje, lub nacisna¢ klawisz HOME, aby powrdci¢ do Gtéwnego
Menu.
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2.4.2.b Ustawianie Trybu Pomiaru Ultradzwiekowego (PROBE & CAL — TG MODE)

DMS Go wykonuje wszystkie pomiary w trybie ,zero-crossing”, w punkcie gdzie sygnat przekracza linie amplitudy
zerowej. Dostepne tryby rdznig sie w zaleznosci od uzywanej glowicy pomiarowej.

WAZNE: Nie wszystkie tryby sq dostepne dla wszystkich gtowic pomiarowych!

1. W GEOWNYM menu przewinaé do podmenu PROBE & CAL przy uzyciu joysticka.
2. Uzywajac joysticka wybrac funkcje zatytutowang TG MODE, a nastepnie wybrac tryb. Dostepnych jest sze$¢ opcji:

* S-IP — Tryb ten wskazuje, ze do DMS Go jest podtgczona pojedyncza gtowica pomiarowa. Rozpoczyna on pomiar
ultradzwiekowy od sztucznego punktu w stosunku do impulsu nadajnika (IP, impuls nadawczy, lub ,, T0”) i koriczy sie z
ostatnim przekroczeniem zera przed pierwszym wykrytym przekroczeniem zbocza w bramce A. Odpowiedni TOF jest
skompensowany przez przesuniecie zera gtowicy pomiarowej (P-delay), ktére obliczane jest automatycznie podczas procesu
wzorcowania. DMS Go oblicza wartos¢ grubosci ze zmierzonych danych i wyswietla jg na ekranie. W przypadku gtowicy
pojedynczej jest on uzywany do badania grubosci materiatéw bez powtok, zwtaszcza tych o gtadkich, réwnolegtych
powierzchniach.



* S-PEAK — Tryb ten wskazuje, ze do DMS Go jest podfaczona pojedyncza gtowica pomiarowa. Rozpoczyna on pomiar
ultradZzwiekowy od ostatniego przekroczenia zera przed pikiem w bramce A i koriczy sie z ostatnim przekroczeniem zera przed
maksymalnym echem w bramce B. Grubo$ciomierz DMS Go oblicza warto$¢ grubosci ze zmierzonych danych i wyswietla jg na
ekranie. W przypadku gtowicy pojedynczej jest on uzywany do badania grubosci materiatéw powlekanych, zwtaszcza tych o
gtadkich, rownolegtych powierzchniach.
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2.4.2.b Ustawianie Trybu Pomiaru Ultradzwiekowego (PROBE & CAL — TG MODE) (c.d.)

* S — FLANK — Tryb ten wskazuje, ze do DMS Go jest podtgczona pojedyncza gtowica pomiarowa. Rozpoczyna on pomiar ultradzwiekowy od
ostatniego przekroczenia zera przed pierwszym wykrytym zboczem w bramce A i konczy sie z ostatnim przekroczeniem zera przed
pierwszym wykrytym przekroczeniem zbocza w bramce B. Grubosciomierz DMS Go oblicza wartos¢ grubosci ze zmierzonych danych i
wyswietla jg na ekranie. W przypadku gtowicy pojedynczej jest on uzywany do badania grubosci materiatéw POWLEKANYCH, zwtaszcza tych
o gtadkich, réwnolegtych powierzchniach.

* DUAL - Tryb ten wskazuje, ze do DMS Go jest podtgczona pojedyncza gtowica pomiarowa. Rozpoczyna on pomiar ultradzwiekowy od
sztucznego punktu w stosunku do impulsu nadajnika (IP, impuls nadawczy, lub , T0”) i koriczy sie z ostatnim przekroczeniem zera przed
pierwszym wykrytym zboczem w bramce A. Odpowiedni TOF jest skompensowany przez przesuniecie zera gtowicy pomiarowej (P-delay),
ktére obliczane jest automatycznie podczas procesu wzorcowania. DMS Go oblicza wartos¢ grubosci ze zmierzonych danych i wyswietla ja
na ekranie. W przypadku gtowicy podwdjnej jest on uzywany do badania grubosci materiatéw bez powtok, zwtaszcza na zakrzywionych i
nieregularnych powierzchniach dna.

* DUAL- MULTI - Tryb ten jest dostepny kiedy do DMS Go jest podtaczona podwdjna gtowica pomiarowa. Rozpoczyna on pomiar
ultradzwiekowy od ostatniego przekroczenia zera przed maksymalnym echem wykrytym w bramce A i koriczy sie z ostatnim
przekroczeniem zera przed maksymalnym echem w bramce B. Grubosciomierz DMS Go oblicza wartos¢ grubosci ze zmierzonych danych i



wyswietla jg na ekranie. W przypadku gtowicy podwdjnej (dwuelementowej) jest on uzywany do badania grubosci materiatow
powlekanych.

* TOP — COAT —W potaczeniu ze specjalng gtowicg pomiarowg TopCOAT tryb ten jest uzywany do badania grubosci w materiatach
powlekanych. Nadaje sie on szczegdlnie do zakrzywionych i nieregularnych (z wzerami korozyjnymi) powierzchni dna. (Opcjonalny).

* AUTO -V - W potaczeniu ze specjalng gtowicg pomiarowg TopCOAT tryb ten jest uzywany do badania grubosci w materiatach
powlekanych. Nadaje sie on szczegdlnie do zakrzywionych i nieregularnych (z wzerami korozyjnymi) powierzchni dna. (Opcjonalny).
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2.4.2.b Ustawianie Trybu Pomiaru Ultradzwiekowego (PROBE & CAL — TG MODE) (c.d.)

3. Po dokonaniu wyboru nalezy przejs¢ do innej funkcji przy uzyciu joysticka lub nacisngé¢ klawisz HOME aby powrdci¢ do
Menu Gtéwnego.

2.4.2.c Ustawianie Metody Kalibracji Grubosci (PROBE & CAL — THK CAL)
W tej opcji mozna ustawiac kalibracje grubosci wedtug metody jednopunktowej lub dwupunktowe;j.

1. W GEOWNYM menu nalezy przewinaé do podmenu PROBE & CAL przy uzyciu joysticka.
2. Przy uzyciu joysticka nalezy wybraé funkcje zatytutowang THK CAL, a nastepnie wybra¢ metode kalibracji.
Dostepnymi opcjami s3: 1- punktowa i 2-punktowa.



3.

Po dokonaniu wyboru nalezy uzyc joysticka aby przejs¢ do innej funkcji, lub nacisngé¢ klawisz HOME aby powrdci¢ do
Gtéwnego Menu.
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2.5 Kalibracja

Kalibracja grubosciomierza DMS Go wymaga uzycia wzorca kalibracyjnego. Wzorzec ten musi by¢ wykonany z tego samego
materiatu jak probka do badan. Procedura kalibracji zalezna jest od tego, czy wybrana zostata 1-punktowa lub 2-punktowa
opcja THK CAL. Wybor kalibracji 1-punktowej lub 2-punktowej jest zalezny od posiadanych préobek do badania.

e Kalibracja 1-punktowa wymaga uzywania jednej prébki, dla ktérej wprowadza sie lub weryfikuje grubos¢ ; obydwie
bramki pojawiaja sie i mierza odlegto$¢é miedzy pierwszym i drugim echem dna (BWEs). Grubosciomierz DMS Go
oblicza réwniez predkosé dzwieku i opdznienie gtowicy pomiarowe;j.

Uwaga: Liczba bramek (1 lub 2) jest niezalezna od trybu CAL, lecz jest okreslana przez tryb pomiarowy ( 1 bramka dla
trybu DUAL, 2 bramki dla trybu DUAL-MULTI). Mozna przeprowadzi¢ kalibracje 1-punktowg za pomocg jednej bramki od
poczatku do pierwszego echa dna.

e Kalibracja 2-punktowa wymaga uzycia dwdch probek, lub jednej prébki o dwadch stopniach (low-cal i high cal).
Uzytkownik wprowadza lub weryfikuje najpierw nizszy stopien a nastepnie wyzszy stopien prébki.

Kalibracja jednopunktowa wymaga uzywania funkcji Probe Zero, jednak zerowanie nie jest konieczne w kalibracji
2-punktowe;.
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2.5.1 Kalibracja 1-punktowa (PROBE & CAL — CALIBRATION)
W celu wykalibrowania grubosciomierza DMS Go nalezy przestrzegac instrukcji zawartych w niniejszym paragrafie.

1. W GLOWNYM menu nalezy przewingé do podmenu PROBE & CAL przy uzyciu joysticka.

2. Przy uzyciu joysticka nalezy wybraé funkcje zatytutowang CALIBRATION a nastepnie naciskac przetacznik migowy
funkcji lub przesuwac joystick w potozenie Start.

3. W przypadku kalibracji 1-punktowej nalezy poréwnaé grubosé wzorca/prébki kalibracyjnej z wartoscig wyswietlang
na ekranie DMS Go w trybie kalibracji (ewentualnie — po dokonaniu zerowania gtowicy pomiarowej). Nacisng¢
klawisz F2 (ENTER) aby zmieni¢ recznie warto$¢ kalibracji. Jezeli warto$¢ wzorca/prébki kalibracyjnej jest
prawidtowa, to nalezy sprzegna¢ gtowice pomiarowgq z wzorcem kalibracyjnym grubosci. DMS Go wykona
automatycznie kalibracje i wyreguluje predkos¢ dzwieku w materiale dla dopasowania jej do predkosci dzwieku we

wzorcu/probce kalibracyjnej.
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2.5.1.a Ustawianie Punktu Zerowego Gfowicy Pomiarowej (PROBE & CAL — ZERO)

Wartosci TOF, ktdre zostaty zmierzone od sztucznego punktu w stosunku do impulsu nadawczego (impuls poczatkowy, IP, lub
,T0”), musza zosta¢ skompensowane przez wartos$¢ przesuniecia punktu zerowego gtowicy pomiarowej aby wyeliminowac
czas przelotu wskutek sztucznego potozenia poczgtkowego i linii opdznienia gtowicy pomiarowej. Wartos¢ ta umozliwia
réwniez regulacje ze wzgledu na nieréwnomierne zuzycie gtowicy i wahania linii opdznienia (delay lines).

Uwaga: Funkcja ZERO nie jest dostepna jezeli parametr DETECT MODE okresla pomiar typu ,,bramka do bramki” i echa
wielokrotnego, lub jezeli parametr THICKNESS CAL jest nastawiony na tryb 2-punktowy .

1. W GLOWNYM Menu przewinaé do podmenu PROBE & CAL przy uzyciu joysticka.

2. Przy uzyciu joysticka wybrac funkcje zatytutowang ZERO a nastepnie wybra¢ metode zerowania. Dostepnych jest szesc
opcji:

* Manual — W tej metodzie zerowania uzywany jest bloczek wzorcowy przyrzadu o znanej grubosci i predkosci dzwieku w
celu okreslenia wartosci przesuniecia punktu zerowego dla podtgczonej gtowicy pomiarowej. Mozna jej uzywac zaréwno do
pojedynczych i podwadjnych gtowic typu kontaktowego, oraz w przypadku krytycznych warunkow sprzegania lub
chropowatych powierzchni.

* Auto — W tej metodzie zerowania automatycznie okreslana jest wartos¢ przesuniecia punktu zerowego kiedy gtowica
pomiarowa jest aktywnie sprzegnieta z badanym materiatem. Zero otrzymywane jest z echa powierzchni rozdziatu faz, po
sprzegnieciu gtowicy pomiarowej i pdzniejszym odbieraniu echa dna prébki. Wymaga ona dobrych warunkdw sprzegniecia,
oraz wielokrotnego pobierania danych w celu okreslenia TOF do powierzchni rozdziatu faz (punktu, w ktérym wigzka
ultradzwiekowa wchodzi do materiatu) oraz TOF do dna prébki (punktu, w ktorym wigzka ultradZzwiekowa odbija sie od dna



materiatu). Poniewaz w metodzie tej zerowanie wykonywane jest z kazdym razem kiedy zdejmowany jest pomiar, to
nastepuje ciggte dopasowanie przyrzagdu do zmian temperatury i zuzycia dobiegu gtowicy.
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2.5.1.a Ustawianie Punktu Zerowego Gfowicy Pomiarowej (PROBE & CAL — ZERO)(c.d.)

e User - Przy uzywaniu czystej, niesprzezonej gtowicy pomiarowej, metoda ta pozwala okresli¢ automatycznie
przesuniecie punktu zerowego od powierzchni czotowej gtowicy przed jej sprzezeniem, i zerowanie jest wykonywane
tylko na zadanie uzytkownika. Przyjmuje ona nastepnie echo dna prébki. Mozna jej rdwniez uzywac w przypadku
krytycznych warunkdéw sprzegania lub chropowatych powierzchni.

3. Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka aby przejs¢ do innej funkcji, lub nacisng¢ klawisz HOME aby powrdci¢ do
Gtéwnego Menu.
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2.5.1.b Zerowanie Gtowicy Pomiarowej (PROBE & CAL — ZERO)

WAZNE: Opcja ta jest dostepna tylko wtedy, gdy funkcja Zero (patrz strona 62) w trybie kalibracji 1-punktowej zostata
ustawiona na opcje Manual lub User.

1. W GLOWNYM menu nalezy przewinagé do podmenu PROBE & CAL przy uzyciu joysticka.
2. Przy uzyciu joysticka nalezy wybrac funkcje zatytutowang PROBE ZERO, a nastepnie uzy¢ joysticka aby wybrac opcje Start.

3. Menu zmienia sie teraz w nastepujgcy sposob:

Jezeli w funkcji Zero wybrana zostata opcja Manual, to pojawia sie komunikat ,,Sprzegng¢
gtowice na bloczku do zerowania — uzy¢ srodka sprzegajacego”. Przytozy¢ gtowice do
bloczka do zerowania znajdujgcego sie na podstawie DMS Go (patrz rysunek po prawej),
natozyc¢ sSrodek sprzegajacy na gtowice i dokonac pomiaru.

4. Jezeli funkcji Zero wybrana zostata opcja User, to pojawia sie komunikat : ,Usung¢
Srodek sprzegajacy z Gtowicy, nacisng¢ Zero”.

5. DMS Go przeprowadza zerowanie gtowicy pomiarowej. Po zakonczeniu pomiaru nalezy przejs¢ do innej funkcji przy
uzyciu joysticka, lub nacisng¢ klawisz HOME aby powrdci¢ do Gtéwnego Menu.
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2.5.2. Kalibracja 2-punktowa (PROBE & CAL — CALIBRATION)

W przypadku kalibracji dwupunktowej:

a. DMS Go wyswietla komunikat ,Nacisng¢ ENTER aby edytowac grubosé wzorca kalibracyjnego low-cal lub sprzegngé
gtowice na mniejszej grubosci wzorca”. Wyswietlana jest grubos¢ wzorca kalibracyjnego (zamiast grubosci
mierzonej). Jezeli nie jest wymagane edytowanie wartosci, to nalezy sprzegna¢ gtowice na mniejszej grubosci wzorca
kalibracyjnego. DMS Go wskazuje, ze wywotuje wartos¢ a nastepnie wyswietla polecenie zdjecia gtowicy
pomiarowej.

b. DMS wyswietla komunikat ,,,,Nacisna¢ klawisz ENTER aby edytowac grubos¢ wzorca kalibracyjnego high-cal lub
sprzegnad gtowice na wiekszej grubosci wzorca”. Wyswietlana jest grubos$é wzorca kalibracyjnego (zamiast grubosci
mierzonej). Jezeli nie jest wymagane edytowanie wartosci, to nalezy sprzegng¢ gtowice na wiekszej grubosci wzorca
kalibracyjnego. DMS Go wskazuje, ze wywotuje wartos¢ a nastepnie wyswietla polecenie zdjecia gtowicy
pomiarowe;.

6. Po zakonczeniu powyzszej procedury nalezy przejs¢ do innej funkcji przy uzyciu joysticka, lub nacisng¢ klawisz HOME aby
powrdci¢ do Gtéwnego Menu.
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2.5.3 Kalibracja na podstawie predkosci dZzwieku w materiale (PROBE & CAL — VELOCITY)

Jezeli nie s dostepne wzorce/prébki kalibracyjne, lub jezeli procedura ultradzwiekowego pomiaru grubosci $cianki materiatu
wymaga okreslonej predkosci dZzwieku w materiale, to DMS Go moze by¢ wykalibrowany przez dopasowanie predkosci
dzwieku w materiale.

1. W GROWNYM menu nalezy przewinagé do podmenu PROBE & CAL przy uzyciu joysticka.

2. Przesuwac joystick w lewo lub w prawo aby przejrze¢ funkcje zatytutowang VELOCITY. Wyswietlona zostaje obliczona
predkos¢ dzwieku po kalibracji. Przesuwac joystick w lewo lub w prawo aby zmienié predkos¢ dzwieku. Jezeli nazwa funkcji
VELOCITY przedstawiona jest duzymi literami, oznacza to, ze uzywana jest zadana predkos¢ dZzwieku z wewnetrznej tabeli
materiatowej. Jezeli natomiast nazwa ,,velocity” wyswietlona jest matymi literami, oznacza to, ze predkos¢ dzwieku zostata
doktadnie wyregulowana przez uzytkownika lub ze zostata przeprowadzona kalibracja w celu dopasowania predkosci
dZzwieku w materiale.

3. Nacisnga¢ klawisz F3 lub F4 aby otworzyc zaprogramowany wykaz predkosci dzwieku w materiatach, i kontynuowa¢
naciskanie tych klawiszy aby przewijac liste. Dopasowanie w krokach co 1 jest dokonywane za pomocg joysticka.
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2.5.4 Kompensacja Temperatury (PROBE & CAL - TEMP COMP)

Wahania temperatury powodujg zmiane predkosci dZzwieku w materiatach i dobiegach gtowic pomiarowych, i tym samym
kalibracji. Wszystkie kalibracje powinny by¢ wykonywane na miejscu, oraz przy uzyciu wzorcéw kalibracyjnych o takiej same;j
temperaturze jak probka badana w celu zminimalizowania btedow wskutek zmian temperatury. Jezeli nie jest mozliwe
ogrzanie wzorca kalibracyjnego, to mozna zastosowac wzér do kompensacji temperatury aby przeliczy¢ grubos¢ prébki
badanej na warto$¢ w temperaturze otoczenia.

Kompensacja temperatury: W miare wzrostu temperatury przedmiotu badanego maleje nieco predkos¢ rozchodzenia sie fal
ultradzwiekowych w materiale. W takim przypadku odczyt grubosci scianki bedzie wiekszy niz przy pomiarze w temperaturze
otoczenia. Aby skompensowaé wptyw tego czynnika, DMS Go posiada mozliwos¢ obliczenia skompensowanej wartosci
grubosci Scianki w oparciu o wprowadzong temperature prébki badanej oraz wspotczynnik kompensacyjny.

1. W GROWNYM menu nalezy przewinagé do podmenu PROBE & CAL przy uzyciu joysticka.

2. Przy uzyciu joysticka WELACZYC lub WYACZYC kompensacje temperatury. Jezeli kompensacja temperatury zostanie
WLACZONA, to pojawiajg sie trzy inne funkcje:

* CAL TEMP — Temperatura wzorca kalibracyjnego (zazwyczaj temperatura otoczenia).

* CURTEMP - Rzeczywista temperatura materiatu.



* TEMP COEFF — (Wspodtczynnik temperaturowy) — Zmiana predkosci dzwieku w materiale na stopien, dopasowana z tabeli
uzytkownika. (Typowa wartos$¢ dla stali weglowej wynosi - 0.0002 m/us/ °F lub ### mm/m/C). Wprowadzana warto$¢ musi
by¢ uzyskana od kierownika UT na poziomie Il przedsiebiorstwa lub znaleziona w Instrukcjach NDT.
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2.5.4 Dopasowanie Wynikéw Kalibracji (PROBE & CAL — TEMP COMP)(c.d.)

Uwaga: Funkcje te posiadajq zardwno regulacje zgrubngq jak i doktadng. Nacisng¢ klawisz F3 lub F4 w celu wywotania
regulacji zgrubnej (opis funkcji zmienia sie z matych liter na duze litery), aby zmieniaé¢ wartosci w przyrostach co 100 (dla
predkosci dzwieku) lub 10 (dla temperatury). Przyrosty wartosci co 1 wprowadzane sq za pomocq joysticka.

DMS Go moze wyswietlac jednoczesnie zarowno skompensowane jak i nieskompensowane wartosci grubosci . Wskazanie THK
(nieskompensowana wartos¢ grubosci) w polu ekranu Results. (patrz: Wyswietlanie Wynikow Pomiaru (MEASURE-RESULTS).



Rozdziat 2. Ustawianie przyrzadu

2.6 Uzywanie alarmu przypominajacego o kalibracji (PROBE & CAL — CAL REMINDER)

Grubosciomierz DMS Go posiada funkcje alarmu czasowego, ktora powoduje wyswietlenie ikony w zdefiniowanych przez
uzytkownika interwatach. W celu uzywania tego alarmu nalezy wykonac nastepujgcag procedure:

.

1. W GEOWNYM menu uruchomié¢ podmenu PROBE & CAL przy uzyciu joysticka.¢* )
2. Zapomocy joysticka '\--'Lfﬁ wybra¢ funkcje zatytutowana CAL REMINDER. Otwiera sie okno CALIBRATION REMINDER
CONFIG . Wprowadzi¢ tryb lub parametr, ktéry wyzwoli alarm przypominajgcy (CZAS W MINUTACH, ILOSC ODCZYTOW,
WLACZENIE i WYLACZENIE), a nastepnie wartos¢, ktéra wyzwoli alarm. Nastawienie tej wartosci automatycznie przestawia

alarm dla wyzwalania go w okre$lonych przez uzytkownika interwatach. Funkcja ta umozliwia réwniez wytgczenie alarmu
(OFF).

—
3. Naciskac przefacznik migowy funkcji lub przesuwac joystick . (5 aby zmienic¢ interwat alarmu.

4. Nacisngc klawisz F2 (CONFIRM) w celu potwierdzenia wyzwolonego alarmu i przestawienia go na normalng prace lub F4
(EXIT) aby zamkna¢ okno bez zmiany nastawy alarmu.



Uwaga: Wybdr funkcji VELOCITY réwniez powoduje przestawienie alarmu.



Rozdziat 3. Tworzenie Plikdw Rejestratora Danych

Rozdziat 3. Tworzenie Plikow Rejestratora Danych

Opcjonalny, wbudowany rejestrator danych grubosciomierza DMS Go jest elastycznym, efektywnym narzedziem do
zarzadzania danymi grubosci uzyskanymi za pomoca ultradzwiekéw. Moze on przechowywaé, analizowaé, wyswietlac i

drukowac raporty zawierajace réznego typu dane pomiarowe. Funkcje menu Rejestratora Danych (DR) sg przedstawione na
Rysunku 21 ponizej.
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Rysunek 21 : Menu Rejestratora Danych



Rozdziat 3. Tworzenie Plikdw Rejestratora Danych

3.1 Tworzenie Pliku Danych (DR — EXPLORER — NEW)
Aby umozliwi¢ zapisywanie wynikéw pomiarédw nalezy najpierw utworzy¢ plik danych. Po jego utworzeniu mozna dokonywaé
pomiarow i wprowadzad je do pliku w celu pdzniejszej interpretacji (patrz Rozdziat 6).

1. Przy uzyciu joysticka wybraé funkcje zatytutowang EXPLORER w menu DR. Nacisng¢ klawisz F4 (NEW) aby utworzy¢
plik w podmenu DR. Przesungc joystick w prawo aby otworzy¢ funkcje. Plik bedzie zapisany w katalogu wybranym
aktualnie w oknie funkcji Explorer.

2. Pierwszym wyborem jest opcja File Type (Rysunek 22 ponizej).
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Rysunek 22 : Wybor Typu Pliku Danych



Rozdziat 3. Tworzenie Plikow Rejestratora Danych

3.1 Tworzenie Pliku Danych (DR — EXPLORER — NEW) (c.d.)
Dostepnych jest siedem opcji. (Dalsze informacje na temat typow plikow, patrz Zatgcznik B).

* Linear — Plik jednowymiarowy z sekwencyjnymi wartosciami liczbowymi jako opisem rozmieszczenia. Jest czesto uzywany
do badania samochodoéw cystern i wagonow zbiornikowych oraz podobnych zastosowan . Przyjmuje do 99.000 punktow
danych w lokacjach sekwencyjnych. Kazdy punkt jest umieszczony w jednej lokacji (komdrce pamieci). Parametrami
uzytkownika sg: Typ Odczytu (standardowy, tylko pomiar grubosci $cianki, lub rozszerzony pomiar grubosci $cianki, predkos¢
dzwieku oraz inne wartosci), Punkt Poczatkowy i Punkt Koricowy.

* Grid — Plik tréjwymiarowy ze wspoétrzednymi siatki dla lokacji i sekwencyjnych punktow liczbowych. Jest czesto uzywany do
badania zbiornikéw zasobnikowych, rurociggéw o duzych srednicach, i podobnych zastosowan. Uzytkownik moze utworzy¢
plik zawierajgcy do 702 wierszy i 702 kolumn. Kazdy wiersz i kolumna przecinajac sie tworzg wspétrzedne lokacji. Przyjmuje
do 9 punktéw na lokacje. Wartos¢ poczatkowa dla wspotrzednych siatki moze by¢ podana w dozwolonym zakresie. Wartoscig
poczgtkowa dla sekwencyjnych wartosci liczbowych typu POINT musi by¢ zawsze jeden. Parametrami sg: Typ Odczytu
(standardowy, tylko pomiar grubosci scianki, lub rozszerzony pomiar grubosci scianki, predkos¢ dzwieku oraz inne wartosci),
Opis Siatki, Wiersz Poczgtkowy, Kolumna Poczgtkowa, Wiersz Koricowy, Kolumna Koricowa, Punkt Poczgtkowy i Punkt
Koncowy.

* Custom Linear — Plik dwuwymiarowy ze zdefiniowanymi przez uzytkownika nazwami lokacji i opisami sekwencyjnego
punktu liczbowego. Jest uzywany czesto do badania rurociggdéw technologicznych (gdzie pomiary s3 dokonywane w
odstepach 90 ° na obwodzie rury) oraz w podobnych zastosowaniach. Przyjmuje do 999 punktéw danych w kazdej lokacji.



Dozwolonych jest do 9.999 lokacji sekwencyjnych. Parametrami uzytkownika s3: Typ Odczytu, (Standardowy lub
Rozszerzony), Liczba Lokacji, Dtugos$¢ Opisu Lokacji, Punkt Poczatkowy i Punkt Koricowy.
Rozdziat 3. Tworzenie Plikdw Rejestratora Danych

3.1 Tworzenie Pliku Danych (DR — EXPLORER — NEW) (c.d.)

* Custom Grid — Plik trojwymiarowy ze zdefiniowanymi przez uzytkownika lokacjami i wspotrzednymi siatki dla punktow. Jest
uzywany czesto do badania dna zbiornikdw, kadtubow statkdw i podobnych zastosowan. Uzytkownicy mogg utworzy¢ liczne
»siatki” (do 999) w obrebie pliku. Kazda siatka zawiera do 702 wierszy i 702 kolumn. Wszystkie wiersze i kolumny przecinajg
sie tworzac miejsce wprowadzania dla punktu danych. Parametrami uzytkownika sg : Typ Odczytu, (Standardowy lub
Rozszerzony), Liczba Lokacji, Dtugos$¢ Opisu Lokacji, Punkt Poczatkowy i Punkt Koricowy.

* Custom Point — Plik dwuwymiarowy ze zdefiniowanymi przez uzytkownika opisami lokacji punktéw. Jest uzywany czesto do
badania rurociggdéw technologicznych, zbiornikéw cisnieniowych oraz w podobnych zastosowaniach. Przyjmuje do 999
punktéw danych w kazdej lokacji. Dozwolonych jest do 999 lokacji. Parametrami uzytkownika sg: Typ Odczytu,
(Standardowy lub Rozszerzony), Liczba Lokacji, Dtugos¢ Opisu Lokacji, llo$¢ Punktéw na Lokacje, oraz Dtugosc Opisu Punktu.

* Boiler — Plik tréjwymiarowy ze zdefiniowanymi przez uzytkownika nazwami lokacji, i sekwencyjnymi, liczbowymi opisami
rur oraz statym (zdefiniowanym przez uzytkownika) zestawem nazw punktow. Jest uzywany czesto do badania orurowania
Scian kottow parowych oraz w podobnych zastosowaniach. Przechowuje do czterech punktéw danych na 1 rure, dla do 999
rur. Dane mogg by¢ rejestrowane na maksymalnie 9.999 poziomach. Parametrami uzytkownika sg: Typ Odczytu
(Standardowy lub Rozszerzony), Liczba Poziomdw, Dtugosé Opisu Poziomu, Numer Rury Poczgtkowej, Numer Rury Koricowej
oraz Liczba Punktdow na Rure.

* Copy — Umozliwia skopiowanie wybranego pliku do innego pliku.



Uwaga: Zdefiniowane przez uzytkownika pliki 3D i 4D sq przetwarzane tylko wtedy, gdy zostafy utworzone poza systemem
tworzenia plikow Rejestratora Danych DMS Go.
Po wyborze opcji nalezy wprowadzi¢ zwigzane z nimi parametry, wymienione w Tabeli 3 na nastepnej stronie. Po zakoriczeniu
nalezy nacisna¢ klawisz F2 aby kontynuowadé tworzenie plikow.

Rozdziat 3. Tworzenie Plikdw Rejestratora Danych

3.1 Tworzenie Pliku Danych (DR — EXPLORER — NEW) (c.d.)

Tabela 3: Elementy definiowane dla kazdego typu pliku

Reading Type Nastawic styl pliku na Standardowy (zalecany normalnie) lub Rozszerzony

Start Point Okresla numer przyporzgdkowany pierwszemu punktowi w pliku danych

End Point Okresla numer przyporzgdkowany ostatniemu punktowi w pliku danych

File Name Nazwa pliku ztozona z 16 znakéw, nastawic przy uzyciu wirtualnej klawiatury. W

Plik Linear _ pamieci DMS Go nie moga znajdowac sie dwa pliki o tej samej nazwie.

Units Wybiera cale lub milimetry jako jednostke miary

T-MIN Okresla minimalng granice dla grubosci. Pomiary ponizej tej wartosci granicznej
wyzwalajg alarm.

T-MAX Okresla maksymalng granice dla grubosci. Pomiary powyzej tej wartosci granicznej
wyzwalajg alarm.




Rozdziat 3. Tworzenie Plikdw Rejestratora Danych

Tabela 3:

Elementy definiowane dla kazdego typu pliku (c.d.)

Plik Boiler

Reading Type

Nastawic styl pliku na Standardowy (zalecany normalnie) lub Rozszerzony

Number of Elevations

llo$¢ poziomow

Elevation Label Length

Ustawia maksymalng dtugos¢ opisu identyfikujgcego kazdy poziom.

Points Per Tube

Okresla liczbe punktow rejestrowanych dla kazdej rury

Point Label Length

Ustawia maksymalng dtugos¢ opisu identyfikujgcego kazdy poziom.

Starting Tube #

Okresla numer przyporzadkowany pierwszej rurze w pliku danych.

Ending Tube #

Okresla numer przyporzadkowany ostatniej rurze w pliku danych.

File Name Nazwa pliku ztozona z 16 znakdw, nastawic przy uzyciu wirtualnej klawiatury. W
pamieci DMS Go nie moga znajdowad sie dwa pliki o tej samej nazwie.

Units Woybiera cale lub milimetry jako jednostke miary

T-MIN Okresla minimalna granice dla grubosci. Pomiary ponizej tej wartosci granicznej
wyzwalajg alarm.

T-MAX Okresla maksymalng granice dla grubosci. Pomiary powyzej tej wartosci granicznej

wyzwalajq alarm.




Rozdziat 3. Tworzenie Plikow Rejestratora Danych

Tabela 3:

Elementy definiowane dla kazdego typu pliku (c.d.)

Plik Grid

Reading Type

Nastawic styl pliku na Standardowy (zalecany normalnie) lub Rozszerzony.

Grid Labeling Sprecyzowad, czy wiersze i kolumny majg mie¢ opis alfabetyczny lub liczbowy.
Starting Row Okresla liczbe lub litere przyporzgdkowang pierwszemu wierszowi w pliku danych.
Ending Row Okresla liczbe lub litere przyporzgdkowang ostatniemu wierszowi w pliku danych.

Starting Column

Okresla liczbe lub litere przyporzgdkowang pierwszej kolumnie w pliku danych.

Ending Column

Okresla liczbe lub litere przyporzagdkowang ostatniej kolumnie w pliku danych.

Start Point Okresla numer przyporzadkowany punktowi w kazdej lokacji pliku danych; lokacja
jest jedng komérka siatki

End Point Okresla numer przyporzgdkowany ostatniemu punktowi w kazdej lokacji pliku
danych.

File Name Nazwa pliku ztozona z 16 znakdw, nastawic przy uzyciu wirtualnej klawiatury. W
pamieci DMS Go nie mogg znajdowac sie dwa pliki o tej samej nazwie.

Units Wybiera cale lub milimetry jako jednostke miary

T-MIN Okresla minimalng granice dla grubosci. Pomiary ponizej tej wartosci granicznej
wyzwalajq alarm.

T-MAX Okresla maksymalng granice dla grubosci. Pomiary powyzej tej wartosci granicznej

wyzwalajq alarm.




Rozdziat 3. Tworzenie Plikdw Rejestratora Danych

Tabela 3:

Elementy definiowane dla kazdego typu pliku (c.d.)

Plik Custom
Grid

Reading Type

Nastawic styl pliku na Standardowy (zalecany normalnie) lub Rozszerzony.

Location Label Length

Ustawia maksymalng dtugos¢ opisu identyfikujgcego kazdg lokacje

Grid Labeling Sprecyzowad, czy wiersze i kolumny majg miec opisy alfabetyczne lub liczbowe.
Starting Row Okresla liczbe lub litere przyporzgdkowang pierwszemu wierszowi w pliku danych.
Ending Row Okresla liczbe lub litere przyporzgdkowang ostatniemu wierszowi w pliku danych.

Starting Column

Okresla liczbe lub litere przyporzgdkowang pierwszej kolumnie w pliku danych.

Ending Column

Okresla liczbe lub litere przyporzgdkowang ostatniej kolumnie w pliku danych.

File Name Nazwa pliku ztozona z 16 znakdw, nastawic przy uzyciu wirtualnej klawiatury. W
pamieci DMS Go nie mogg znajdowac sie dwa pliki o tej samej nazwie.

Units Woybiera cale lub milimetry jako jednostke miary

T-MIN Okresla minimalna granice dla grubosci. Pomiary ponizej tej wartosci granicznej
wyzwalajg alarm.

T-MAX Okresdla maksymalna granice dla grubosci. Pomiary powyzej tej wartosci granicznej

wyzwalajq alarm.




Rozdziat 3. Tworzenie Plikow Rejestratora Danych

Tabela 3:

Elementy definiowane dla kazdego typu pliku (c.d.)

Plik Custom
Linear

Reading Type

Nastawic styl pliku na Standardowy (zalecany normalnie) lub Rozszerzony

Number of Locations

Liczba lokacji (komdrek pamieci)

Location Label Length

Ustawia maksymalng dtugosc¢ opisu identyfikujgcego kazdg lokacje.

Start Point

Okresla numer przyporzadkowany pierwszemu punktowi w pliku danych

End Point Okresla numer przyporzadkowany ostatniemu punktowi w pliku danych

File Name Nazwa pliku ztozona z 16 znakdw, nastawic przy uzyciu wirtualnej klawiatury. W
pamieci DMS Go nie mogg znajdowac sie dwa pliki o tej samej nazwie.

Units Woybiera cale lub milimetry jako jednostke miary

T-MIN Okresla minimalng granice dla grubosci. Pomiary ponizej tej wartosci granicznej
wyzwalajg alarm.

T-MAX Okresla maksymalna granice dla grubosci. Pomiary powyzej tej wartosci granicznej

wyzwalajg alarm.




Rozdziat 3. Tworzenie Plikéw Rejestratora Danych

Tabela 3:

Elementy definiowane dla kazdego typu pliku (c.d.)

Plik Custom
Point

Reading Type

Nastawic styl pliku na Standardowy (zalecany normalnie) lub Rozszerzony

Number of Locations

Liczba lokacji

Location Label Length

Ustawia maksymalng dtugosc¢ opisu identyfikujgcego kazdg lokacje.

Point Per Location

Okresla liczbe punktow przyporzadkowanych kazdej lokacji pliku.

Point Label Length

Ustawia maksymalng dtugos¢ opisu identyfikujgcego kazdy punkt.

File Name Nazwa pliku ztozona z 16 znakdw, nastawic przy uzyciu wirtualnej klawiatury. W
pamieci DMS Go nie mogg znajdowac sie dwa pliki o tej samej nazwie.

Units Wybiera cale lub milimetry jako jednostke miary

T-MIN Okresla minimalng granice dla grubosci. Pomiary ponizej tej wartosci granicznej
wyzwalajg alarm.

T-MAX Okresla maksymalna granice dla grubosci. Pomiary powyzej tej wartosci granicznej

wyzwalajg alarm.

Uwaga: JezZeli typ odczytu zostanie ustawiony na opcje ,rozszerzony” (extended), to razem z pomiarem grubosci zostang
zapisane dodatkowe informacje, takie jak: czas/data odczytu, czas/data ostatniej kalibracji, tryb pomiaru, prostowanie, typ
gtowicy pomiarowej, predkosc dzwieku i wzmocnienie. Po zapisaniu, te dodatkowe informacje sq dostepne tylko przy uzyciu

programu UltraMATE".




Rozdziat 3. Tworzenie Plikdw Rejestratora Danych

3.1

Tworzenie Pliku Danych (DR — EXPLORER — NEW) (c.d.)

DMS Go pyta nastepnie o Nazwe Pliku przez otwarcie okna klawiatury wirtualnej. Przesuwac joystick w gore lub w
dot aby wybrac pierwszy znak alfanumeryczny zgdanej nazwy pliku. Nacisngc¢ srodek joysticka aby wprowadzi¢ znak.
Nastepnie, przesuwac joystick w lewo lub w prawo aby przesung¢ kursor na inng pozycje w ciggu znakdw. (Nacisnac
BKSP aby usung¢ znak.) Powtarzac te operacje az do wprowadzenia catej nazwy pliku.

Po zakoriczeniu nacisna¢ klawisz F2 (NEXT) aby kontynuowacé. Opcja zawiera wykaz parametréw, ktére mozna
wprowadzi¢ w nagtéwku danych.

Gtowica pomiarowa
Kalibracja

Jednostki
Przedsiebiorstwo
Inspektor

Opis (cztery znaki)
Temp.



Rozdziat 3. Tworzenie Plikdw Rejestratora Danych

3.1 Tworzenie Pliku Danych (DR — EXPLORER — NEW) (c.d.)

® T-Min
e T-Max
® Memo

Dla kazdej funkcji, ktéra wymaga danych alfanumerycznych, nalezy zaznaczyc funkcje i przesung¢ joystick w prawo.
Otwiera sie okno klawiatury. Przesuwad joystick w gore lub w dét aby wybraé pierwszy znak alfanumeryczny zadane;j
nazwy pliku. Nacisng¢ klawisz F2 (ENTER) lub Srodek joysticka aby wprowadzi¢ znak. Nastepnie, przesuwac joystick w
lewo lub w prawo aby przesungé kursor na inng pozycje alfanumeryczng w ciggu znakéw. Powtarzac te operacje az do
wprowadzenia wszystkich potrzebnych danych.

5. W przypadku plikéw typu boiler i plikow definiowanych przez uzytkownika, pozostaty krok umozliwia wstawienie dla
kazdego poziomu opisow definiowalnych przez uzytkownika. Opcje tych opiséw sg nastepujace:

e Tekst wstepny

e Numer poczgtkowy

e Przyrosto..

e  Tekst konncowy



6. Nacisna¢ klawisz F2 aby wskazaé, ze plik jest GOTOWY, lub F4 aby WYJSC z opgiji.



Rozdziat 3. Tworzenie Plikdw Rejestratora Danych

3.1 Tworzenie Pliku Danych (DR — EXPLORER — NEW) (c.d.)

Uwaga: Jezeli dokonywane sq pomiary rur Zebrowanych, ktdre sq rejestrowane nastepnie w pliku ,,Boiler”, to mozna
automatycznie wstawiac skrét ,,OBST” do odpowiedniego szeregu potozeri ,,C” (Srodkowych). Ustawic plik za pomocq opcji
,Points on Tube” na ,L, C, R” (po lewej, srodek, po prawej). Na okreslonej Srodkowej lokacji danych nacisngc¢ F3 (OBST).
Pojawia sie ekran podobny do przedstawionego na Rysunku 23 ponizej. Wprowadzi¢ numer rury dla ostatniej sSrodkowej
lokacji, ktora powinna zawierac skrot,,OBST”. Grubosciomierz DMS Go wstawia nastepnie skrét ,,OBST” do odpowiednich
srodkowych lokacji. Uzytkownik moze nastepnie dotqczy¢ komentarz ,,ZEBROWANA” do wszystkich zablokowanych potozen.

EXIT DONE VEL=5999m/s  |LOCSELEVLLC | P-DLYa7.030ps
DA30L BOILER 0087 |§
/—\ ¥ H Honzonal Ribbed Tube Obstruct
[TEXPLORER Start Tube

1
| End Tube

PROPERTIES
SHOW

VIEW
SPREAD

Rysunek 23: Opcja Ustawienia OBST



Rozdziat 3. Tworzenie Plikdw Rejestratora Danych

3.2 Tworzenie Komentarzy Gtéwnych jako Dodatku do Pliku (DR — MASTER CMT)

Przed utworzeniem nowych plikow DR nalezy opracowaé¢ Wykaz Komentarzy Gtownych. Jest to wykaz spostrzezen, ktore
mogg by¢ dotaczone do wszystkich utworzonych plikéw.

1. W podmenu DR wybraé i wywotac przy uzyciu joysticka funkcje MASTER CMT. Otwiera sie wéwczas okno klawiatury
przedstawione na Rysunku 24 ponizej.

= ATHL 0ds | | ﬁl
EXT | SN0 DASS | | | :
L i~ MASTER COMMENT LIST
PROPERTES

kysunek 24: Okno Komentarzy Giéwﬁyciw



Rozdziat 3. Tworzenie Plikow Rejestratora Danych

3.2

Tworzenie Komentarzy Gtéwnych jako Dodatku do Pliku (DR — MASTER CMT) (c.d.)

2. Przesuwac joystick w gore lub w doét aby wybraé pierwszy znak alfanumeryczny. Nacisngé klawisz F2 (ENTER).
Nastepnie przesuwac joystick w lewo lub w prawo aby przesung¢ kursor na inng pozycje w ciggu znakow. Powtarzaé
te operacje az do wprowadzenia wszystkich potrzebnych danych. Po zakonczeniu komentarza nacisng¢ klawisz F4
(CONFIRM) aby potwierdzi¢ wprowadzony komentarz.

3. Nacisna¢ klawisz F1 (EXIT) aby wyjs¢ z funkgji.

Wykaz Komentarzy Gtéwnych mozna zmieni¢ w dowolnym czasie. Pracujac pdzniej w okreslonym Pliku Danych mozna

wykorzysta¢ ten Wykaz Komentarzy Gtdwnych jako podstawe dla Wykazu Komentarzy Aktywnego Pliku dotaczanego do
jednego okreslonego pliku.



Rozdziat 3. Tworzenie Plikdw Rejestratora Danych

3.3 Ustawianie Przyrzagdu do Zapisywania Kasujacego Danych (CONFIG - OVERWRITE)
Jezeli zostat utworzony plik DR, i zachodzi potrzeba zapisania kasujgcego danych w okreslonej lokacji pliku, to DMS Go zada
potwierdzenia. Jezeli jednak zostata wtgczona funkcja OVERWRITE, to przyrzad automatycznie zapisuje kasujgco dane nie

z3dajac dalszego potwierdzania.

1. W menu GEOWNYM przewinaé do podmenu CONFIG przy uzyciu joysticka. Na ekranie wyswietlanych jest kilka
funkciji.

2. Uzywajac joysticka wybrac¢ funkcje OVERWRITE.

3. Aby WtACZYC lub WYLACZYC funkcje OVERWRITE nalezy przesuwaé joystick w lewo lub w prawo.

4. Po dokonaniu wyboru przesuwac joystick w gére lub w dét aby przejs¢ do innej funkgji, lub nacisngé¢ klawisz HOME
aby powrdci¢ do Gtéwnego Menu.
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3.4 Wywotywanie Pliku Rejestratora Danych

—

W menu GEOWNYM uruchomié podmenu DR (patrz Rysunek 21 na stronie 73) przy uzyciu joysticka ()
Nastepnie nalezy przejs¢ do wtasciwego paragrafu ponizej aby utworzy¢ nowg nazwe pliku lub wybrac istniejgcg nazwe pliku.

3.4.1  Wybor Pliku Danych (DR — EXPLORER)

1. Przesuwac joystick w gore lub w dot aby wybrac funkcje zatytutowang EXPLORER w podmenu DR, nastepnie
przesuwac joystick w lewo lub w prawo aby otworzy¢ funkcje.

2. Otwiera sie okno z wykazem plikéw dostepnych na karcie pamieci SD. Przesuwac joystick w gére lub w dét aby
wybrac¢ zgdang nazwe pliku z listy plikdw na karcie SD, i nacisng¢ srodek joysticka aby potwierdzi¢ wybor.

3. W oknie pojawia sie pytanie ,Pokaza¢ wtasciwosci pliku?”. Przesuwac joystick aby wybrac¢ opcje YES lub NO i
nacisng¢ srodek joysticka aby potwierdzi¢ wybor. (W przypadku wyboru YES nalezy przejs¢ do strony 120 dla

zapoznania sie z objasnieniem opcji ,,Wtasciwosci”.)

4. Nacisng¢ klawisz F1 (EXIT) aby wyjs¢ z tej funkcji. Nacisnagc¢ F1 (HOME) aby powrdci¢ do Gtéwnego Menu.
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3.5 Wykonywanie i Rejestrowanie Pomiaréw

Po otwarciu pliku danych i skonfigurowaniu grubosciomierza DMS Go mozna przystgpi¢ do wykonywania i rejestrowania
pomiarow.

1. Natozyc¢ Srodek sprzegajgcy na badany materiat a nastepnie ostroznie (lecz mocno) docisngé powierzchnie stykowa
gtowicy pomiarowej do powierzchni pokrytej Srodkiem sprzegajgcym. Nalezy uzy¢ najmniejszej ilosci Srodka

sprzegajacego koniecznej do uzyskania szybkich, stabilnych odczytow grubosci.

2. Po otrzymaniu odczytu grubosci nacisnac¢ klawisz F2 (SEND) aby przestaé¢ odczyt do lokacji danych.

3. Powtarzaé kroki 1i 2 tyle razy, ile jest konieczne dla dokonania wszystkich potrzebnych pomiaréw.
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Rozdziat4. Wykonywanie Pomiardw i Rejestrowanie Danych

W niniejszym rozdziale objasniony zostanie sposéb wykonywania pomiarédw grubosci Scianki oraz rejestrowania wartosci
zmierzonych w pliku danych utworzonym w Rozdziale 3. Jezeli zachodzi potrzeba zapisania danych pomiarowych i nie zostat
jeszcze utworzony plik danych, to nalezy powrdci¢ do Rozdziatu 3.

4.1 Przygotowywanie Pomiaréw Danych

4.1.1 Pozycjonowanie Bramki A i Bramki B
Ustawianie potozenia i wtasciwosci Bramki A i Bramki B jest pierwszym krokiem w konfigurowaniu przyrzadu w celu

wykonywania pomiarow grubosci materiatu. Nalezy postepowac zgodnie z procedurami zawartymi w niniejszym paragrafie w
celu ustawienia pionowego i poziomego potozenia Bramki A i Bramki B. Nalezy pamietac, ze potozenie bramki posiada
nastepujace znaczenie dla osiggéw przyrzadu:

e Echa Skanu A po prawej stronie ekranu wyswietlacza reprezentujg wtasciwosci, ktére wystepujg na wiekszej
gtebokosci od powierzchni badanego materiatu niz echa po lewej stronie ekranu. Stad tez przesuniecie bramki w
prawo oznacza, ze bramka ocenia gtebszg cze$¢ badanego materiatu.

e Ustawienie szerszej bramki oznacza, ze bramka ocenia wiekszg grubos¢ badanego materiatu.

e Zwiekszenie wysokosci pionowej bramki, zwanej progiem, oznacza, ze tylko odbite sygnaty o wystarczajgco duzej
amplitudzie przekroczg bramke.

Kazda wybrana gtowica pomiarowa posiada nastawy domysine, ktére powinny nadawac sie do wiekszosci zastosowan. Jezeli
echa nie sg poprawnie mierzone, to uzytkownik moze dopasowac ustawienie bramki aby zapewnié, ze grubosciomierz DMS



Go mierzy whasciwe echa. W celu skonfigurowania parametréw bramki nalezy przej$é¢ do odpowiedniego paragrafu:
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4.1.1a Ustawianie Punktu Poczgtkowego Bramki (GATE - GATE A lub GATE B START)

1. W menu GROWNYM przewinaé do podmenu GATE uzywajac joysticka. ,::,1
()

2. Zapomocq joysticka '\L—Ll\ wybrac funkcje GATE A START (lub GATE B START).

3. Aby zmieni¢ punkt poczatkowy bramki nalezy przesuwac joystick . {':_—-:_) lub nacisng¢ klawisz F3 i F4.

Zwiekszanie lub zmniejszanie wartosci punktu poczatkowego powoduje przesuwanie bramki, odpowiednio, w prawo i w

lewo. Punkt poczgtkowy bramki pozostaje w miejscu obecnie ustawionym, nawet kiedy dokonywane s3 regulacje szerokosci

bramki.

Uwaga: Obydwie funkcje GATE A START i GATE B START posiadajq zardwno regulacje zgrubngq jak i doktadng. Regulacji
zgrubnych dokonuje sie za pomocq przetqgcznika migowego funkcji, podczas gdy regulacje doktadne sq wykonywane
przy uzyciu joysticka. Jezeli nazwa funkcji wyswietlana jest samymi duzymi literami, to dokonywane sq ustawienia
zgrubne, podczas gdy ustawienia doktadne wystepujq wtedy, gdy nazwa funkcji jest wyswietlana samymi matymi
literami.

4. Po zakoriczeniu ustawien nalezy przesuwac joystick w gére lub w dét (,_.‘._'L:"')aby opuscic te funkcje, lub nacisngé
klawisz HOME aby powrdci¢ do Gtéwnego Menu.
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4.1.1b Regulacja Szerokosci Bramki (GATE - GATE A WIDTH lub GATE B WIDTH)

Regulacja szerokosci bramki A moze by¢ konieczna w trybie echa wielokrotnego, poniewaz powracajacy impuls
ultradzwiekowy (echo dna) moze mie¢ zbyt matg amplitude, aby wyzwoli¢ odczyt wartosci mierzonej. Regulacja szerokosci
bramki B zmniejsza lub zwieksza szerokosé bramki szeroko$¢ bramki B aby sterowac tym, ktdry sygnat przekracza bramke B i
wyzwala pomiar grubosci.

-~

1. W menu GEOWNYM uruchomi¢ podmenu GATE uzywajac joysticka. ()

2. Zapomocy joysticka '\-’-—L"\ wybra¢ funkcje GATE A WIDTH (lub GATE B WIDTH).

-
3. Aby zmieni¢ punkt poczatkowy bramki nalezy przesuwac joystick . (5 lub naciskac przetgcznik migowy funkcji.

Uwaga: Obydwie funkcje GATE A START i GATE B START posiadajq zaréwno regulacje zgrubngq jak i doktadng. Regulacji
zgrubnych (o wielkosci kroku 1,5 lub 10) dokonuje sie za pomocq przetqcznika migowego funkcji, podczas gdy
regulacje doktadne (o wielkosci kroku 0,001) sq wykonywane przy uzyciu joysticka. Jezeli nazwa funkcji wyswietlana

jest samymi duzymi literami, to dokonywane sq ustawienia zgrubne, podczas gdy ustawienia doktadne wystepujg
wtedy, gdy nazwa funkcji jest wyswietlana samymi matymi literami.

¢
p moaammd




4. Po zakoriczeniu ustawien nalezy przesuwac joystick w gére lub w dét aby opuscic te funkcje, lub nacisng¢
klawisz HOME aby powrdci¢ do Menu Gtéwnego.
Rozdziat 4. Wykonywanie Pomiarow i Rejestrowanie Danych

4.1.1c Nastawianie Progu Bramki (PotoZzenie Pionowe) (GATE - GATE A THR lub B THR)
1. W menu GtOWNYM uruchomié podmenu GATE uzywajac joysticka.

2. Zapomocg joysticka '\--L"\ wybra¢ funkcje GATE A THR (lub B THR).

-
3. Aby zmieni¢ wysoko$¢ bramki nalezy przesuwac joystick. (““y lub naciskac przetacznik migowy funkcji. Zwigkszanie lub
zmniejszanie wartosci progu powoduje przesuwanie bramki, odpowiednio, w goére lub w dot.

4. Po zakonczeniu ustawien nalezy przesuwac joystick w gére lub w dét '\.‘._L"\ aby opuscic te funkcje.

Uwaga: Jezeli wartosc funkcji RECTIFY (PROSTOWANIE) jest rowna RF, to dostepne sq ujemne wartosci progu (wysokosci
bramki). Jezeli wartos¢ zostanie zmieniona na POS, NEG lub FULL, to wysokos¢ bramki przyjmuje na krotki okres czasu
odpowiedniq wartos¢ dodatniq. Jezeli jednak wartos¢ funkcji RECTIFY zostanie przetqczona z powrotem na RF, to mogq zostac
przywrdcone ujemne potfozenia dla funkcji GATE THRESHOLD.



Bramka B nie jest stale dostepna, jest ona dostepna w TRYBIE POMIAROWYM S-PEAK, S-FLANK dla gftowic
pojedynczych, oraz w trybie DUAL MULTI dla niektérych gtowic podwdjnych (dwuelementowych)..
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4.1.2 Wybodr Metody Pomiaru (MEASURE —MODE)
DMS Go moze wykonywaé pomiary grubosci i monitorowanie korozji w pieciu trybach:

* A-Scan — Widok ekranu, na ktérym amplituda echa jest przedstawiona w osi Yy oraz czas przelotu (przedstawiony réwniez

bez ech) i czas propagacji impulsu jest przedstawiony w osi X. Dostarcza on graficzny obraz ech uzywanych do pomiaru
grubosci $cianki.

* B-Scan — Dwuwymiarowy wykres, na ktérym czas propagacji jest przedstawiony w osi pionowej za$ przesuwanie gtowicy
pomiarowej w osi poziomej. W razie wyboru trybu B-Scan, menu Pomiar posiada dwie dodatkowe opcje:
- TIMEOUT — Czas jaki uptywa od chwili odprzegniecia gtowicy pomiarowej od DMS Go, przed zatrzymaniem Skanu B.
(Podczas trwania czasu przerwy ikona baterii w prawym gérnym rogu ekranu wypetnia sie kolorem zéttym). Tryb B-
Scan umozliwia odwzorowanie profilu grubosci badanego materiatu w okresie czasu. Proces odwzorowania profilu
grubosci w tym okresie czasu moze by¢ na krétko przerwany. Maksymalny czas trwania tej przerwy sterowany jest za
pomoca funkcji TIMEOUT, ktéra moze by¢ ustawiona na warto$¢ miedzy 0 i 15 sekund.

* TIME — Czas trwania Skanu B (od 7 do 30 s).

Do regulacji tych parametréow nalezy uzywac joysticka.
* Min/Max — Wyswietlanie warto$ci minimalnych i maksymalnych. Tryb ten polega na sekwencji odczytéw grubosci. Po lewe;j
stronie ekranu zawsze przedstawiana jest minimalna wartos$¢ sekwencji, po prawej stronie warto$¢ maksymalna. Duzych
rozmiarow odczyt w Srodku jest wartoscig aktualng. Jezeli gtowica zostanie odprzegnieta na kilka sekund, to sekwencja
odczytéw zostaje zakoriczona. Jezeli pomiary grubos$ci zostang wznowione w trybie Min/Max, to DMS Go rozpoczyna howg



sekwencje. Tryb ten pomaga okresli¢ stabilnos¢ rzeczywistego odczytu (-6w) lub catkowitego odchylenia grubosci probki
podczas skanowania.
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4.1.2 Wybér Metody Pomiaru (MEASURE —MODE) (c.d.)

* Diff — Wyswietlanie wartosci réznicowych. Funkcja DIFF przedstawia réznice w stosunku do wartosci NOMINALNE)J
(znajdujacej sie bezposrednio pod tg funkcjg) jako wartos¢ bezwzgledng lub jako procent wartosci NOMINALNE).
Réznica dodatnia oznacza ,wiecej niz” a ujemna oznacza ,mniej niz” bezwzgledna lub procentowa WARTOSC
NOMINALNA. Na przyktad, w przypadku grubosci NOMINALNEJ 5.00 mm dla $cianki rury wartos$¢ zmierzona 4,50
mm bedzie wyswietlana jako — 0,50 mm oraz 10 % A. Symbol , delta” oznacza Rdéznice.

Uwaga: Do wprowadzenia opcji NOMINAL oraz wartosci przyrostow o 10 nalezy uzywac klawiszy F3 i F4. Do wprowadzania
wartosci narastajgcych o 1 nalezy uzywac joysticka.

* Thickness - Aktualnie mierzona grubos¢ (jezeli sprzegnieta jest gtowica pomiarowa) lub ostatni wazny odczyt grubosci.
Wyswietlane cyfry pojawiajg sie jako ,petne” kiedy gtowica jest sprzegnieta oraz ,,puste”, lub jako cigg kresek (---) kiedy
gtowica jest odprzegnieta. Wyglad odczytu w stanie odprzegnietym ustawiany jest za pomoca funkcji Last Reading.

4.

1. W menu GtOWNYM przewingé¢ do podmenu MEASURE uzywajac joysticka. ¢ Y.

2. Zapomocg joysticka {--L"i wybraé funkcje MODE.

-

)



3. Aby zmieni¢ tryb nalezy przesuwac joystick lub naciska¢ przetgcznik migowy funkcji.

4. Po dokonaniu wyboru nalezy przesuwac joystick w gére lub w dét = A./') aby opusci¢ te funkcje, lub nacisna¢ klawisz

{
\

HOME aby powrdci¢ do Menu Gtéwnego.
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4.1.3 Ustawianie Gtowicy Podwdjnej (MEASURE — DUAL MULTI)

Uwaga: Funkcja ta nie pojawia sie, jezeli podtgczona jest gtowica pojedyncza (jednoelementowa).

Tryb Dual Multi jest dostepny wtedy, gdy do DMS Go podtgczona jest gtowica podwdjna. Grubosciomierz rozpoczyna
badanie ultradZzwiekowe od przekroczenia zera przed maksymalnym echem wykrytym w bramce A i konczy sie z
przekroczeniem zera przed maksymalnym echem w bramce B. Przyrzagd DMS Go oblicza i wyswietla wartos¢ wyniku
grubosci z uzyskanych danych. Tryb ten, nazywany czasem ,, Thru-Coating” (przez powtoke) jest uzywana zawsze z
gtowicg podwdéjng do pomiarédw grubosci przez malowane lub powlekane materiaty. Wychodzac z materiatu
podstawowego, gtowica mierzy miedzy dwoma echami dna. Jezeli do grubosciomierza DMS Go zostata podtgczona
gtowica podwadjna, nalezy zawsze wybierac opcje ON.

e

1. W menu GEOWNYM przewinaé do podmenu MEASURE uzywajac joysticka. : (i)

2. Zapomocg joysticka \....L"\ wybra¢ funkcje DUAL-MULTI.

.

e )



3. Aby zmieni¢ tryb DUAL-MULTI nalezy przesuwac joystick na opcje ON lub OFF.

4. Po dokonaniu wyboru nalezy przesuwac joystick w gére lub w dét '\.‘._L") aby opuscic te funkcje, lub nacisng¢ klawisz
HOME aby powrdci¢ do Menu Gtéwnego.
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4.2 Konfigurowanie ekranu wyswietlacza

W celu skonfigurowania ekranu wyswietlacza DMS Go nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w tym
paragrafie.

4.2.1 Ustawianie Zakresu Obrazu (MEASURE — DISPLAY RANGE)

Szeroko$¢ obrazu zaczyna sie po uptywie Display Delay (opdznienia obrazu). Stanowi ona widoczng cze$¢ Sciezki dZzwiekowej
w calach lub milimetrach, i musi zawiera¢ wszystkie zgdane echa, lub ich wycinek dla bardziej szczegétowych widokdéw. Jezeli
zakres przyrzgdu wymaga zmiany, to nalezy wykonac kroki opisane na nastepnej stronie.

Uwaga: Szerokosc obrazu wystepuje podczas wybierania gtowicy pomiarowej. Stanowi ona standardowy zakres grubosci dla
wybranej gtowicy pomiarowej i w razie potrzeby moze byc¢ zmieniona.
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4.2.1 Ustawianie Zakresu Obrazu (MEASURE — DISPLAY RANGE) (c.d.)

On screen position

RANGE set 10 2.500 in "7 ghifts when RANGE is
, ’ - E changed to'1.000 in *

|“ h

i
4

Rysunek 25: Skutki Regulacji Szerokosci Obrazu
1. W menu GEOWNYM przewinagé do podmenu MEASURE uzywajac joysticka. . [I:;)

¢ B :l‘
Ui |/



2. Zapomocg joysticka wybrac funkcje zatytutowang DISPLAY RANGE.
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4.2.1 Ustawianie Zakresu Obrazu (MEASURE — DISPLAY RANGE) (c.d.)

3. Naciskaé klawisz F3 lub F4 aby zmienia¢ zakres obrazu skokowo co 5 lub 10” (50 lub 75 mm), lub przesuwac joystick w
lewo lub w prawo aby zmienia¢ nastawe zakresu skokowo co 0,001” (0,01 mm). Dozwolone s3 wartosci od 0.040 do 1100”.

4. Po dokonaniu wyboru nalezy przesuwac joystick w gore lub w dot (,..‘.._'L"’) aby opuscic te funkcje, lub nacisna¢ klawisz

HOME aby powrdci¢ do Menu Gtéwnego.
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4.2.2 Ustawianie Opdznienia Obrazu (MEASURE — DISPLAY DELAY)

Opdznienie obrazu stanowi czas przejScia miedzy wartoscig poczatkowg 0 (TO) impulsu nadawczego do lewej krawedzi
zakresu skanu A. Wartos$¢ zero opdznienia obrazu zawsze sprawia, ze impuls nadawczy widoczny jest na lewej krawedzi
zakresu skanu A. Parametr ten jest uzywany razem z zakresem obrazu do ustawiania (regulacji) ech Skanu A na ekranie. Aby
ustawi¢ opdznienie obrazu nalezy:

-

1. W menu GROWNYM przewinaé do podmenu MEASURE uzywajac joysticka. : (i)

2. Zapomocg joysticka '\..._L""\ wybra¢ funkcje zatytutowang DISPLAY DELAY.

3. Naciskac klawisze F3 lub F4 aby zmieniaé opdznienie obrazu skokowo co 2.5 ps lub przesuwac joystick w lewo lub w

prawo aby zmienia¢ nastawe zakresu skokowo co 0,001 ps. Przy zmianach wartosci wyswietlane echa powinny przesuwac sie
na ekranie w lewo lub w prawo.

4. Po dokonaniu wyboru nalezy przesuwac joystick w gére lub w dét (,..‘..;L"’) aby opuscic te funkcje, lub nacisngé klawisz

HOME aby powrdci¢ do Menu Gtéwnego.
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4.2.3 Ustawianie Obrazu Zatrzymanego (MEASURE — FREEZE)

Zatrzymanie obrazu Skanu A pozwala uzytkownikowi bardziej doktadnie oceni¢ pomiar i/lub wyregulowac zakres Skanu A i
bramki. W celu ZATRZYMANIA obrazu mozna zaprogramowac klawisz F4 (patrz strona 51). Nastepnie, kiedy obraz jest
aktywny, nacisniecie konca przetgcznika migowego funkcji powoduje zatrzymanie obrazu. Aktywny obraz pozostaje taki jak
byt w momencie nacisniecia przetgcznika, i pozostaje zatrzymany az do chwili ponownego nacisniecia przetgcznika funkcji.
Podczas wyswietlania obrazu zatrzymanego odczyty wyswietlane na ekranie sg oparte na echach zatrzymanych.

R
1. W menu GEOWNYM przewinaé¢ do opcji FREEZE uzywajac joysticka. : (i)
2. Przesuwac joystick w gére i w dét ’\-‘-—L"W aby Wtaczyé (On) funkcje FREEZE. Ekran zostaje ,zamrozony” z aktualnym
odczytem grubosci, i pod przyporzadkowaniem klawiszy funkcyjnych pojawia sie ikona obrazu zatrzymanego. Przesuwac
joystick w gore i w dot aby Wytgczyé (Off) funkcje FREEZE.

3. Po dokonaniu wyboru nalezy przesuwac joystick w gére lub w dét aby opuscic te funkcje, lub nacisngé klawisz HOME aby
powrdci¢ do Menu Gtéwnego.
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4.2.4 Ustawianie TRYBU MAKSYMALNEGO WZMOCNIENIA (MEASURE — MAX GAIN MODE)

DMS Go pracuje zawsze w trybie Automatic Gain Control (AGC): wzmocnienie jest regulowane automatycznie przez przyrzad
aby echo w bramce lezato 4 dB powyzej progu bramki. MAX GAIN MODE jest uzywany do wyboru maksymalnego
wzmochnienia uzywanego przez proces AGV.

* HIGH : maksymalne wzmocnienie jest ograniczone do zadanej (innej dla kazdej gtowicy) wysokiej wartosci wzmocnienia
(nadaje sie dla materiatu ttumigcego dzwiek takiego jak stal nierdzewna)
* LOW : maksymalne wzmocnienie jest ograniczone do zadanej (innej dla kazdej gtowicy) niskiej wartosci wzmocnienia
(nadaje sie dla materiatu stabiej ttumigcego dzwiek takiego jak aluminium)
* AUTO : przyrzad wybiera automatycznie warto$¢ zadang WYSOKA lub NISKA w oparciu o predkos¢ dZzwieku w materiale
(przetaczenie z poziomu HIGH na LOW i vice versa nastepuje przy predkosci dzwieku 6248400 mm/s = 246000 cali/s w celu
rozréznienia miedzy stalg i aluminium).
* MANUAL : maksymalne wzmocnienie jest ograniczone do wartosci nastawionej w polu ,,max gain” (opisanym na nastepne;j
stronie).
Aby okresli¢, czy wzmocnienie winno zmieniaé sie na wysokie lub niskie nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci :

R

1. W menu MEASURE uruchomi¢ podmenu MAX GAIN MODE uzywajac joysticka.: =)
2. Przesuwad joystick w lewo lub w prawo : (L) aby wybra¢ opcje AUTO, HIGH, LOW lub MANUAL.



3. Po dokonaniu wyboru nalezy przesuwac joystick w gére lub w dét aby opuscic¢ te funkcje, lub nacisngé klawisz HOME aby
powrdci¢ do Menu Gtéwnego.
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4.2.4a Ustawianie maksymalnego wzmocnienia (MEASURE —max gain)
Uwaga: Funkcja ta jest dostepna tylko wtedy, gdy funkcja MAX GAIN MODE zostata ustawiona na opcje MANUAL.

Podczas ustawiania maksymalnego wzmocnienia kazde nacisniecie joysticka zwieksza lub zmniejsza poziom wzmocnienia. W
celu wprowadzenia skoku wzmocnienia definiowalnego przez uzytkownika nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:

.

1. W menu MEASURE uruchomi¢ podmenu max gain uzywajac joysticka.: (i)

.

2. Naciska¢ klawisze F3 lub F4 aby zmienia¢ skokowo max. wzmocnienie lub przesuwaé joystick w lewo lub w prawo : (L0
aby zwiekszac lub zmniejsza¢ max. wzmocnienie w skokach o0 0.1 dB.

3. Po dokonaniu wyboru nalezy przesuwac joystick w gore lub w dét (o yaby opuscic te funkcje, lub nacisna¢ klawisz
HOME aby powréci¢ do Menu Gtéwnego.
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4.2.,5 Ustawianie Alarméw Bramek

Nastawy alarméw umozliwiajg wskazanie odczytow grubosci, powyzej ktoérej i ponizej ktérej (MAX i MIN) przyrzad bedzie
wyzwalat alarm. Warto$¢ grubosci, przy ktdrej pojawia sie alarm, zmienia sie w zaleznosci od zastosowania za kazdym razem
kiedy zmieniaja sie dopuszczalne wymiary materiatu.

Uwaga: Po zapisaniu pliku danych, wartosci alarmu MIN i MAX uzywane w czasie rejestrowania danych bedg aktywowane
przy kazdym ponownym uruchomieniu (otwarciu) tego pliku danych

Alarm moze by¢ nastawiony dla minimalnej lub maksymalnej grubosci. Jezeli wartos¢ maleje ponizej wartosci minimalnej lub
wzrasta powyzej wartosci maksymalnej, to wartos¢ wyswietlana na ekranie btyska w kolorze czerwonym, za$ ikona Alarmu
btyska w pasku ikon w lewym gérnym rogu ekranu (Rysunek 26 ponizej).



HOME VEL=5999m/s  |LOC= P-DWY=7.930ys  |M-GAINST29 clB lg
CRSE- | CRSE+ DA30L TEMP=19°C GAN=729 d8 TTHK= '
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Rysunek 26: Widok ekranu z wyzwolonym alarmem
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4.2.5a Ustawianie Alarmow (ALARMS — MIN, MAX)

Kazdy alarm bramki moze by¢ wyzwolony przez wartosé minimalng lub maksymalna.

ustawic¢ opdznienie obrazu nalezy:

1. W menu GEOWNYM uruchomi¢ podmenu ALARM uzywajac joysticka. . [':r?)

2. Zapomocg joysticka (,.'2;’) wybrac funkcje zatytutowang MIN lub MAX.

Fd "I""I ::,)



3. Przesuwac joystick w gore lub w doét aby Wtaczy¢ (On) lub Wytaczy¢ (Off) alarm.

4. Po dokonaniu wyboru nalezy przesuwac joystick w gére lub w dot '\.‘._L") aby opuscic te funkcje, lub nacisng¢ klawisz
HOME aby powrdci¢ do Menu Gtéwnego.
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4.2.5b Ustawianie Parametrow Alarmu (ALARMS — MIN ALARM, MAX ALARM)
Uwaga: Funkcje te pojawiajq sie tylko wtedy, gdy zostaty WtACZONE funkcje MIN lub MAX.

ustawi¢ opdznienie obrazu nalezy:

1. W menu GEOWNYM uruchomié¢ podmenu ALARM uzywajac joysticka. . (:: )

2. Zapomocg joysticka (..-'--'L‘"’) wybrac funkcje zatytutowang MIN ALARM lub MAX ALARM.

3. Przesuwac joystick w gore lub w dot (.‘...L"ﬁ aby wprowadzi¢ wartos$¢ alarmu w skokach co 0.001.

4. Po dokonaniu wyboru nalezy przesuwac joystick w gore lub w dét '\.‘...’L"'x aby opuscic te funkcje, lub nacisna¢ klawisz

HOME aby powrdci¢ do Menu Gtéwnego.

Jezeli po ustawieniu alarmu warto$¢ maleje ponizej wartosci minimalnej lub wzrasta powyzej wartosci maksymalnej, to



wartos¢ wyswietlana na ekranie btyska w kolorze czerwonym, za$ ikona Alarmu A btyska w pasku ikon w lewym gérnym
rogu ekranu
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4.3 Wyswietlanie Zmierzonych Wynikéw (MEASURE — RESULTS)

Przyrzad posiada mozliwos$¢ jednoczesnego wyswietlania do szesciu zmierzonych odczytéow. Wyswietlane odczyty sa
wybierane przy uzyciu podmenu RESULTS. Parametry dostepne dla wyswietlania, ktore zalezne sg od konfiguracji przyrzadu
oraz trybu oceny, obejmujg nastepujgce pozycje:

* LOC — Lokacja odczytu (na przyktad: Al lub B2).

*GAIN — Wartos¢ wzmocnienia nastawiana automatycznie przez DMS Go.

* M GAIN — Maksymalna warto$¢ wzmocnienia, wprowadzona przez uzytkownika w menu Measure.

* TEMP — Aktualna temperatura materiatu, wprowadzona przez uzytkownika w menu Probe & Cal.

* THK — Grubo$¢ materiatu zmierzona przez DMS Go (bez kompensacji temperatury)

* T-THK — Temperature Compensated Thickness, lub grubos$¢ materiatu zmierzona przez DMS Go z wprowadzong poprawka
na temperature.

* P—DLY - Linia opdzniajaca gtowicy, lub czas uptywajgcy od momentu wygenerowania impulsu do momentu kiedy impuls
opuszcza gtowice pomiarowg i wchodzi do materiatu (lub czas propagacji przez gtowice, mierzony zwykle w mikrosekundach).

* C-THK — Grubos¢ powtoki, jezeli przyrzad znajduje sie w trybie TopCoat.



* OFF
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4.3 Wyswietlanie Zmierzonych Wynikéw (MEASURE — RESULTS) (c.d.)

Zmierzone odczyty mogg by¢ wyswietlane w gdérnej czesci ekranu w szesciu matych okienkach odczytéw oraz jednym duzym
oknem odczytu. W celu skonfigurowania okna odczytu nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci.

1. W menu MEASURE uruchomi¢ podmenu RESULTS uzywajac joysticka. ,[‘.—::_ )

2. W podmenu RESULTS przewija¢ do funkcji READING 1 do READING 6 i ustawic je aby wybra¢ zgdany wynik, ktéry bedzie
wyswietlony na ekranie.

Uwaga: W niektorych konfiguracjach grubosciomierz DMS Go moze wyswietlac tylko cztery pozycje, jak przedstawiono na
Rysunku 27 ponizej.

VEL=5999m/s [LOC= P-DLY=7.930us
DA30L TEMP=19C GAIN=81.8 dB

Rysunek 27: Odczyty Grubosci Prébek




Przesuwad joystick w gore lub w doét aby opuscic te funkcje, lub nacisng¢ klawisz HOME aby powréci¢ do Menu
Gtéwnego.
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[ Strona pusta — przejs¢ do nastepnej strony]
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Rozdziat5. Uzywanie Plikow Parametrow

Aktualne nastawy grubosciomierza DMS Go, ktore obejmujg wiekszos¢ ustawien funkcjonalnych, moga zostac zapisane jako plik
parametrow. Jezeli w pdZniejszym czasie wywotany zostanie zapisany plik parametréw, to wszystkie aktywne ustawienia funkcji zostang
zastgpione przez ustawienia zawarte w pliku. Po zatadowaniu zestawu danych, na zyczenie uzytkownika uaktywnione na nowo ustawienia
mogg zostaé zmienione i zapisane do pdzniejszego zastosowania. Menu PARAM pozwala uzytkownikowi wybierac, zapisywac i zatadowac
ponownie do dwudziestu zestawdw parametréw grubosciomierza z odpowiadajgcymi im obrazami Skanu A. Jezeli zestaw parametréw jest
zapisany przez wybor funkcji SAVE P-SET, to zapisane zostang nastawy wszystkich parametrow (z wyjgtkiem wymienionych nizej
preferencji uzytkownika). Uzytkownik moze nastepnie zastosowac ten zestaw ustawien parametréw (zwigzany zazwyczaj z konkretnymi
zastosowaniami, takimi jak zbiorniki lub rury ekranowe) w pliku przez wybor funkcji LOAD P-SET.

Jezeli istniejacy ZESTAW PARAMETROW (P-SET) zostanie zatadowany lub zastosowany do nowego pliku danych, to aktualne nastawy
przyrzadu zostang automatycznie zastgpione przez zapisane ustawienia oraz wyswietlony zostanie zapisany obraz Skanu A. Nastawy te
moga by¢ nastepnie zmieniane wedtug zyczenia uzytkownika. Zapisany ZESTAW PARAMETROW nie moze byé zmieniany. Jezeli zachodzi
potrzeba zmiany istniejgcego P-SET, to nalezy najpierw dokonaé zmian, skasowac istniejgcy P-SET w sposdb opisany ponizej, i zapisa¢ nowe
nastawy parametréw uzywajac tej samej nazwy pliku P-SET. Funkcja ta daje nastepujace dwie gtéwne korzysci:

1. Zapisanie i wywotanie zestawdw parametréw oszczedza czas, zapewnia zgodnos$¢ danych, oraz minimalizuje btedy
kalibracji. Przesytanie nastaw do i z komputera rdwniez oszczedza czas i umozliwia zapisanie identycznych nastaw w wielu
przyrzadach.

2. Obrazy Skanu A i zestawy parametrow zwigzane z konkretnymi zastosowaniami, takimi jak skorodowane lub cienkie
Scianki, mogg by¢ w zgodnym formacie a nastepnie wywotywane, drukowane lub przesytane do komputera w celu
dokumentowania (archiwizowania) i analizy.



Zapisywane sa wszystkie nastawy (tgcznie z aktualnym Skanem A) z wyjatkiem preferencji uzytkownika: jezyk, miejsce
dziesietne, jaskrawos$¢ wyswietlacza, kolor ekranu, orientacja, blok zerowania i blok wzorcowy.
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5.1 tadowanie Zapisanego Pliku Parametréw (PARAM-LOAD P-SET)
Aby zatadowaé wybrany plik parametréw nalezy:
1. W menu GEOWNYM uruchomié¢ podmenu PARAM uzywajac joysticka. . [:.

)

-

....L"\ wybrac funkcje zatytutowang LOAD P-SET, i przesuwac joystick: () aby uruchomic

2. Zapomocy joysticka {u
funkcje.

3. Otwiera sie okno Parameter Set List (Lista Zestawdw Parametrow). Przesuwac joystick w gére lub w dé6t L.‘._L"‘v aby
wybra¢ zadany plik i nacisng¢ klawisz F2 (ENTER) .

4. Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka ( L.\ *¥ ) aby przejé¢ do innej funkgji, lub nacisng¢ klawisz HOME aby

powrdci¢ do Menu Gtéwnego.



Po wywotaniu pliku zestawu danych, nastawy przyrzagdu mogg by¢ nastepnie zmieniane, lecz zmiany te zostang wprowadzone
do zapisanego pliku zestawu danych jesli nowe ustawienie zostanie zapisane pod taka sama nazwa pliku jak pierwotny plik

zestawu danych.

Uwaga: Pliki zestawow parametrow DMS Go mogq byc¢ rozpoznane po rozszerzeniu ,,DGO” w nazwie pliku.
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5.2 Zapisywanie Nowego Pliku Parametréw (PARAM-SAVE P-SET)

Aby zapisa¢ wybrany plik parametréw nalezy:
1. W menu GEOWNYM uruchomié¢ podmenu PARAM uzywajac joysticka. . (:.: )

e

2. Zapomocy joysticka {wewhe ) wybrad funkcje zatytutowang SAVE P-SET, i przesuwac joystick w lewo lub w prawo

aby uruchomic funkcje.

3. Otwiera sie okno Parameter Set File Name (Nazwa Pliku Zestawu Parametrow). Przesuwac joystick w gére lub w dét

aby wybrac pierwszy znak zgdanej nazwy pliku.
4

(=)

Nacisna¢ klawisz F2 (ENTER) lub $rodek joysticka - _ aby wprowadzi¢ znak. Nastepnie przesuwac joystick w lewo lub
w prawo aby przesunac kursor na inng pozycje w ciggu znakdw. Powtarzac ten proces az do wprowadzenia catej nazwy pliku.
Nacisng¢ klawisz F4 (CONFIRM) aby zapisac plik.

g

P
-




4. Po dokonaniu wyboru nalezy uzy¢ joysticka aby przejs¢ do innej funkcji, lub nacisngc¢ klawisz HOME aby
powrdci¢ do Menu Gtéwnego.



Rozdziat 5. Uzywanie Plikbw Parametréw

[ Strona pusta — przejs¢ do nastepnej strony]



Rozdziat 6. Praca z Zapisanymi Danymi

Rozdziat 6. Praca z Zapisanymi Danymi

DMS Go jest przyrzgdem stanowigcym potgczenie grubosciomierza z wyrafinowanymi mozliwosciami rejestrowania danych.
Umozliwia on operatorowi zapisywanie i zarzgdzanie wszystkichi danymi z pomiardw grubosci (tgcznie z komentarzami,
wykresami Skanu A, profilami przekrojow Skanu B, siatkami Micro-Grid, oraz innymi informacjami) w plikach danych dla
edytowania, oceny i przesytania do komputera za posrednictwem karty pamieci SD lub portu USB.

6.1 Wybdr Pliku Danych (DR — EXPLORER)
¢ BEl f'

1. Za pomoca joysticka (e )wybrad funkcje zatytutowang EXPLORER w menu DR. Przesuwac joystick w lewo lub w
prawo aby otworzy¢ funkcje. Jezeli zostaty utworzone pliki, to pojawia sie obraz ekranu podobny do Rysunku 28 na nastepnej

stronie.
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6.1 Wybér Pliku Danych (DR — EXPLORER)(c.d.)

[ ERT | ENTER VEL=5999m/5 | LOC=L [PV 930ps _ |M-GAN=72.9 oB
NEW DELETE DAZ0L WEST PLANT TTHK= F
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» USMGO E BOILER drmsdr
H H REFINERY.dmsdr
PROPERTIES 5 TANK FLOOR dmsdr
SHOW & WEST PLANT dmsdr
VIEW
SPREAD
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EDIT
o =
MEASURI A1t 3 ALARM

PARAM

kysunek 28: Opcja -Explorer (z ut\)vo}'ionymi pIikarﬁi) .



Przy uzyciu joysticka wybrac plik i nastepnie nacisng¢ klawisz F2 lub srodek joysticka aby potwierdzi¢ swéj wybor. DMS Go
wyswietla pytanie "UWAGA Pokaza¢ Wtasciwosci Pliku?”. Przesunaé joystick na opcje Yes, i otwiera sie funkcja PROPERTIES
(Rysunek 30 na stronie 120).
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6.1 Wyb6r Pliku Danych (DR — EXPLORER) (c.d.)

Aby wybra¢ drugi plik nalezy przewing¢ do drugiego pliku i nacisng¢ klawisz ENTER aby6 potwierdzi¢ wybdér. DMS Go zamyka
pierwszy plik i otwiera drugi plik.

Uwaga: Jednoczesnie moze byc otwarty tylko jeden plik.
Aby skasowacd dany plik nalezy przewing¢ do tego pliku i nacisng¢ klawisz F3 (DELETE). Grubosciomierz DMS Go z3da

potwierdzenia. Nacisng¢ F2 lub nacisng¢ srodek joysticka aby potwierdzi¢ (YES). Aby wyjs¢ z funkcji Explorer nalezy nacisng¢
klawisz F4 (EXIT). Nalezy jednak zauwazy¢, ze aktualnie otwarty plik pozostaje na ekranie.
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6.2 Przegladanie Pliku Rejestratora Danych w Formacie Listy lub Tabeli (DR - VIEW)

Aby przeglagda¢ wybrany plik DR, nalezy wykona¢ nastepujgce kroki:

W celu ustawienia formatu przegladania nalezy przesuwac joystick w gére i dot aby wybraé funkcje zatytutowang VIEW w
podmenu DR. Do wyboru sg trzy opcje:

Off, List i Spread. Przesuwac joystick w lewo lub w prawo aby przewing¢ menu do zgdanej opcji:

e W opgji List plik jest wyswietlany wedtug lokacji, wartosci, komentarzy oraz wskaznikéw stanu w formacie
jednowymiarowym.

e W opcji Spread plik jest wyswietlany wedtug lokacji i punktow danych (patrz Rysunek 30 na nastepnej stronie).
Format wyswietlania zostaje utrzymany.

e  Off zamyka catkiem wyswietlanie pliku.

Zaciemniony prawy gorny rég w zapisie pliku wskazuje, ze zapis posiada zatgczony Skan A, Skan B lub microGrid.
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6.2 Przegladanie Pliku Rejestratora Danych w Formacie Listy lub Tabeli (DR - VIEW) (c.d.)

Rysunek 29: Widok DR Spread z Zatacznikami



Rozdziat 6. Praca z Zapisanymi Danymi

6.3 Uzywanie Istniejacych Plikéw Rejestratora Danych (DR - PROPERTIES)
Uwaga: Zanim bedzie mozliwe uzywanie tej funkcji, uzytkownik musi utworzy¢ i/lub wybraé plik w opcji Explorer.

Opcja Wtasciwosci umozliwia wprowadzanie (oraz, w niektdorych przypadkach przetwarzanie) danych, w okreslonym pliku.

1. W podmenu DR przesuwac joystick w gére i w dét aby wybraé i wprowadzi¢ funkcje PROPERTIES. Jezeli wyswietlany
jest plik DR, to nazwa pliku DR jest wyswietlana na gorze siatki i pojawia sie widok ekranu podobny do Rysunku 30
ponizej. Wymienione parametry zmieniajg sie w zaleznosci od typu utworzonego pliku.
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Rysunek 30: Opcja Wtasciwosci
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6.3 Uzywanie Istniejacych Plikow Rejestratora Danych (DR - PROPERTIES) (c.d.)

2. Do dyspozycji sg cztery parametry: Record, Stats, Header, Edit i Comment.
e Record wykazuje dane wedtug lokacji, wartosci, typu zatacznika, funkcji send, czasu posuwania sie, 1-szego kierunku
posuwania sie, 1-szego kroku przez i automatycznego cofania sie (Auto Reverse). (Za pomocg joysticka mozna
zmieni¢ lokacje, funkcje send, czas i kierunek posuwania sie.)

Uwaga: Aby wyswietli¢ zatgcznik w punkcie danych nalezy przewing¢ do parametru Attachment Type, i przesuwac joystick w
lewo lub w prawo. Otwarty zostaje zatqgcznik.

e  Stats wykazuje dane jako odczyty, puste punkty, punkty zablokowane, odczyty minimalne, liczba odczytow
minimalnych, punkty T-Min; odczyty maksymalne, liczba odczytow maksymalnych, punkty T-Max; punkty A-Scan, B-
Scan i M-Grid; zakres, srednia i odchylenie standardowe. (Dane te nie mogg by¢ przetwarzane).

e Header (Nagtowek) zawiera inne informacje: typ pliku, data zmiany, rzad poczatkowy i koricowy, kolumna
poczatkowa i koncowa, punkt poczatkowy i koncowy, opis (cztery wiersze), numer seryjny, gtowica pomiarowa,
kalibracja, temperatura, kontroler, firma, urzgdzenie, predkosé¢, T-min i T-max, ubytek bezwzgledny i ubytek
procentowy, przyrost bezwzgledny i przyrost procentowy, oraz memo. (Mozna przetwarzaé dane opisu,
temperatury, kontrolera, firmy i memo. Nalezy uzy¢ joysticka aby wywotac opcje. Nastepnie, w oknie
alfanumerycznym wybraé kazdy znak i naciskaé klawisz F2 (ENTER) aby potwierdzi¢ wy bér. Nacisna¢ klawisz F3
(BKSP) aby usungé znak, lub F4 (CONFIRM) aby potwierdzi¢ cate wprowadzenie).

e Edit umozliwia wstawianie, zataczanie lub kasowanie lokacji pliku. Do wstawiania, zataczania lub kasowania lokacji
pliku nalezy uzy¢ klawiszy F1, F2 lub F3, a do potwierdzania wyboru klawisza F4.



e Comment pozwala na wprowadzanie lub przetwarzanie w pliku komentarzy A do P dla kazdego poszczegdlnego
pliku w wykazie komentarzy do plikéw. (Patrz strona 131).
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6.3 Uzywanie Istniejacych Plikéw Rejestratora Danych (DR - PROPERTIES) (c.d.)

Po zapisaniu pomiaréw grubosci uzytkownicy mogg szybko zlokalizowac¢ konkretne punkty w obrebie pliku i zlokalizowac
konkretne wartosci dla wszystkich parametréw pliku. Na przyktad, uzytkownicy moga doktadnie ustali¢ wartos¢ w konkretne;j
lokacji siatki, sprawdzi¢ wartosci maksymalne i minimalne, oraz wartosci grubosci (T). W niniejszym paragrafie opisano w jaki
sposob uzywac nalezy podmenu Wtasciwosci do sprawdzania i przetwarzania plikow.

6.3.1 Przechodzenie do Konkretnego Punktu Danych (DR-PROPERTIES-RECORD)

Uwaga: Aby uzywac tej funkcji musi zostac najpierw utworzony 2-wymiarowy plik posiadajgcy RZEDY i KOLUMNY (ROW i
COL). Plik typu LINEAR posiada tylko LOKACJE !
Uwaga: Opisywane funkcje sq dostepne tylko w LISCIE trybu VIEW.

W podmenu RECORD mozna wejsé bezposrednio do konkretnej lokacji rzedu i kolumny aktualnie aktywnego pliku.

1. Sprawdzi¢, czy w funkcji PROPERTIES zaznaczone jest podmenu RECORD (patrz Rysunek 30 na stronie 120).

2. Przesuwajac joystick w gére lub w dét przesungc kursor na wpis ROW (RZAD). Przesuwac joystick w prawo lub w lewo aby
przewing¢ na zagdang opcje.

3. Przesungc¢ kursor w dét na wpis COLUMN (KOLUMNA). Przesuwac joystick w prawo lub w lewo aby przewing¢ na zagdang
opcje.

Wybrana wartos¢ zostaje zaznaczona czerwonym obramowaniem na tym miejscu w pliku. Nastepny wpis (Value) réwniez
wyswietla wybrang wartos¢, zas wpis Attachment Type opisuje zatgcznik wstawiony na tym miejscu. Jezeli zostat wybrany



plik zawierajacy zatgcznik, to naciskanie joysticka w kierunku poziomym powoduje wyswietlenie zapisanego Skanu A, Skanu B
lub microGrid.
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6.3.2 Zmiana Sposobu Wprowadzania Danych (DR-PROPERTIES-RECORD)

W podmenu RECORD mozna réwniez zmienia¢ sposob wprowadzania przez DMS Go danych do pliku. Podczas pracy w trybie
MEASURE (POMIAR) uzytkownik zapisuje pomiar grubosci w aktywnej lokacji pliku danych naciskajgc klawisz F2 (SEND).
Nastepnie przyrzad posuwa sie automatycznie do przodu uaktywniajac nastepny punkt w pliku danych. Mozna jednak
zmieni¢ funkcje AUTO-ADVANCE w celu dopasowania do konkretnych zastosowan pomiarowych. Na przykfad, podczas
rejestrowania pomiarow w pliku z duzg siatka, fizyczne miejsce pomiaru moze podyktowaé, ze najlepiej jest posuwac sie dalej
kolumnami. Tym samym aktywny punkt danych przesuwa sie automatycznie w kierunku poziomym przez okno pliku az do
ostatniej kolumny zanim przejdzie do nastepnego punktu lub do nastepnego rzedu pliku.

Kiedy funkcja AUTO-ADVANCE przesuneta juz punkt danych przez kolumne danych, to przechodzi do nastepnej kolumny lub
punktu i przesuwa sie przez wszystkie rzedy w tej kolumnie danych. Jezeli funkcja AUTO-ADVANCE jest WLACZONA (ON), to
kiedy dane sg zapisywane w ostatnim rzedzie, kolejng pozycjg bedzie ostatnia pozycja nastepnej kolumny. Jezeli funkcja
AUTO-ADVANCE jest WYLACZONA (potozenie domysine), to nastepng pozycjg bedzie pierwsza pozycja nastepnej kolumny.
Aby zmieni¢ sposéb wprowadzania danych przez DMS Go nalezy:

1. Z podmenu RECORD przewing¢ przy uzyciu joysticka do funkcji SEND FUNCTION. Mozliwy jest wybor sposrdd trzech opcji:
Thickness, Thickness + ASCAN, i Thickness/Thickness + ASCAN.

2. Przewingc do funkcji ADVANCE TIME. Mozliwy jest wybér czasu, w ktdrym plik automatycznie posunie sie do przodu od
0.0 do 3.0 sek. (w skokach co 0.5 sek).



3. Przewinac do funkcji 1st ADVANCE BY. Zaleznie od typu pliku, do wyboru sg opcje Row, Column, Location, Point, oraz
Elevation. Ustawié wartosé pierwszego przesuniecia na element strukturalny pliku, przez ktéry jako pierwszy powinien
przesuwad sie automatycznie punkt danych.

4. Przewinac do funkcji 1st ADVANCE DIR (KIERUNEK PIERWSZEGO KROKU). Do wyboru pozostajg kierunki: FORWARD i
BACKWARD, ktére okreslajg czy punkt danych przesuwa sie w kolejnosci wzrastajacej (+) lub malejacej (-). Nalezy ustawié
zadany kierunek.
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6.3.2 Zmiana Wprowadzania Danych (DR-PROPERTIES-RECORD) (c.d.)
5. Przewina¢ do funkcji AUTO REVERSE (przedstawionej na Rysunku 31 ponizej). Wybrac¢ opcje ON lub OFF.

NOTE THERE ARE
THREE POINTS PER LOCATION {1,2,AND 3} NOTE THE ACTIVE (SH:_IZ’ED) DATA POINT IS:
\ COLUMNA COLUMNE COLUMNC — L
T2 | ]V 2] 3 AT THIS LOCATION
qo_\jl’ - G %) COLUMN A
ROV 2 ] 1ST ADVANCE BY:
(1) ROW ADVANCES THE ACTIVE DATA POINT TO THE NEXT ROW
ROV 3 IND ADVANCE BY COLUMN  * 1ST ADV. DIR-FORWARD MOVES TO THE NEXT HIGHEST ROW NUMBER
FOW4 + 1ST ADV. DIR-BACKWARD MOVES TO THE NEXT LOWEST ROW NUMBER.
ACTIVE ¥ 2ND ADVANCE BY POINT .
Gittx B @L] 2ND ADVANCE BY:
FIRST ADVANCE BY ROW
NOTE - DIRECTION IS FORWARD A @ POINT ~-WHEN THE SPECIFIED POINT IS FILLED IN ALL THE ROWS,
ROW NUMBERS ARE INCREASING AUTO ADVANCE MOVES TO THE NEXT POINT IN THE FILE
(AFTER ALL THE A.2 POINTS ARE FULL, AUTO ADVANCE MOVES
FORWARD TO A.3)

AUTO-REVERSE - ON AUTOMATICALLY CHANGES
ADVANCE DIRECTION WHEN THE END

?;J&:‘:DST TOW.00 COLLNMN @ COLUMN - WHEN THE SPECIFIED POINT IS FILLED IN ALL ROWS, AUTO

ADVANCE MOVES TO THE SAME POINT IN THE NEXT COLUMN.
(AFTER ALL THE A.2 POINTS ARE FULL, AND ADVANCE MOVES
FORWARD TO 1.8.2)

@ MJI’O REVERSE CONTROLS THE 1ST ADVANCE DIRECTION TAKEN AFTER THE ROW OR COLUMN IS FULL.
UTO REVERSE TURNED ON WILL MAKE 4.A.3 THE NEXT ACTIVE DATA POINT.AFTER 4.A.
AUMEVERSE TURNED OFF WILL MAKE 1.A.3 THE NEXT ACTIVE DATA POINT.AFTER 4.A<2




Rysunek 31: Wprowadzanie Danych w Siatce
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6.3.2 Zmiana Wprowadzania Danych (DR-PROPERTIES-RECORD) (c.d.)

6. Jezeli przyrzad posiada funkcje 2ND ADVANCE BY, 2ND ADVANCE DIR i AUTO-REVERSE, to nalezy powtdrzy¢ kroki 3, 4 i 5.

7. Przesungc kursor w gore aby wyjs¢ z podmenu RECORD.
6.3.3 Przegladanie Statystyki Pliku (DR-PROPERTIES-STATS)

W podmenu STAT mozna dokonywac oceny zawartosci pliku danych w celu okreslenia ogdlnych trendéw. DMS Go
automatycznie opracowuje i oblicza nastepujgce dane statystyczne odnoszace sie do kazdego pliku danych:

* Liczba odczytow

* Liczba punktéw pustych

* Liczba punktéw zablokowanych

* Minimalny zapisany odczyt grubosci

* Liczba punktéw danych na minimalnym poziomie grubosci

* Liczba punktéw danych ponizej minimalnej granicy grubosci

* Maksymalny zapisany odczyt grubosci
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6.3.3 Przegladanie Statystyki Pliku (DR-PROPERTIES-STATS) (c.d.)

* Liczba punktéow danych na maksymalnym poziomie grubosci

* Liczba punktéw danych powyzej maksymalnej granicy grubosci

* Liczba punktéw z zatgczonym Skanem A

* Liczba punktow z zatgczonym Skanem B

* Liczba punktéw z zatgczong Micro-Grid.

* Zakres, $redni zakres, i odchylenie standardowe danych zawartych w pliku danych (z tych obliczent wykluczone sg punkty

puste i zablokowane).

W celu przejrzenia wyzej wymienionych wtasciwosci statystycznych nalezy przejs¢ do podmenu PROPERTIES, przy uzyciu
joysticka zaznaczy¢ podmenu STATS. Nastepnie mozna przewing¢ do zgdanej statystyki. Ponadto, mozna nacisng¢ klawisz F2
aby opatrzy¢ indeksem TAG konkretne pole w celu wykonania przeszukiwania. Mozna na przyktad oznaczy¢ indeksem
»EMPTY PNTS” (,,PUNKTY PUSTE”). Nastepnie mozna nacisng¢ klawisz F3 (SEARCH) aby DMS Go wyswietlit w trybie DR
wszystkie puste punkty. Funkcja ta pomaga uzytkownikowi otrzymac wartosci minimalne, maksymalne, , puste” oraz inne
wartosci.



Uwaga: Dane w tym podmenu nie mogq by¢ bezposrednio przetwarzane.
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6.3.4 Przetwarzanie Nagtéwka Pliku (DR-PROPERTIES-HEADER)

W typowym pliku rézne funkcje sg identyfikowane za pomoca etykiet. Na przyktad, w pliku typu boiler nazwy elewacji i
punktu sg przydzielane jako czes¢ procesu tworzenia pliku. Podmenu HEADER pozwala na wprowadzenie lub zmiane szeregu
oznaczen dotyczacych nastaw przyrzadu, numeru seryjnego gtowicy pomiarowej, oraz identyfikacji operatora i firmy.

1. Przejs¢ do podmenu PROPERTIES i przy uzyciu joysticka zaznaczy¢ podmenu HEADER.

2. Pojawia sie kilka wierszy z nazwami lub oznaczeniami, zawierajacych miedzy innymi takie nazwy jak: Opis, Gtowica,
Kalibracja, Operator, Firma. (Wykaz ten zmienia sie w zaleznosci wybranego typu pliku). Wiersze te pozwalajg operatorowi
wstawienie nazw wiasciwych dla aktywnego pliku danych. Nazwy te bedg nastepnie wymienione w nagtéwku wydawanego
raportu.

Uwaga: Nie wszystkie wiersze nazw moggq by¢ zmieniane.

3. Wybraé wiersz, w ktorym majg by¢ dokonane zmiany. Jezeli na przyktad uzytkownik zamierza dodac nazwe do wiersza
PROBE (w tej pozycji zazwyczaj numer seryjny gtowicy ), to musi zaznaczy¢ opcje PROBE.

-
4. Przy uzyciu joysticka(iil). otworzyé¢ okno klawiatury. Nastepnie przesuwaé kursor do kazdego znaku, i nacisnaé¢ $rodek
joysticka aby dodac znak do wiersza tekstu. Po zakoriczeniu nacisng¢ klawisz F2 (CONFIRM) lub F3 (SEND) aby dodac¢ tekst do
wiersza.
Uwaga : Zmieniony parametr bedzie zapisany automatycznie w pliku DR w momencie zamkniecia lub zastgpienia pliku.



5. Powtdrzyc¢ krok 4 dla kazdego przetwarzanego wiersza.
6. Po zakoriczeniu przewija¢ w gore aby wyjsé z podmenu HEADER.
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6.3.5 Zmiana Wielkosci Pliku Rejestratora Danych (DR-PROPERTIES-EDIT)

Rozmiar istniejgcego pliku danych moze by¢ powiekszony lub zmniejszony przy uzyciu podmenu EDIT. Umozliwia ono
wyszczegolnienie pozycji, ktére maja by¢ dodane lub usuniete z pliku (takich jak punkty, kolumny lub rzedy) i pozwala okresli¢
lokacje powiekszonej pojemnosci pliku. Opcja INSERT umieszcza dodane pozycje w konkretnym punkcie danych, podczas gdy
opcja APPEND automatycznie zatgcza dodane pozycje na koncu otwartego pliku danych.

6.3.5a Wstawianie Dodatkowej Pojemnosci do Pliku Danych (DR-PROPERTIES-EDIT-INSERT)

1. Przejs¢ do podmenu PROPERTIES i przy uzyciu joysticka zaznaczy¢ podmenu EDIT.

2. W zaleznosci od typu pliku wymieniony zostaje szereg wtasciwosci pliku: Point, Row, Column, lub Location.

3. Wybraé witasciwos¢ ( rzad, kolumna, punkt, itd.), do ktérej majg by¢ wstawione dane.

4. Nacisng¢ Funkcje 1 (INSERT). W oknie dialogowym pojawia sie pytanie ile rzedow, kolumn lub punktéow (zaleznie od
wyboru uzytkownika) ma by¢ wstawionych. Przy uzyciu joysticka wprowadzi¢ zgdang ilos¢ i nacisna¢ Funkcje 2 aby
potwierdzi¢ (CONFIRM).



Okreslona ilos¢ pozycji zostanie automatycznie wstawiona do aktywnego pliku danych we wskazanym miejscu.
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6.3.5b Wstawianie Dodatkowej Pojemnosci na Koricu Pliku Danych (DR-PROPERTIES-EDIT-APPEND)

1. Przejs¢ do podmenu PROPERTIES i przy uzyciu joysticka zaznaczy¢ podmenu EDIT.

2. W zaleznosci od typu pliku wymieniony zostaje szereg wtasciwosci pliku: Point, Row, Column, lub Location.

3. Wybraé witasciwos¢ ( rzad, kolumna, punkt, itd.), gdzie ma by¢ dodana pojemnos$¢ danych.

4. Nacisnac¢ Funkcje 2 (APPEND). W oknie dialogowym pojawia sie pytanie ile rzedéw, kolumn lub punktéw (zaleznie od
wyboru uzytkownika) ma by¢ wstawionych. Przy uzyciu joysticka wprowadzi¢ zgdang ilos¢ i nacisng¢ Funkcje 2 aby
potwierdzi¢ (CONFIRM).

Okreslona ilo$¢ pozycji zostanie automatycznie dodana na koncu aktywnego pliku danych.

6.3.5¢ Usuwanie Pustej Pojemnosci z Pliku Danych (DR-PROPERTIES-EDIT-DELETE)
Uwaga: Funkcja ta nie dziata w stosunku do wtasciwosci, ktdra zawiera wartosci rzeczywiste.

1. Przejs¢ do podmenu PROPERTIES i przy uzyciu joysticka zaznaczy¢ podmenu EDIT.

2. W zaleznosci od typu pliku wymieniony zostaje szereg witasciwosci pliku: Point, Row, Column, lub Location.

3. Wybraé witasciwos¢ ( rzad, kolumna, punkt, itd.), gdzie ma by¢ usunieta pojemnos¢ danych.

4. Nacisng¢ Funkcje 3 (DELETE). W oknie dialogowym pojawia sie pytanie ile rzedéw, kolumn lub punktéw (zaleznie od
wyboru uzytkownika) ma by¢ usunietych. Przy uzyciu joysticka wprowadzi¢ zgdang ilo$¢ i nacisngé Funkcje 2 aby potwierdzi¢
(CONFIRM).



Okreslona ilos¢ pozycji zostanie automatycznie usunieta z aktywnego pliku danych.
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6.3.6 Dodawanie lub Zmienianie Komentarzy (DR-PROPERTIES-COMMENTS)

Podczas przegladania aktywnego pliku moze zaj$¢ potrzeba dodania lub zmiany komentarzy uzytkownika do danego pliku.
Podmenu Comments umozliwia tworzenie lub zmiane komentarzy.

1. Przejs¢ do podmenu PROPERTIES i przy uzyciu joysticka zaznaczy¢ podmenu COMMENT.
2. Pojawia sie kilka wierszy nazw (zapisow).
3. Wprowadzi¢ wiersz, ktory winien by¢ zmieniony.

‘-
4. Przy uzyciu joysticka (“=7y - otworzy¢ okno klawiatury. Nastepnie przesuwac kursor do kazdego znaku i naciskac srodek

joysticka aby dodac znak do wiersza tekstu. Po zakonczeniu nacisng¢ klawisz F2 (CONFIRM) lub F3 (SEND) aby doda¢ tekst do
wiersza.

5. Powtorzyé krok 4 dla kazdego przetwarzanego wiersza.
6. Po zakonczeniu wszystkich krokéw przewingé¢ w gére aby wyjs¢ z podmenu COMMENTS.
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6.4 Dodawanie Komentarza do Zapisanej Wartosci

Uzytkownik moze dodawac¢ komentarze do poszczegdlnych wartosci z przygotowanej Listy Komentarzy (File Comment List).

1. W trybie Pomiar (Measure) - przy aktywnym pliku i wybranym punkcie danych (ktéry musi juz zawiera¢ pomiar grubosci) —
nacisng¢ i krotko przytrzymac srodek joysticka. Okno klawiszy funkcyjnych zmienia sie tak, ze klawiszowi F4 jest obecnie
przyporzagdkowana funkcja NOTE.

2. Nacisng¢ F4 (NOTE). Na ekranie wyswietlacza otwiera sie okno File Comment List.

3. Przesuwac joystick w gére lub w dét aby wybra¢ komentarz pliku. Nacisngé klawisz F2 (TAG) aby wprowadzi¢ znak.
Nastepnie przesuwac joystick aby wprowadza¢ kolejne znaki. Po zakoriczeniu dodawania komentarza nacisngé klawisz F1
(EXIT) aby potwierdzi¢ zapis.

DMS Go powraca do trybu Pomiar, za$ litera zwigzana z komentarzem pojawia sie w kolumnie ,Komentarze” obok kolumny
wartosci.
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6.5 Dodawanie Micro-Grid do Zapisanej Wartosci

Jezeli uzytkownik pragnie rejestrowac¢ dodatkowe dane pomiaru grubosci w pojedynczej lokacji pliku, to moze utworzy¢
siatke Micro-Grid. Siatki Micro-Grid sg matymi podzbiorami danych w obrebie pliku. Caty podzbidr jest zapisywany w jednej
konkretnej lokacji danych. Siatki Micro-Grid sg tworzone w trybie Pomiar. Mogg one by¢ zapisywane tylko w lokacji pliku,
ktéra zawiera juz pomiar grubosci i s3 umieszczane w lokacji pliku danych wybranej w czasie tworzenia Micro-Grid.

6.5.1 Tworzenie i Nawigacja w Obrebie Siatki Micro-Grid

1. W trybie Measure, przy otwartym pliku danych i wybranym punkcie danych (ktéry musi zawierac¢ juz pomiar grubosci),
nacisnag¢ i krotko przytrzymac srodek joysticka. Okno klawiszy funkcyjnych zmienia sie teraz tak, ze klawiszowi F1 jest
przydzielona funkcja pGrid.

2. Nacisnaé Funkcje 1 (uGrid ). Na ekranie otwiera sie okno Micro-Grid, obok wartosci przedstawiajacej wielkosé siatki.
Nalezy zwréci¢ uwage, ze wszystkie siatki Micro-Grid muszg by¢ symetryczne, to znaczy muszg one mieé takg samg liczbe
rzedow i kolumn. Siatki Micro-Grid moga by¢ tworzone w wielkosci wahajacej sie od 2 x 2 do 9 x 9.

3. Ustawic wielko$¢ Micro-Grid przy uzyciu joysticka przewijajgc do zgdanej wartosci.

4. Po wprowadzeniu informacji dotyczgcej wielkosSci nacisng¢ klawisz F2 (DONE). Grubosciomierz DMS Go powraca do trybu
Pomiar i siatka Micro-Grid bedzie otwarta dla wprowadzania danych. Dane wprowadza sie tak samo jak w pliku DR.



5. Po zakoriczeniu wprowadzania danych nalezy nacisng¢ klawisz F3 (uGrid ) aby zamkna¢ siatke Micro-Grid.
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6.6 Eksport Aktywnego Pliku (DR — EXPORT)

Po zakoniczeniu wprowadzania wszystkich danych do otwartego pliku, uzytkownik moze wyeksportowaé go w kilku formatach
(CSV, PDF, XMl lub DAT) do wewnetrznej karty pamieci SD w celu przestania do komputera.

1. W podmenu DR przesuwac joystick w gére lub w dét aby wybraé funkcje EXPORT a nastepnie uruchomic funkcje.
2. Nastepnie uzyc joysticka aby przewing¢ do zgdanego formatu pliku (CSV, PDF, XMl lub DAT).
3. Nacisng¢ klawisz F2 (EXPORT) w celu wyeksportowania pliku.

DMS Go zapisuje aktywny plik na kacie SD dla przestania go do komputera.
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[Strona pusta — przejs¢ do nastepnej strony]



Zatgcznik A. Dane techniczne

Zatacznik A. Dane Techniczne
A.l Wyswietlacz
Wyswietlacz kolorowy LCD WVGA z regulowanym przeciwoswietleniem LED

A.1.1 Obszar aktywny

Szer.: 108 mm (4.25")
Wys.: 64.8 mm (2.55”)

A.1.2 Rozmiar:
5.0”

A.1.3 Rozdzielczos¢
Szer. X Wys. : 800 x 480 pikseli
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A.2  Srodowisko
A.2.1 Jezyki
Angielski, niemiecki, francuski, hiszpanski, chinski i japonski

A.2.2 Rozmiary

175 mm x 111 mm x 50 mm

A.2.3 Masa
870 g z akumulatorem

A.2.4 Odpornosc na szoki temperaturowe (sktadowanie)

3 cykle temperaturowe: 4 godz. w temp. —20°C do 60°C, 4 godz. w temp. 60°C,
Przejécia w czasie 5 minut,

MIL-STD-810E Metoda 503.4, Procedura Il

A.2.5 Odpornos¢ na wibracje
MIL-STD-810E Metoda 514.5, Procedura |, Aneks C, Rysunek 6, Ogdlna Ekspozycja: 1 godz. w kazdej osi
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A.2.6 Odpornosc¢ na wstrzasy
6 cykli w kazdej osi, 15 g, 11 ms Poétfala Sinusoidalna, MIL-STD-810E Metoda 516.5, Procedura I,

A.2.7 Odpornosc¢ na wibracje podczas transportu (w kontenerze wysytkowym)
MIL-STD-810E Metoda 514.5, Procedura Il,

A.2.8 Odpornosc na skutek upadku (opakowany do transportu)
MIL-STD-810E Metoda 516.5, Procedura 1V, 26 upadkow

A.2.9 Zakres temperatur pracy
0°C do 55°C

A.2.10 Zakres temperatur sktadowania
- 20°C do 60°C z akumulatorem, 24 godz.

A.2.11 Pytoszczelnosé / Wodoszczelnosé



Zgodna w Warunkami Technicznymi IEC 529 dla Klasy szczelnosci IP67
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A.2.12 Praca w otoczeniu zagrozonym wybuchem
Zgodnie z normg MIL-STD-810E Metoda 511.3, Procedura |

A3 Zgodnos¢ elektromagnetyczna
A3.1 EMC/EMI
EN 55011 i EN56100-6-2-2011

A.3.2 Ultradzwieki
EN 15317, EN12668, ASTM-E1324, ASTM-E317

A4 taczniki We/Wy

Gtowica pomiarowa: Dual lemo-00 (konc.)
Mini USB

Power IN i TTL Alarm OUT
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A.5 Zasilanie elektryczne
A.5.1 Typ baterii
Akumulator litowo-jonowy

A.5.2 Czas pracy
Min. 8 godzin pracy ciggtej DMS Go w typowych warunkach

tadowanie wewnatrz przyrzadu
tadowanie na zewnatrz przyrzgdu za pomocga opcjonalnego adaptera
Proporcjonalny wskaznik natadowania akumulatora wskazujgcy pozostaty czas pracy

A.5.3 tadowarka
»Universal” AC (100-240 V, 50-60 Hz) spetniajgca wymagania CCC, CE, UL, CSA i PSE

A.6 Zakres pomiarowy

0.40 mm do 650 mm w stali, przy normalnej pracy, w zaleznosci od gtowicy pomiarowej, materiatu i jakosci powierzchni.
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A.7 Rozdzielczo$¢ wyswietlacza cyfrowego
0.01 mm lub 0.1 mm, do wyboru w catym zakresie pomiarowym

A.8  Zakres predkosci dzwieku w materiale
250 do 16.000 m/s

A.9 Jednostki
Do wyboru: milimetr lub cal

A.10 Metody pomiaru
Wszystkie pomiary przy uzyciu metody Zero Crossing single element IP to 1 st echo / single element multi echo / dual-
element IP to 1 st echo / dual element Multi echo

A.10.1 Tylko DMS Go TC
TopCoat (Patent nr 6,035,717) oraz Auto-V
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A.11 Tryby Wyswietlania Pomiaréow

Grubosc¢ z kompensacjg temperatury
Grubos¢ i duzy Skan A

Skan B

Odczyt MIN / MAX

Roznicowy (Differential)

Rejestrator Danych

A.12 Kalibracja

1-punktowa, 2-punktowa / Automatyczne lub reczne zerowanie ,,on-block” i , off-block” / ” Automatic V-path correction”

A.13 Czestotliwos¢ odswiezania obrazu
32 Hz w trybie ,,0dczyt Min/MAX” i w trybie wyswietlania Skanu B / 4 Hz lub 16 Hz (do wyboru) w trybie standardowym

A.14 Odbiornik



Zakres dynamiczny 110 dB, automatyczna regulacja wzmocnienia z reczng (stawiang przez uzytkownika, graniczne
wzmochieni e High, low i Auto Gain
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A.15 Nadajnik

Fala kwadratowa, szerokos¢ i napiecie impulsu (120 V lub 250 V) regulowana automatycznie w celu dopasowania do gtowicy
pomiarowe;j

A.16 Pamieé

Karta pamieci SD o poj. 2 GB. Mogg by¢ uzywane karty pamieci do 16 GB. Eksport danych w formacie PDF, XML, CSV, DAT.
Zrzut ekranu JPEG.

A.17 Rejestrator Danych

100 000 odczytéw na 1 plik. W zaleznosci od pojemnosci karty pamieci na karcie SD mozna zapisa¢ wielokrotng liczbe plikow.

A.18 Formaty Plikéw

6 formatow plikéw przy opcji DL (3 w przypadku modelu standardowego)

A.19 Wyposazenie
Wstawienie siatki Micro-Grid 2x2 do 9x9 na punkt pomiarowy

1 do 16 definiowanych przez uzytkownika komentarzy dla kazdego formatu pliku z do 16 znakami alfanumerycznymi na punkt
pomiarowy



Skan A
Skan B
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A.20 Oprogramowanie uzytkowe
A.20.1 UltraMATE LITE

Prosty program zarzgdzania danymi do przesytania plikdw danych pomiarowych do komputera, tgcznie z integracjg danych do
programéw Windows

A.20.2 UltraMATE

Obszerny program zarzgdzania danymi do wyswietlania i drukowania danych pomiarowych w postaci wykresow, do
zarzadzania danymi pomiarowymi, do wprowadzania komentarzy w plikach.

A.20.3 Software Development Kit

Dostepny dla umozliwienia integracji z innymi aplikacjami.
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[Strona pusta — przej$¢ do nastepnej strony]
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Zatacznik B. Objasnienia Typow Pliku DR
Podczas tworzenia pliku danych w menu DR (patrz Rozdziat 3), uzytkownicy mogg wybieraé sposréd szesciu struktur pliku:

e Linear

e Custom Linear
e Custom Point
e Grid

e Custom Grid

e Boiler

Zatgcznik ten wyjasnia strukture i zastosowanie kazdego typu pliku.
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B.1 Plik Linear

Plik Linear jest najprostszym formatem pliku danych, z numerowanymi kolejno punktami pomiarowymi.

Linear

-

Rysunek 32: Struktura Pliku Linear

Punkt: 1-2-3-4-5-6 do n. Uzytkownik moze rozpoczgé od DOWOLNEJ liczby (1 —99999) i zakoriczy¢ na DOWOLNE! liczbie
(1-99999).

Tabela 4: Konwencja Pliku Linear
Element Max. liczba Opis

Nazwa pliku 1 (na plik) 16 znakow alfanumerycznych
Punkt 1-99999 Numerowane kolejno
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B.2 Custom Linear

Format pliku danych custom linear posiada dwa gtéwne elementy strukturalne (Lokacja i Punkt).

Custom Linear

-
Loc 1 L2 Leck

LHZ:I‘I‘I l‘tll'tllu LH]I'[‘I Iﬁl‘[.’ﬂ LH]I'H Hart .'u
— — —

Rysunek 33: Struktura Pliku Custom Linear

Uzytkownik musi nada¢ nazwe kazdej lokacji. Kazda lokacja bedzie miata takg samg ilos¢ punktéw ustalong przez uzytkownika
podczas tworzenia pliku.
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B.2 Custom Linear (c.d.)

Tabela 5: Struktura Pliku Custom Linear

Element Max. liczba Opis
Nazwa pliku 1 (na plik) 16 znakow alfanumerycznych
Lokacja 1-999 16 znakow alfanumerycznych
Punkt 1-999 Numerowane kolejno

B.2.1 Przykiad Pliku Custom Linear

Rura “200 P 451 301” wykazuje oznaki korozji. Pomiary pozostatej grubosci Scianki powinny by¢ wykonane dla czterech
lokacji : ,,MS 1” do ,,MS 4”, z ktérych kazda posiada trzy punkty pomiarowe.

“f' “i" ”i” “i* File Name: 200 P 4513 01
i N T T — Location: M31 M52 M33 M34
Point 1 1 1 1
2 2 2 2
1 ~ t R's 3 3 3 3
2




Rysunek 4: Rura z Czterema Lokacjami Pomiarowymi
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B.3 Plik Grid

Plik Grid jest uzytecznym formatem pliku danych do badania powierzchni (np. zbiornikéw, 12 T 14 15 T
rur). Lokacje maja 2 wspdtrzedne (tak jak pola szachownicy). Litery moga by¢ uzywane dla
kolumn (liczby dla rzedéw). LUB Liczby mogg by¢ uzywane dla kolumn (Litery dla rzeddow). K |
1
Tabela 6: Konwencja Pliku Grid L TrE

Element Liczba Opis sle
Nazwa pliku 1 (na plik) 16 znakow alfanumerycznych M ' T :

Lokacja okreslona przez 2 wspétrzedne (2D),

dostepna pamiec (A0 — AZ9999) lub (0A-9999AZ)
Punkt 1-9 Numerowane kolejno

Siatka Lokacji 5-Punktowej
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B.4 Plik Custom Grid

Format pliku danych custom grid jest pomocny w badaniach, gdzie kazda lokacja sktada sie z siatki o takiej samej wielkosci. Plik Custom Grid
bedzie zawierat do 999 lokacji, przy czym kazda lokacja bedzie identyfikowana przez uzytkownika za pomocg nadanej przez niego nazwy
alfanumerycznej. Kazda lokacja bedzie siatkg o takiej samej wielkosci (okreslonej przez uzytkownika, gdzie jeden odczyt grubosci jest
zapisany pod kazdg wspotrzedna.

A DR WU A Z
Tabela 7: Konwencja Pliku Custom Grid —— 1 1
oln
Element Liczba Opis at PANELNW FANEL NE
- - - Location:), {Location) {Laocation)
Nazwa pliku 1 (na plik) 16 znakoéw alfanumerycznych PANEL M| .
-
Lokacja 1-999 16 znakoéw alfanumerycznych 2 © 25
Punkt okreélona przez 2 wspétrzedne (2D), ! !
dostepna pamiec (A0 — AZ9999) lub (0A-9999AZ) PANEL SW PANEL SE
{Location) {Lacation)
2 25
A ZA z

Dno Zbiornika
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B.4.1 Elastycznos¢ Pliku Grid

* Wybdr wiecej niz 1 punktu na wspétrzedng 2D (standardowo jest 1)

* Wybor miedzy 8 mozliwymi kierunkami posuwania sie w obrebie pliku przy nacisnieciu klawisza SEND. Posuwanie sie
poziomo, rozpoczynajac od lewej lub prawej strony, lub pionowo, rozpoczynajac od gory lub od dotu.

* Swobodny wybdr orientacji siatki (S: wspotrzedna poczatkowa, E: wspotrzedna koricowa)

A e Fa 7 e A 7 e A

|.H7 .| —H w - : *Hﬂi

&
e

[ H \HE 1 1 H
1 “a fren 9 “aw | | . i fren . |

(I I R I

. @ B . L o

Rysunek 35: Pliki Grid
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B.5 Plik Boiler

Plik boiler jest formatem pliku Danych z trzema elementami strukturalnymi (ELEVATION, TUBE, i POINT); szczegdlnie do
badania kottéw lub innych konstrukcji z dwoma poziomami identyfikujgcymi.

Baoiler
=
ELEVATION 1 ELEVATION 2 ELEVATION k
i ] n
[Tueei ___ TUBEm| [TuBE1 ____ TUBEm| |[TUBE1 ____ TUBEn |
|_Point 1 . Pointn_| «—— NUMBER OF POINTS SAME ON EACH TUBE

Rysunek 36: Struktura Pliku Boiler



Kazdej rzednej (elevation) musi by¢ nadana nazwa przez uzytkownika. Kazda rzedna bedzie miata taka sama liczbe punktéw
ustalong przez uzytkownika podczas tworzenia pliku.
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B.5 Plik Boiler (c.d.)

Tabela 8: Konwencja Pliku Boiler

Element Max. liczba Opis
Nazwa pliku 1 (na plik) 16 znakow alfanumerycznych
Rzedna 1-999 16 znakow alfanumerycznych
Rura 1-999 Numerowane kolejno
Punkt 1-4 Liczby 1,2, 3, 4 LUB litery
L, C, R, B (Lewa strona, Srodek,
Prawa strona, Tylna strona)
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B.5.1 Elastycznos¢ Pliku Boiler

e Swobodny wyboér pierwszej badanej rury

e Swobodny wybodr odlegtosci z ,, przeskakiwaniem” rur
Uwaga: Jezeli mierzone sq rury zebrowane i wyniki rejestrowane sq w pliku Boiler, to mozna automatycznie wstawiac funkcje
,,OBST” do okreslonej serii potozen C (srodek). Skonfigurowac plik z opcjq ,,Points on Tube” ustawiong na L, C, R” (lewa
strona, srodek, prawa strona). W konkretnej srodkowej (c) lokacji danych nacisng¢ klawisz F3 (OBST). Pojawia sie ekran jak na
Rysunku 37 ponizej. Wprowadzi¢ koricowy numer rury dla ostatniej srodkowej lokacji, ktéra powinna zawierac¢ oznaczenie
OBST. Uzytkownik moze nastepnie dotfqczy¢ komentarz ,,ZEBROWANA” do wszystkich pozycji, w ktérych wystqgpita
przeszkoda w pomiarze

EXT DONE VEL=S299rm/s ll.OC:ELEVllC lP—DUﬂ
T e — 0.87[8)
B & || Honzonal Ribbed Tube Obstruct H
i—.
EXPLORER Stort Tube 1
| End Tube L
PROPERTIES
SHOW
VIEW




Rysunek 37: Opcja Ustawienia OBST
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B.5.2 Przykiad Pliku Boiler

Kociot ,,Urzadzenie 3”, Odcinek ,,B” zawierajgcy 141 rur pionowych powinien by¢ zbadany co 1 metr w zakresie miedzy 202 i
208 m. Grubo$é¢ $cianki kazdej rury musi byé sprawdzona w 3 punktach (Lewa strona, Srodek, Prawa strona).

e ) File Mame UNIT 3/SECTB
Tube #: 118 1149 1240 121
— —} 4 = Elevation: 202mes  208m
ELEVATION 202 | TUI.Je: 1 e 141 1 s {41
— Point L L L L
L 4 7 C C C C
) | R R R R
'] R
L o e L

Rysunek 38: Przyktad Pliku Boiler
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B.6 Plik Custom Point

Plik custom point jest formatem pliku danych z dwoma elementami strukturalnymi (lokacja i punkt), podobnym do pliku
Custom Linear lecz z alfanumerycznymi deskryptorami dla punktow.

Custom Point

Loc 1 Loc 2 Loc k

LPmnt 1 Foirt .r:lJ LPmr‘lt 1 Foint .r:lJ LPUlnt 1 Foint .r:lJ

—» — —

Rysunek 39: Struktura Pliku Custom Point



Uzytkownik musi nada¢ nazwe kazdej lokacji. Kazda lokacja bedzie miata takg sama ilo$¢ punktéw ustalong przez uzytkownika
podczas tworzenia pliku. Kazdemu punktowi musi zosta¢ nadana nazwa alfanumeryczna.
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B.6 Plik Custom Point (c.d.)

Tabela 9: Konwencja Pliku Boiler

Element Max. liczba Opis
Nazwa pliku 1 (na plik) 16 znakow alfanumerycznych
Lokacja 1-999 16 znakdw alfanumerycznych
Punkt 1-999 16 znakdw alfanumerycznych
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B.6.1 Przykiad Pliku Custom Point

Nazwa Pliku H2S04 PIPE 15
Lokacja: ODCINEK 2
Punkt P1-0°
P1-90°
P1-180°
P1-270°
P2 -0°
P2 —90°
P2 —180°
P2 —-270°

ODCINEK 3
P1-0°
P1-90°
P1-180°
P1-270°
P2 -0°

P2 -90°
P2 - 180°
P2 -270°
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Zatacznik C.  Przestrzeganie norm ochrony srodowiska
Niniejszy zatgcznik zawiera informacje dotyczace nastepujgcych zagadnien:

e Dyrektywa WEEE (patrz Paragraf C.1 na stronie 158)
e Usuwanie baterii (patrz Paragraf C.2 na stronie 159)



Zatgcznik C. Przestrzeganie norm ochrony sSrodowiska

C1 Dyrektywa w sprawie Zuzytych Urzadzen Elektrycznych i Elektronicznych (WEEE)

GE Sensing & Inspection Technologies jest aktywnym uczestnikiem europejskiej inicjatywy odbierania Zuzytych Urzadzen
Elektrycznych i Elektronicznych (WEEE), dyrektywy 2002/96/UE.

Sprzet, ktoéry zostat przez was zakupiony, wymagat wydobycia i zuzycia zasobdw naturalnych
w celu jego wyprodukowania. Moze on zawiera¢ materiaty niebezpieczne, ktére mogg byc¢
szkodliwe dla zdrowia i srodowiska naturalnego.

W celu unikniecia rozpraszania tych materiatdw w naszym otoczeniu oraz zmniejszenia
zapotrzebowania na bogactwa naturalne, zachecamy was do stosowania odpowiednich
systemow recyklingu (odzyskiwania materiatéw w celu ich ponownego wykorzystania).
Systemy te pozwalajg na ponowne uzycie lub zawrdcenie do obiegu wiekszosci materiatow z

waszych ztomowanych urzadzen w nieszkodliwy sposdb.
Symbol przekreslonego pojemnika na $mieci zaprasza was do uczestniczenia w tych
systemach (programach).

Jezeli potrzebne s3 dalsze informacje na temat systemdw zbierania, ponownego uzycia i recyklingu odpaddw, to prosimy
skontaktowad sie z waszym lokalng lub regionalng agencjg gospodarki odpadami.



W celu zapoznania sie z instrukcjami dotyczacymi odbierania zuzytego sprzetu oraz uzyskania bardziej szczegétowych
informacji na temat tej inicjatywy nalezy odwiedzi¢ strone internetowg WWW.ge.com/inspectiontechnologies



http://www.ge.com/inspectiontechnologies
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C.2 Usuwanie baterii

Produkt ten zawiera baterie, ktéra w Unii Europejskiej nie moze by¢ wyrzucana do
niesortowanych odpadéw komunalnych. Szczegétowe informacje na temat baterii mozna
znalez¢ w dokumentacji produktu. Bateria jest oznaczona tym symbolem, ktéry moze zawierac
symbole chemiczne dla wskazania kadmu (Cd), otowiu (Pb), lub rteci (Hg). W celu
prawidtowego usuwania nalezy zwrdci¢ baterie waszemu dostawcy lub dostarczy¢ do

wyznaczonego punktu zbiorki.
C.2.1 Co oznaczajg poszczegdlne symbole?

Baterie i akumulatory muszg by¢ oznakowane symbolami (badzZ na baterii lub akumulatorze albo na ich opakowaniu)
symbolem selektywnej zbiérki. Ponadto oznaczenie musi zawiera¢ symbol chemiczne metali trujgcych przy przekroczeniu

okreslonych poziomdéw w nastepujgcy sposdb:

e Kadm (Cd) powyzej 0.002 %
e Otdéw (Pb) powyzej 0.004 %
e Rted (Hg) powyzej 0.0005 %
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C.2.2 Zagrozenia i rola uzytkownika w ich zmniejszaniu

Udziat uzytkownika jest wazng czescig wysitkdw zmierzajgcych do zminimalizowania wptywu baterii i akumulatoréw na
Srodowisko naturalne i zdrowie ludzi. W celu wtasciwego recyklingu mozecie zwrdcic ten produkt lub zawarte w nim baterie
lub akumulatorki waszemu dostawcy lub oddac je do wyznaczonego punktu zbidrki odpaddw.

Niektdre baterie lub akumulatorki zawierajg metale trujace, ktore stwarzajg powazne zagrozenie dla zdrowia cztowieka i dla
Srodowiska naturalnego. Tam gdzie to jest wymagane, oznaczenie produktu zawiera symbole chemiczne, ktére wskazujg na
obecnos¢ metali trujgcych: Pb dla otowiu, Hg dla miedzi i Cd dla kadmu.

e Zatrucie kadmem moze powodowac raka ptuc i gruczotu prostaty. Skutki chroniczne (przewlekte) obejmuja
uszkodzenie nerek, rozedme ptuc, oraz choroby kosci takie jak rozmiekanie kosci i osteoporoza. Kadm moze réwniez
powodowac anemie, odbarwienie zebow i utrate odczuwania zapachu oraz catkowitg utrate wechu.

e Ofow jest trujgcy pod kazda postacig. Gromadzi on sie w organizmie, tak wiec kazde narazenie jest znaczace.
Potkniecie lub wdychanie otowiu moze réwniez spowodowac powazny uszczerbek na zdrowiu cztowieka. Zagrozenia
obejmujg uszkodzenie mdzgu, konwulsje, hipotrofie ptodu oraz bezptodnosc.



e Rtec wydziela niebezpieczne pary w juz w temperaturze pokojowej. Narazenie na wysokie stezenia par rteci moze
spowodowac szereg réznych powaznych objawéw. Zagrozenia obejmujg chroniczne zapalenie jamy ustnej i dzigset,
zmiane osobowosci, nerwowos¢, gorgczke, i wysypki.
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Zatacznik D. Glowice pomiarowe

Tabela 10: Gtowice pomiarowe dla DMS Go

Zakres mm Zakres cale
Gtowica Zastosowanie Numer Kabel (stal) (stal) Zakres Czest. Srednica
czesci Min | Max Min | Max temp. styku
DA 301 Ogblnego zastosowania 151822 | KBA533 1.25 | 200.00 -20 do 5 MHz 12.1 mm
lub DA231 +60°C
DA 303 Wysoka penetracja 151823 | KBA533 5.00 | 300.00 -20 do 2 MHz 16.1 mm
lub DA231 +60°C
DA 321 Cienkie materiaty — 151824 | KBA533 0.60 | 50.00 -20 do 10 MHz | 7.6 mm
Fingertip lub DA231 +60°C
DA 501 Ogolnego zastosowania - 1258820 | KBA533 1.00 | 200.00 -10 do 5 MHz 12.1 mm
wysoka czutosé lub DA231 +70°C
DA 503 Wysoka penetracja - 1258827 | KBA533 5.00 | 300.00 -10 do 2 MHz 16.1 mm
wysoka czuto$é lub DA231 +70°C
DA 507 Ogolnego zastosowania — 1347128 | wszczelnej | 2.50 | 300.00 -20 do 5 MHz 18 mm
zoptymalizowana dla ostonie +60°C
pomiaru powtok
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Tabela 10: Gtowice pomiarowe dla DMS Go (c.d.)

Zakres mm Zakres cale
Gtlowica Zastosowanie Numer Kabel (stal) (stal) Zakres Czest. Srednica
czesci Min | Max Min | Max temp. styku
DA512EN Cienkie materiaty — 1025336 | wszczelnej | 0.80 | 75.00 -10do 75MHz | 7.5 mm
wysoka czuto$¢ -Fingertip ostonie +70°C
DA590EN | Wysok. temp.-pomiar 1346081 | C120 lub 2.50 | 300.00 0 do 5 MHz 12.1 mm
ciggly C123 +200°C
DA590EN Wysok. temp.-pomiar 1346081 | C120 lub 2.50 | 300.00 200 do 5 MHz 12.1 mm
nieciagly C123 540°C
FH2E Wysoka czutos¢ - 162571 | wszczelnej | 0.75 | 50.00 -20 do 7.5MHz | 9.6 mm
Fingertip ostonie +60°C
FH2E-D Wysoka czutosé — 162573 | wszczelnej | 0.75 | 50.00 -20 do 7.5MHz | 9.6 mm
Fingertip - Dialogowa ostonie +60°C

Wskazowki:
e  Zakres temperatur gtowicy DA 590 zalezy od jakosci powierzchni oraz Srodka sprzegajgcego.

e Przy temperaturach powierzchni powyzej 200 °C wymagany jest cykl temperaturowy zgodnie z krétka instrukcjg GE

Inspection Technologies.
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Tabela 10: Gtowice pomiarowe dla DMS Go (c.d.)

Zakres mm Zakres cale
Gtlowica Zastosowanie Numer Kabel (stal) (stal) Zakres Czest. Srednica
czesci Min | Max Min | Max temp. styku
TC560 TopCOAT /Auto-V — 162550 | KBA532lub | 0.00 | 2.00 -20 do 5 MHz 15.9 mm
zakres powtoki KBA531TC +60°C
TC560 TopCOAT /Auto-V — 162550 | KBA532lub | 1.50 | 200.00 -20 do 5 MHz 15.9 mm
zakres materiatu KBA531TC +60°C
A2DFR Linia Opdzniajaca 162530 | C-022 lub 0.25 | 10.00 -10do 15MHz | 7.6 mm
Wysokiej Rozdzielczosci CL331 +50°C
CA211A | Styk standardowy 162541 | C-022 lub 2.00 | 400.00 -10 do 5 MHz 19.1 mm
CL331 +50°C
0Ss-10 Zendra Tlenkowa — zakres 169618 | C-022 lub -10 do 10 MHz | 7.6 mm
zalezny od zastosowania CL331 +50°C

Uwagi:

* Obstugiwanych jest rowniez wiekszos¢ gtowic Dialogowych. Dane techniczne zwigzane z konkretnym zastosowaniem mozna
znalez¢ w dokumentacji gtowic pomiarowych.

* Dane technicznych gtowic pomiarowych mogg ulec zmianie bez zawiadomienia.
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Tabela 11: Kable DMS Go

Nazwa Opis Numer czesci
KBA533 Kabel glowicy, dual-Lemo00 do dual-Lemo00, 1,2 m 163587
DA 231 Kabel glowicy, dual-Lemo00 do dual-Lemo00, 1,5 m 151693
KBA 531TC Kabel gtowicy, dual-Lemo00 do Microdot 10/32 & 12/32, 1,2 m z koszulka 163618
KBA 532 Kabel glowicy, dual-Lemo00 do Microdot 10/32 & 12/32, 1,2 m bez koszulki 163620
C-120 Kabel glowicyDA590, bez ekranu, 1,2 m 1260306
C-123 Kabel glowicyDA590, z ekranem, 1,2 m 163647
CBL-604 Kabel glowicy right angle Lemo00 do Microdot 1,8 m 136374
CL 331 Kabel glowicy Straight Lemo00 do Microdot 311786
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Tabela 1: Wyposazenie DMS Go

Opis Numer czesci

Zestaw Ergonomiczny (uprzaz na korpus, pasek nareczny, futerat z pasem) 1312444
Uprzaz na korpus 1254633
Zamocowanie pasa 1254634
Pasek nareczny 1312406
Akumulator litowo-jonowy 1235323
tadowarka akumulatora litowo-jonowego / zasilacz sieciowy 1255477
Adapter zewnetrznego urzadzenia do tadowania dla akumulatora litowo-jonowego 1255324
Kabel USB 1260193
Karta pamieci SD (2 GB) 1255478
Czytnik karty SD podtaczany do portu USB 1002866
Walizeczka transportowa 1256799
Solidna, zamykana na klucz walizka transportowa , odporna na trudne warunki otoczenia 115737

Przezroczysta ostona zabezpieczajgca ekran 1305847
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